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OPROGRAMOWANIE

OZNACZENIE UWAGI

1.0.2 Wersja podstawowa —hasto fabryczne 00000

1) Menu szybkiego dostepu -zmiana jezyka, informacje o sterowniku, dane kontaktowe.
103 2) Funkcja Hold To Run.
3) Zmiana dziatania przycisku TEST w menu ustawier —szybki powrét do ekranu gtdwnego.

1.0.4 1) Programowane wyprzedzenie migania semafora czerwonego przed ruchem.

1) Mozliwos¢ resetowania hasta programem STER-TRONIC Firmware Utility (od wersji 1.2).
2)Autozamykanie z kazdej pozycji po otwieraniu (w poprzednich wersjach tylko z petnego otwarcia).
3)Po zadziataniu listwy bezpieczeristwa przy otwieraniu brama delikatnie sie cofa.

4) Dodatkowa funkcja SERWIS.

5) Rozdzielona funkcja przekaznika OPENED/GREEN na OPENED i GREEN.

6) Zmiana dziatania funkcji Pwr-up —okresla pierwszy kierunek ruchu po zatgczeniu zasilania i wyjsciu z MENU
konfiguracji.

7) Zmiana logiki dziatania wejscia w konfiguracji O_C.

1)Dodatkowa funkcja wyjs¢ przekaznikowych: Photoc. —status wejscia fotokomarki.

1.0.6 2)Rozdzielenie funkcji wyjs¢ przekaZnikowych Safety Edge na SE-Open, SE-Close.

3) Dodatkowe tryby wejs¢ AN3 i AN4 —EX-OPEN, EX-CLOSE

1)Dodatkowa funkcja wyjsc przekaznikowych: ALARM

2) Maksymalny czas pracy silnika wydtuzony do 4min.

3) Dodatkowe hasto dostepu do menu serwisowego.

4) Mozliwos¢ ograniczenia w menu serwisowym ustawien predkosci: Speed1, Speed2, Brake Speed, Safe
Speed.

5) Dodatkowe funkcje wejs¢ uniwersalnych: O_C, O_C/SEQ, O_C/Wick.

6) Harmonogram testowy.

7) Profile dostepne w menu serwisowym.

8) Zapis i odczyt konfiguracji za pomocq oprogramowania komputerowego.

1) Dodatkowe ustawienia w funkcji SERVICE —cykle: 10 000, 20 000, 50 000, 75 000, 100 000.

2) Dodatkowa funkcja wyjs¢ przekaznikowych OP-Lock —elektrozaczep otwarcia.

1.0.8 3)Podglqd ilosci wykonanych cykli oraz inspekcji po nacisnieciu przycisku TEST.

4) Dostepne menu w jezyku francuskim.

5) Wyswietlanie 10 ostatnich btedow i 10 ostatnich zdarzen.

1.0.5

1.0.7

1.09 1) Dodatkowa funkcja wyjs¢ przekaznikowych n_Brake —odwrotny hamulec.
1.0.10 1)Wydtuzony maksymalny czas pracy silnika do 8min.
1.0.11 1) Wytqgczenie elektrozaczepu przed ruchem zalezne od funkcji Warning.
2) Ustawianie czasu dla funkcji Warning z rozdzielczosciq 0.1s.
1.0.12 1) Funkcja Semaphore 2.
1.0.13

1) Funkcja automatycznej korekty pozycji.

1.0.14 1) Funkcja cofniecia po zadziataniu przecigzenia.

1) Dodatkowe parametry ustawien dla funkcji automatycznej korekty pozycji: Corr. start, Corr. stop, Corr.
1.0.15 speed, P.corr+e-lock.

2) Zwiekszony zakres ustawieri parametréw Safe speed, Brake Speed , Max safe speed, Max brake speed.
1) Dodatkowa funkcja HOLIDAYS.

1.0.16 2) Dodatkowa funkcja wyjs¢ uniwersalnych: C_C.
3) Wyjscie w konfiguracji ALARM nie jest zatgczane przy aktywnych fotokomorkach.
1.0.17 1) Dodatkowa funkcja PHOTO ALARM.
1.0.18 1) Zmiany optymalizacyjne.
1.0.19 1) Zwiekszenie maksymalnego czasu wczesniejszego wytqczenia elektrozaczepu E-Lock z 2s na 5s.
1.0.20

1) Dodatkowa funkcja wejs¢ uniwersalnych ELock FB —sygnat zwrotny elektrozaczepu zamkniecia.

1.0.21 1) Zwiekszenie maksymalnego czasu wczesniejszego wytqgczenia elektrozaczepu E-Lock z 5s na 60s.
1.0.22 1) Wspdtpraca z falownikami OMRON serii MX2 —tryb pracy OMRON.
1.0.23 1) Dostepne menu w jezyku holenderskim.

2) Programowalny czas cofniecia sie bramy po zadziataniu listwy krawedziowe otwarcia.

1) Dodatkowe ustawienia dziatania fotokomdrki w czasie otwierania i, gdy brama jest otwarta -skracania
czasu autozamykania po wykryciu przejazdu .

2) Opcja zatgczenia funkcji tagodnego zatrzymania sie po zadziataniu fotokomarki.

1.0.24 3) Zmiana dziatania fotokomdrki w trybie Closing dla stanu Opened —zamkniecie bramy mozliwe przy
wytgczonym autozamykaniu.

4) Regulowany czas zatrzymania po zadziataniu elementdw zabezpieczajgcych, wejscia do menu i btedéw
krytycznych.

1) Niezalezne czasy ustawiania funkcji Warningu i elektrozaczpu E-Lock.

1.0.25 2) Osobne ustawienia czasu Warning dla otwierania i zamykania.

3) Wczesniejsze ruszanie po wykryciu odblokowania elektrozaczepu E-Lock.

1.0.26 1) Optymalizacja oprogramowania.
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UPROSZCZONA DEKLARACJA ZGODNOSCI UE Nr:

SIMPLIFIED EU DECLARATION OF CONFORMITY 16/2017/D1 c €
PRODUCENT/HEREBY,

STER-TRONIC

Okulickiego 24, 33-300 Nowy Sqcz

niniejszym oswiadcza, zZe typ urzqdzenia H102 jest zgodny z dyrektywami:
declares that the equipment H102 is in compliance with Directives:
EMC 2014/30/UE, LVD 2014/35/UE, ROHS 2011/65/UE, RED 2014/53/UE, MD 2006/42/UE

Petny tekst deklaracji zgodnosci UE jest dostepny pod nastepujgcym adresem internetowym:
The full text of the EU declaration of conformity is available at the following internet address:
www.ster-tronic.com




Zgodnie z obowigzujgcymi przepisami dotyczgcymi utylizacji niepotrzebnego
sprzetu przez uzytkownikéw prywatnych w Unii Europejskiej przedmiotu
zawierajgcego taki symbol NIE WOLNO wyrzuca¢ wraz z innymi $mieciami. W tym
przypadku uzytkownik jest odpowiedzialny za odpowiednig utylizacje przez
dostarczenie urzadzenia do wyznaczonego punktu, lub producenta ktéry zajmie sie
jego dalszg utylizacja. Osobne zbieranie i przetwarzanie wtérne niepotrzebnych
urzadzen utatwia ochrone Srodowiska naturalnego i zapewnia, ze utylizacja odbywa sie
w sposéb chronigcy zdrowie cztowieka i sSrodowisko. Uwaga ta dotyczy takze zuzytych
baterii i akumulatordow.

ZALECENIA DOTYCZACE BEZPIECZENSTWA

Przed montazem i pierwszym uzyciem sterownika zapoznaj sie doktadnie z instrukcjg obstugi

i zachowaj jg na wypadek koniecznosci uzycia w przysztosci.

OZNACZENIE SYMBOLI

WAZNE WSKAZOWKI BEZPIECZENSTWA!

INFORMACJA'!

Zgodnie z obowigzujacymi przepisami europejskimi, brama z
napedem musi zosta¢é wykonana zgodne z Dyrektywa 2006/42/WE. Musi
réwniez spetnia¢ wymagania norm: EN 13241-1; EN 12445; EN 12453 oraz EN
12635.

Zgodnie z postanowieniami Dyrektywy Maszynowej 2006/42/WE oswiadcza sie, ze produkt
nie moze zosta¢ oddany do eksploatacji, az do momentu, gdy maszyna finalna, do ktérej jest
wbudowany lub ktérej jest podzespotem, uzyska oswiadczenie o zgodnosci z dyrektywami oraz
odpowiednimi przepisami, ktére maszyna finalna musi spetnia¢.

ZALECENIA OGOLNE

e Osoba montujgca, konserwujgca oraz wszyscy uzytkownicy napedu bezwzglednie muszg sie
zapoznac z Instrukcjg montazu i eksploatacji.
e Instrukcje montazu i eksploatacji przechowywac¢ w dostepnym miejscu.




Produkt uzywac zgodnie z jego przeznaczeniem.

Przestrzegac¢ i dotrzymywaé przepiséw BHP oraz norm obowigzujagcych w odpowiednich
krajach.

Montaz, podtgczenie oraz pierwsze uruchomienie napedu bramy moze by¢ wykonane
wyltacznie przez wykwalifikowane osoby.

Naped instalowac tylko w prawidtowo zamontowanych bramach.

Przed wykonywaniem jakichkolwiek prac przy napedzie odtgczy¢ napiecie =zasilania i
zabezpieczyé przed przypadkowym wigczeniem. Dotyczy to réwniez zasilania
akumulatorowego.

Podczas jakichkolwiek prac spawalniczych zlokalizowanych w poblizu bramy, odfgczyé brame
od zrédta zasilania i odfgczyé obwody elektroniczne.

Sposoby wykonania instalacji elektrycznej jak rowniez jej zabezpieczenia przed porazeniem
elektrycznym sg okreslone przez obowigzujgce normy i przepisy prawne.

Zamontowac urzadzenia zabezpieczajgce (fotokomorki, listwy krawedziowe, kurtyny itp.).

Na bramie zamontowa¢ tabliczke ostrzegawczg —Brama w ruchu automatycznym.

Producent nie ponosi odpowiedzialnosci za szkody i zaktécenia w- pracy wynikajgce z
nieprzestrzegania niniejszej instrukcji montazu i eksploatac;ji.

Przestrzega¢ wszystkich wskazowek montazowych. Nieprawidiowy
montaz moze prowadzi¢ do powainych obrazen ciata.

EKSPOLOATACIA

Naped uzywac tylko wéwczas, gdy zamontowany jest zgodnie z obowigzujgcymi normami oraz
gwarantuje bezpieczenstwo uzytkownikowi.

Brama moze by¢ uzytkowana wytgcznie przez osoby przeszkolone.

Dzieci oraz osoby niepetnosprawne umystowo nie mogg sterowac brama.

Nie wktadad rak lub innych czesci ciata do poruszajacej sie bramy lub jej ruchomych czesci.
Nie wkfada¢ zadnych przedmiotdw lub elementéw mechanicznych do poruszajgcej sie bramy
lub jej ruchomych czesci.

Przejezdzac przez brame dopiero po jej catkowitym otwarciu.

W przypadku automatycznego zamykania bramy krawedzie zabezpieczyé zgodnie z
obowigzujgcymi normami.

Podczas ruchu bramy w jej strefie pracy nie mogg znajdowad sie dzieci, osoby doroste,
zwierzeta ani zadne przedmioty.

Regularnie sprawdzad dziatanie elementéw zabezpieczajacych.

Usterki mogace mie¢ wptyw na bezpieczenstwo uzytkowania nalezy niezwtocznie usuwaé.
Naped eksploatowac w strefach niezagrozonych eksplozjg.

e Nie uzywac napedu w pomieszczeniu z agresywng atmosfera.

o Nie wolno stosowad swietléwek jako sygnalizacji Swietlne;j.

e Przynajmniej co 6 miesiecy przeprowadzi¢ prace kontrolno-konserwacyjne.
INSTALACIA

Bramy otwierane automatycznie za pomocg napedu muszg spetnia¢ wymagania
obowigzujgcych norm i dyrektyw, np. EN 12604, EN 12605.

Uzytkowad tylko sprawny technicznie naped zgodnie z jego przeznaczeniem, z uwzglednieniem
zasad bezpieczenstwa i zagrozen i przestrzegajac z instrukcji montazu i eksploatacji.

Brama podczas otwierania lub zamykania nie moze sie przechyla¢ i musi by¢ wypoziomowana.
Brama musi sie prawidtowo porusza¢ w catym zasiegu jej pracy.

Brama musi by¢ stabilna i sztywna, tj. podczas otwierania i zamykania nie moze sie wyginac

lub skrecac.



o Jezeli nie wykorzystuje sie wytgcznikdéw kraicowych to nalezy zamontowac ograniczniki.

e Podczas montazu przestrzegac przepisow BPH.

e Instalacje przeprowadzi¢ zgodnie z obowigzujgcymi normami.

e Instalacje sterownika mogg wykonywaé tylko wykwalifikowane osoby z odpowiednimi
uprawnieniami.

e |nstalacje nalezy przeprowadzi¢ z zachowaniem podstawowej ochrony przed wytadowaniami
ESD.

e Nie nalezy podtaczaé napedu do zasilania wczesniej niz podano to w instrukcji, nie stosowanie
sie do tego zalecenia moze grozi¢ porazeniem pradem.

UWAGI BEZPIECZENSTWA

e Niedozwolone jest przechodzenie lub przejezdzanie pod poruszajgcy sie brama.

e Niedozwolone jest podnoszenie lub przesuwanie za pomocg bramy przedmiotéw lub osdb.

e Nadajnik sterujacy nalezy chronié¢ przed dzie¢mi, gdyz mogg uzy¢ go do zabawy.

e Brame wolno uruchomié tylko wtedy, gdy cata strefa ruchu bramy jest dobrze widoczna i wolna
od przeszkdd.

OPIS URZADZENIA

PRZEZNACZENIE

Sterownik H102 jest uniwersalnym sterownikiem napeddéw bramowych: przesuwnych,
wspotbieznych przesuwnych, jednoskrzydtowych, dwuskrzydtowych. Wspétpracuje z silnikami 3x230
Vac lub 1x230Vac +/-10% 50Hz poprzez zewnetrzny falownik (YASKAWA seria V1000, GA500 oraz
OMRON seria MX). Doskonale nadaje sie do pracy ciggtej, mozna zastosowaé go na posesjach
prywatnych i w firmach. Zastosowany system zmiennego kodowania nadajnikéw eloq sprawia iz
system staje sie niedostepny dla osoby nieautoryzowane;.

UWAGA!
H102 —wspdtpracujq z nadajnikami zgodnymi ze standardem transmisji eLoq pracujgcymi na
czestotliwosci 867.84MH:z.

ZALETY STEROWNIKA

e tagodny start i stop, co zwieksza zywotnos¢ bramy.

e Sterowanie za pomocg nadajnikéw zdalnego sterowania (128 szt.) z kodem dynamicznie
zmiennym eloq.

e Sterowanie na przyciski dzwonkowe.

e Funkcje: AUTOZAMYKANIE, FURTKA (czesciowe otwarcie/otwarcie jednego skrzydta).

e Wspotpraca z enkoderami absolutnymi typu HLA27

e Wspotpraca z falownikami YASKAWA serii V1000 (RS485) i OMRON MX2.

e  Funkcja zwolnienia.

e  Funkcja PHOTOCELL TEST.

e Sygnalizacja Swietlna.

Mozliwos¢ instalacji bariery podczerwieni.

Funkcja testowania fotokomdrek zwiekszajgca bezpieczeristwo.

e Mozliwos¢ podtaczenia elektrozaczepu.

e 4 uniwersalne bezpotencjatowe wyjscia NO.

e 2 uniwersalne bezpotencjatowe wyjscia NC/NO.

e Zdalne programowanie nadajnikow.

e Prosta procedura instalacji i programowania.




SPOSOB DZIAtANIA

Sterowanie napedu odbywa sie po poprzez zaprogramowany w H102 przyciski nadajnika lub
przyciski dzwonkowe: sterowania sekwencyjnego sterowania furtkg (Wicket), otwdrz (Open.), zamknij
(Close.), zatrzymaj (Stop), otwodrz dopoki aktywne (O_C), otworz furtke dopodki aktywne (O_C/Wick),
sterowanie czasowo-impulsowe (O_C/SEQ),Hold To Run —Otwdrz (HTR-OP), Hold To Run —Zamknij
(HTR-CL), zamknij dopdki aktywne (C_C, wyzszy priorytet niz O_C).

Jezeli przy wykorzystywaniu wytgcznikdw krancowych lub impulsatora po zatgczeniu
zasilania brama nie znajduje sie na pozycji kraricowej to sterownik przyjmuje stan jako czesciowe
zamkniecie. Dla bezpieczenstwa dojazd do pierwszej pozycji krancowej odbywa sie na bezpiecznej
predkosci. (Od wersji 1.0.5 pierwszy kierunek ruchu po zatgczeniu zasilania oraz po wyjsciu z menu
okresla funkcja Pwr-up->Close).

STEROWANIE SEKWENCYJNE (0->S->C-S),

Sterowanie sekwencyjne odbywa sie z uniwersalnego wejscia lub przyciskiem nadajnika
przypisanego do tej funkcji. Dziatanie polega na wykonywaniu poleceri krok-po kroku OTWORZ-STOP-
ZAMKNIJ-STOP.

FURTKA

Umozliwia czesciowe otwarcie bramy przesuwnej, skrzydta S1 lub petne otwarcia skrzydta S1.
Sterowanie WICKET odbywa sie z uniwersalnego wejscia lub przyciskiem nadajnika przypisanego do tej
funkcji. Dziatanie polega na wykonywaniu polecen krok-po kroku OTWORZ WICKET-STOP-ZAMKNIJ
WICKET-STOP. Pozycje czesciowego otwarcia programuje sie w menu GATE SETTINGS->Gate
Parameters->Wicket. pos w zakresie od 0% do 100% petnego otwarcia.

Funkcja furtki uruchamiana jest z pozycji petnego zamkniecia.

o_C

Umozliwia automatyczne otwarcie bramy oraz zablokowanie mozliwosci zamkniecia dopdki
wejscie jest aktywne. Otwarcie jest mozliwe tylko, gdy zadne z ustawionych zabezpieczen w kierunku
otwierania nie jest w stanie aktywnym. Po zaniku stanu aktywnego na O|_| C brama sie automatycznie
zamknie (od wersji 1.0.5, aby zamkng¢ brame nalezy nacisng¢ przycisk nadajnika, sterowania
sekwencyjnego, lub Close —gdy witgczone jest autozamykanie brama zamknie sie po
zaprogramowanym czasie.

O_C/SEQ. (Dla wersji 1.0.5 oznaczenie O] _|C).

Jezeli sygnat sterujgcy jest mniejszy badz réwny 1s to sterowanie bramg odbywa sie
sekwencyjnie Otwdrz->Stop->»Zamknij-»Stop (O->S->C->S). Jezeli sygnat jest dtuzszy niz 5s to brama
sie otworzy i dopdki wejscie O|_|C/SEQ bedzie aktywne nie bedzie mozna jej zamkna¢. Po zaniku
stanu aktywnego, aby zamkng¢ brame nalezy nacisng¢ przycisk nadajnika, sterowania sekwencyjnego,
lub Close —gdy wiaczone jest autozamykanie brama zamknie sie po zaprogramowanym czasie.
Wszystkie sygnaty sterujgce dtuzsze niz 1s i krotsze niz 5s sg ignorowane (1s<t<5s).

0_C/Wick

Funkcja dziata tylko w konfiguracji 1x Wing/Slide. Umozliwia automatyczne otwarcie bramy
w trybie furtki oraz zablokowanie mozliwosci zamkniecia dopdki wejscie jest aktywne. Otwarcie jest
mozliwe tylko, gdy zadne z ustawionych zabezpieczed w kierunku otwierania nie jest w stanie
aktywnym. Po zaniku stanu aktywnego na O|_|C/Wick, aby zamkng¢ brame nalezy nacisng¢ przycisk
nadajnika, sterowania sekwencyjnego, lub Close —gdy wtgczone jest autozamykanie brama zamknie sie




po zaprogramowanym czasie. Gdy brama zostanie uruchomiona np. przyciskiem sekwencyjnych i
przejedzie juz pozycje furtki to aktywny stan wejscia O_C/Wick zatrzyma ja.

cc

Umozliwia automatyczne zamkniecie bramy oraz zablokowanie mozliwo$ci otwarcia jej dopoki
wejscie jest aktywne. Zamkniecie jest mozliwe tylko, gdy zadne z ustawionych zabezpieczen dziatajgce
w tym kierunku nie blokuje ruchu. Wejscie C_C ma wyzszy priorytet niz O_C oraz harmonogram w
trybie OPENED.

HOLD TO RUN
Umozliwia otwieranie lub zamykanie bramy, w przypadku awarii ktdregos z zabezpieczen:
Fotokomoérka (IN5, IN6), STOP (IN7), listwy bezpieczenstwa (AN1, AN2, AN3, ANA4, przecigzenie
(Motor1/2 Current). Aby otworzyé/zamkngé brame w trybie awaryjnym nalezy przytrzymaé wejscie
uniwersalne zaprogramowane jako Hold To Run-Open (HTR-OP) dla otwierania lub Hold To Run —Close
(HTR-CL) dla zamykania. Sterowanie w trybie Hold to Run przeznaczone jest do podtgczania kluczyka
otwierania/zamykania awaryjnego.
Podczas sterowania Hold To Run ze wzgledu na ignorowanie
zabezpieczen nalezy zachowac szczegdlng ostroznosc.
Sterowanie w trybie Hold To Run zablokowane jest przy btedach
krytycznych.
STATUS ROZSPRZEGLENIA
Przy wykorzystywaniu wytgcznikéw krancowych sterownik na podstawie pomiaru dtugosci
bramy wyznacza procentowo m.in. pozycje zwalniania i otwarcia furtki. Rozsprzeglenie i zasprzeglenie
napedu moze odbywa¢ sie w réznych miejscach i dopdki naped nie dojedzie do krancéwki, pozycje
m.in. zwalniania mogg rdézni¢ sie od ustawionych. Podtgczajgc status zasprzeglenia (np. dodatkowg
krancéwke) do uniwersalnego wejscia ustawionego w trybie Decoup. sterownik po wykryciu
zasprzeglenia dojezdza bramg do pozycji kraricowej na zaprogramowane] predkosci bezpiecznej (GATE
SETTINGS-> Gate Parameters ->Safe Speed).

FOTOKOMORKA

Dziatanie fotokomérki w zaleznosci od stanu (pracy) bramy programowane jest w menu GATE
SETTINGS->Safety->Photocell sets. Mozna okresli¢ sposdb reakcji na aktywny sygnat zabezpieczenia
w pozycji petnego otwarcia, otwierania lub zamykania.

Dla petnego otwarcia sygnat aktywny moze by¢ ignorowany (Off.), wywotaé zamykanie jezeli
sygnat aktywny zniknie (Closing, czas autozamykania >0s) lub przy autozamykaniu kazde wykryte
przejscie moze zresetowac odliczanie czasu autozamykania (Count res.).

Od wersji 1.0.24 przy ustawieniu Closing dla stanu Opened brama zamknie sie po zadziataniu
fotokomarki nawet, gdy autozamykanie jest wytgczone.

Przy ustawieniu: Zamykanie po zniknieciu sygnatu aktywnego
fotokomorki brama zamknie sie po ok 1s.

Dla otwierania i zamykania sygnat aktywny moze by¢ ignorowany (Off.), wywotaé zamykanie
lub otwieranie jezeli sygnat aktywny zniknie.

Dla zamykania przy ustawieniu Stop->Open otwieranie (o ile jest
mozliwe) nastepuje zaraz po zadziataniu zabezpieczenia. Przy ustawieniach
z opcjq Czekaj na znikniecie sygnatu aktywnego fotokomorki , brama ruszy
w danym kierunku po ok 1s od usuniecia przeszkody.

Przy wtgczonej opcji GATE SETTINGS->Gate options->SS on Photo po zadziataniu fotokomorki
brama zatrzymuje sie zgodnie z ustawionym parametrem Soft stop. UWAGA! Opcje nalezy uzywac

wytgcznie, gdy takie zatrzymanie nie stwarza zagrozenia dla uzytkownikow.

PHOTOTEST




Funkcja zwiekszajgce poziom bezpieczenstwa. Przy wiaczeniu jej sterownik przed ruchem
sprawdza poprawnos¢ dziatania fotokomorek.

Przy wiqczonej funkcji PHOTOCELL TEST minus zasilania nadajnika
podigczany jest do wyjs¢ OC1 lub OC2 (Open Collector).

W czasie testu odpinane jest zasilanie nadajnika i sprawdzana jest zmiana stanu na wejsciach
PHOTOC. W zaleznosci od zastosowanych fotokomdrek, czas trwania zmiany stanu moze opdznic¢
rozpoczecie otwierania/zamykanie.

Niedozwolone jest odwrotne ustawienie typu wejs¢ fotokomorki
(NC/NO) z fizycznie podigczonym typem zabezpieczenia.

LISTWY BEZPIECZENSTWA

Zabezpieczenia typu rezystancyjnego monitorujgce przestrzern zasiegu bramy/skrzydet
ustawiane s3 w menu GATE SETTINGS->Safety-> Safety edges. Moga by¢ zaprogramowane jako:
listwa bezpieczenistwa otwierania (SE-Open) —aktywny stan podczas otwierania zatrzymuje brame,
listwa bezpieczenstwa zamykania (SE-Close.) —aktywny stan podczas otwierania zatrzymuje i
uruchamia w kierunku otwierania brame, listwa bezpieczeristwa otwierania i zamykania (SE-O/C.) —
aktywny stan podczas otwierania lub zamykania zatrzymuje brame. Ustawiana warto$¢ rezystora
koncowego: 2k, 4.1k, 8.2k lub 16.4k. Od wersji 1.0.5 po zadziataniu listwy podczas otwierania , aby
zmniejszy¢ site nacisku na przeszkode brama delikatnie sie cofa.

STOP SAFE TORQUE OFF

Bezpieczne wyltgczenie oraz blokada momentu silnika przy wykorzystaniu przekaznika
wyjsciowego oraz wbudowanego wejscia falownikéw HC-H1. Przy aktywacji funkcji bezpieczenstwa, w
przypadku wystgpienia awarii, nastepuje dziatanie bezposrednio zaimplementowane w funkcjach
sterujacych falownika (COAST TO STOP). Przekaznik wyjsciowy pracujgcy w trybie STOP jest wytgczany
w przypadku utraty komunikacji z falownikiem/falownikami oraz przy aktywnym stanie rozsprzeglenia.

PRZECIAZENIE/OGRANICZENIE PRADU SILNIKA/SILNIKOW

Przy wspodtpracy z falownikami w menu GATE SETTINGS->Safety->Motor 1 (2) current
dodatkowym zabezpieczeniem przed przecigzeniem silnikbw jest ograniczenie pradu pracy
ustawianego w zakresie od 0.1A do 10A. Czuto$é regulowana jest z krokiem 0.1s i oznacza dopuszczalny
czas trwania przekroczenia wartosci.

Od wers;ji 1.0.14 oprogramowania, w menu GATE SETTINGS->Gate options->Ovi->Rev
dostepna jest funkcja cofniecia bramy po zadziataniu przecigzenia w zaleznosci od ustawien w kierunku
otwierania (Open), zamykania (Close) lub w obu kierunkach (Always).

OPOZNIENIE SZKRZYDtA S2

W przypadku, gdy w bramie dwuskrzydtowej jedno skrzydto nachodzi na drugie, niezbedne jest
ustawienie czasu opdznienia ruchu W2 do W1. Silnik W1 przy otwieraniu rusza pierwszy, a przy
zamykaniu drugi. Zabezpiecza to przed nieprawidtowym ustawieniem skrzydet wzgledem siebie i
kolizjg w pozycji petnego zamkniecia. Czas opdznienia ustawiany jest w menu GATE SETTINGS->Gate
parameters->W2 delay.

Nalezy tak wyregulowac ustawienia, aby nie doszto do kolizji
skrzydet Ilub skrzydto nachodzgce nie osiggneto pozycji krarncowej
zamkniecia wczesniej niz drugie.

DYNAMICZNE DOMKNIECIE
Funkcja dostepna jest przy wykorzystywaniu enkoderéw (enkodera) absolutnych. Wedtug
standardowych ustawien podczas normalnej pracy silnik dojezdza do pozycji krancowych na




zwolnionej predkosci. W przypadku duzej bezwtadnosci bramy przy wykorzystywaniu elektrozaczepu
funkcja umozliwia przyspieszenie w koncowej fazie zamykania i pewne zatrzasniecie trzymacza. GATE
SETTINGS->Gate options->Dyn. close.

AUTOZAMYKANIE

Po zatrzymaniu bramy w pozycji petnego OTWARCIA odliczany jest ustawiony przez
uzytkownika czas po ktérym nastgpi ZAMYKANIE. Dla bezpieczenstwa uzytkownika wymagane sg
fotokomorki, (aby brama nie zamkneta sie, gdy w jej Swietle jest przeszkoda!). Przy ustawieniu funkgji
Count res. fotokomodrki w pozycji petnego otwarcia kazdy wykryty przejazd spowoduje ponowne
odliczanie tego czasu. Jezeli brama znajduje sie w pozycji petnego otwarcia to kazdy sygnat prébujacy
uruchomic jg w kierunku otwierania spowoduje odliczanie czasu autozamykania od nowa.
Czas otwarcia ustawiany jest w menu GATE SETTINGS->Gate parameters-»Open time. Ustawienie
wartosci 0 wytacza funkcje. Od wersji 1.0.5 autozamykanie odbywa sie z kazdej pozycji po ruchu w
kierunku otwierania (Status: OPENED lub PART. OPENED).

Przy ustawieniach T1-T2 fotokomarki w stanach Opening i/lub Opened, po wykryciu przejazdu
(zaniku aktywnego stanu fotokomarki) czas autozamykania jest ignorowany iodliczany jest czas Open
time 2. Umozliwia to szybsze zamkniecie bramy lub jezeli pozostaty lub ustawiony czas autozamykania
jest krétszy niz Open time 2 wydtuzenie go i umozliwienie przejazdu kolejnemu pojazdowi. Open Time
2 ustawiany jest w menu GATE SETTINGS->Gate parameters->Open time 2. Natomiast opcje T1-T2 w
menu GATE SETTINGS->Safety->»Photocell sets.

ZAMKNIECIE PO ZAtACZENIU ZASILANIA

Przy witgczonej funkcji sterownik automatycznie zamknie brame po ok. 2s od wigczeniu
zasilania. Wszystkie zabezpieczenia w kierunku zamykania musza by¢ nieaktywne. GATE
SETTINGS->Gate options> Pwr-up—>Close. Od wersji 1.0.5 zamkniecie odbywa sie po
zaprogramowanym czasie autozamykania (jezeli autozamykanie jest wtgczone) oraz funkcja ma wptyw
na status bramy po wyjsciu z menu konfiguracji. Jezeli funkcja Pwr-up jest wytaczona i brama nie
znajduje sie z pozycji krancowej to sterownik po zatgczeniu zasilania i wyjsciu z menu przyjmuje stan
PART. CLOSED —aby zamkng¢ brame nalezy nacisng¢ przycisk nadajnika lub przycisk sterowania
recznego. Jezeli Pwr-up jest wtgczona sterownik przyjmuje stan PART. OPENED i przy wtgczonej funkcji
autozamykania brama sie zamknie po zaprogramowanym czasie (jezeli autozamykanie jest wigczone).

NADAIJNIKI ZDALNEGO STEROWANIA

Sterownik wspotpracuje z nadajnikami zdalnego sterowania. Przyciski mogg by¢
zaprogramowane do czterech réznych wirtualnych kanatéw sterujgcych RC1, RC2, RC3, RC4. Dziatanie
po nacisnieciu przycisku danego wejscia okreslane jest w menu Remotes->RC inputs->RC(x).
Dodatkowo wifaczajac funkcje zdalnego programowania, dodawanie nowych nadajnikéw moze
odbywac sie bez potrzeby otwierania obudowy.

SWIATLO OSTRZEGAWCZE

Dla ustawien wyj$s¢ w trybie PULSE, LAMP i/lub RED (miganie, czerwony semafor, od wersji
1.0.4) przeznaczonych do podtgczania lamp lub sygnalizatorow ostrzegawczych w menu GATE
SETTINGS->Gate parameters->Warning mozna ustawi¢ wyprzedzenie zataczenia przed ruchem w
zakresie od 0s (wytgczone) do 60s. Od wersji 1.0.4 w menu GATE SETTINGS-> Gate options->Warning
mozna wybrac czy wczesniejsze ostrzeganie ma by¢ zatgczane na wyjsciach tylko LAMP i PULSE, tylko
RED (miganie, semafor) czy na wszystkich.

ELEKTROZACZEP E-LOCK/WARNING

Uniwersalne wyjscia przekaznikowe mogg by¢ skonfigurowane do sterowania
elektrozaczepem. Zatgczany jest on w pozycji petnego zamkniecia i wylgczany przed ruchem z
wyprzedzeniem zaleznym od funkcji Warning —jezeli zaprogramowany czas jest <5s to elektrozaczep
jest wytgczany od razu, gdy rozpoczyna sie odliczanie. Natomiast jezeli czas jest >5s to wytgczanie
nastepuje 5s przed ruchem (od wersji 1.0.21 elektrozaczep wytgczony jest przez caty czas odliczania
Warning). Dodatkowo do uniwersalnego wejscia w konfiguracji ELock FB mozna podtgczy¢ status
elektrozaczepu. Jezeli w czasie wczesniejszego zataczenia (pre warningu, max. 5s) na wejsciu Elock FB
nie pojawi sie aktywny sygnat zwrotny rozblokowania to sterownik wyswietli komunikat zdarzenia i
zatgczy wyjscie w konfiguracji ALARM na 2s oraz ruch bramy zostanie wstrzymany. Uruchomienie




bramy mozliwe jest po usunieciu przyczyny blokowania i ponownym sygnale sterujgcym. Typ sygnatu
zwrotnego (NC, NO) programowany jest w menu konfiguracji wejs¢ i okresla stan aktywny
rozblokowania. UWAGA! Tylko jedno wejscie moze by¢ ustawione w konfiguracji ELock FB.

Od wersji 1.0.25 zmienia sie logika dziatania elektrozaczepu E-Lock oraz funkcji Warning.
Dostepne sg osobne ustawienia czasu dla E-lock i funkcji Warning dla otwierania (Warning OP) i dla
zamykania (Warning CL). Elektrozaczep jest wytgczany od razu po sygnale sterujgcym i odliczany jest
czas E-Lock time, po ktérym brama rusza (opdznienie niezbedne na zwolnienie elektrozaczepu). Jezeli
wtgczona jest funkcja Warning (wczesniejsze ostrzeganie) to jest ona aktywna przez dtuzszy z czaséw
E-lock time i Warning OP (do zwolnienia elektrozaczepu). Podtaczajgc status elektrozaczepu do
uniwersalnego wejscia skonfigurowanego jako ELock FB mozna przyspieszy¢ rozpoczecie ruchu. Brama
ruszy po wykryciu odblokowania elektrozaczepu. Typ sygnatu zwrotnego (NC, NO) programowany jest
w menu konfiguracji wejs¢ i okresla stan aktywny rozblokowania. UWAGA! Tylko jedno wejscie moze
by¢ ustawione w konfiguracji ELock FB.

SEMAPHORE 2 (od wersji 1.0.12)

Uniwersalne wyjscia przekaznikowe mogg by¢ skonfigurowane do sterowania semaforem
GREEN (zatgczony w pozycji petnego otwarcia) i RED (zatgczony z pozycji innej niz petnego otwarcia i
miga podczas ruchu). Przy wiaczonej funkcji SEMAPHORE 2 (GATE SETTINGS->Gate
options->Semaphore 2 ON) zadziatanie fotokomérki wytacza sygnat GREEN i zatgcza RED na
zaprogramowany czas Semaph. time ). Odliczanie rozpoczyna sie po zaniku aktywnego stanu
zabezpieczenia. Zmienia sie rowniez zasada dziatania ustawien fotokomérki (Photocell sets). Ruch
wykonywany jest po zaniku stanu aktywnego oraz odliczeniu czasu Semaph. time. Podczas otwierania
sygnat RED miga, a podczas zamykania $wieci ciggle.

AUTOMATYCZNA KOREKTA POZYCII

Wymagane sg enkodery absolutne. Sterownik zapamietuje pozycje zatrzymania bramy i w przypadku,
gdy zmieni sie ona o zaprogramowany kat Corr. start, automatycznie uruchamia silnik/silniki z
predkoscig Corr. speed i koryguje jej potozenie. Aby uwzgledni¢ bezwtadnos¢ bramy silniki
zatrzymywane sg wczesniej o kat Corr. stop.

Aby wtgczy¢ funkcje nalezy przejs¢ do menu Service/Tests-> Service sets-> Serv. options->Pos. Corr.
i ustawic¢ w pozycji On.

Zmiana parametréw funkcji odbywa sie menu Service/Tests-> Service sets->Serv. parameters.
Dodatkowo w menu serwisowym Service/Tests->Service sets-> Serv. options ustawiajgc parametr
P.corr +e-lock w pozycji On elektrozaczep zamkniecia (E-Lock) podczas korekty pozostanie zatgczony,
a w pozycji Off wytaczony.

PHOTO ALARM

Jezeli fotokomadrka (IN5 lub IN6 w konfiguracji PHOTO) jest aktywna dtuzej niz zaprogramowany czas
(GATE SETTINGS->Gate parameters->Photo alarm) to zatgczane jest wyjscie w konfiguracji ALARM.
Ustawienie czasu na 0s wyfacza sygnalizacje.

Zasilanie AC 230Vac +-10%» 50Hz (zasilacz)
H102 24VDC
Zegar RTC Bateria 3V CR2032
Zakres temperatur pracy -20 do +70°C
Pobdr mocy w stanie spoczynku <2W (bez akcesoriow)
Odbiornik radiowy 867.84MHz FSK
Zasieg do 250m
Typ nadajnika eloq
Pamiec nadajnikow 128 szt.
Maksymalna moc silnika
24VDC <140W
230Vac Zgodnie z zastosowanym falownikiem




Obciazalno$¢ wyjéé RL1, RL2, RL3, RL4 | 3.15A/230Vac
Obcigzalnos¢ wyjsé UNI1, UNI2 5A/24VDC
Obcigzalnos$¢é wyjscia 24VDC <1A (Bezpiecznik 1A)
Obcigzalnosé wyjscia 12VDC <0.45A (Bezpiecznik 0.5A)
Obcigzalnos¢ wyjsé OC1, 0OC2 0.2A/30Vdc (Open Collector)
Typ bezpiecznika Zewnetrzny B6
Obudowa P42
Waga

H102 75W 1332g
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INSTALACJA STEROWNIKA

Przed przystgpieniem do instalacji upewnic sie czy wszystkie zalecenia
dotyczace bezpieczenstwa sg spetnione.

Wszelkie prace instalacyjne moga by¢ wytacznie wykonywane przez
osoby wykwalifikowane. Instalacja elektryczna oraz podtjczenie urzadzen
elektronicznych mogg by¢ wykonane wytacznie przez osoby posiadajce
odpowiednie uprawnienia elektryczne.

Wytaczyc¢ zasilanie.

Zamontowa¢ mechanicznie sterownik.

Wyciggnac szybkoztaczki.

Podtaczy¢ przewody do szybkoztgczek wedtug opisu na obudowie sterownika lub schematu
podtaczenia:

PWNR

4.1. Podtaczenie krancéwek otwarcia i zamkniecia ~-OPCJONALNIE

Wytgczniki kranicowe moggq byc¢ typu NC lub NO. Ich typ ustawiany
jest podczas programowania sterownika.

Wytaczniki kraicowe otwarcia i zamkniecia podtgczane sg do wejsc: IN1, IN2, IN3 i IN4.




Uzywane sg do precyzyjnego zatrzymania bramy w pozycji petnego zamkniecia lub otwarcia.
Nalezy wyregulowac ich potozenie, tak by skrzydto/skrzydta bramy doktadnie sie otwieraty i
zamykaty.

|| ]
4|2 |«
=l Egﬁ IN1 —krancowka zamkniecia skrzydta/bramy W1,
= E = IN2 —krancéwka zamkniecia skrzydta/bramy W2,
Ol [ IN3 —krancowka otwarcia skrzydta/b w1

S |¥o——" ydta/bramy W1,
E - §o£| IN4 —kraricéwka otwarcia skrzydta/bramy W2.
4l _

Jezeli nie wykorzystuje sie dodatkowych wyftqcznikow krarcowych
to nalezy bezwzglednie zamontowac enkoder absolutny (typu HLA27).

4.2. Podtaczenie enkodera/enkoderéw absolutnych —OPCJONALNIE

ENC2
ENC1

ENKODER/ENKODERY absolutne podtgczane sg do wejs¢: IN3, IN4,. Uzywane sg do
precyzyjnego zatrzymania bramy w pozycji petnego zamkniecia lub otwarcia oraz do
wyznaczania pozycji predkosci zwalniania (OPCJONALNIE). Nalezy wyregulowac ich potozenie,
tak by skrzydto/skrzydta bramy doktadnie sie otwieraty i zamykaty.
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4.3. Podfaczenie fotokomorek

Bariera podczerwieni jest niezbednym elementem zabezpieczenia, ktdry nalezy
bezwzglednie podtaczy¢ do sterownika. Nie dopuszcza ona do uderzenia bramg w pojazd,
osobe lub przedmiot znajdujgcy sie w_Swietle przejazdu. Fotokomérki sg niezbedne do
poprawnej pracy urzadzenia i zapewniajg bezpieczenstwo. W przypadku sterownia silnikami
230Vac wymagane jest podtaczenie kurtyny zabezpieczajgcej lub innego dodatkowego
zabezpieczenia chronigcego przed zgnieceniem w Swietle pracy podczas zamykania (i
otwierania w bramie skrzydtowej). Nalezy podiaczy¢ je szeregowo dla ustawien NC i
rownolegle dla NO z fotokomdrkami. Dostepne jest rdwniez funkcja PHOTOCELL TEST
zwiekszajgca poziom bezpieczenstwa. Przy wigczeniu jej sterownik przed ruchem sprawdza
poprawnos¢ ich dziatania. Fotokomodrki podtgcza sie do wejscia IN5. Do podtaczenia
dodatkowych zabezpieczen reagujacych w trybie PHOTOCELL lub STOP przeznaczone jest
programowalne wejscie IN6.

PODLACZENIE PRZY WYLACZONYM FOTOTESCIE
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Wydajnos¢ zasilania 24V ztqgcza wynosi <1A, w zwiqgzku z tym nalezy
upewnic sie czy sumaryczne obcigzenie zasilania nie przekracza tej wartosci
prgdu.

4.4. Podiaczenie zabezpieczen STOP
Zabezpieczenia monitorujgce przestrzen zasiegu bramy/skrzydet typu NC nalezy
podtgczy¢ szeregowo, a typu NO réownolegle do wejscia IN7 (STOP). S3 one niezbedne do
poprawnej pracy urzadzenia i zapewniajg bezpieczenstwo.

ST1  ST2 |N°| Nol IN7 — wejscie zabezpieczer NC lub
e sT1 (sT2

m_

Dl NC NC NO

IN7

o,

Aby zwiekszyc¢ poziom bezpieczenstwa, konfigurujgc wejscie IN6 jako
STOP oraz wigczajgc PHOTOCELL TEST na wyjsciu OC2 podiqczenie
bezpotencjatowych zabezpieczen stop typu NC moze byc testowane.

TESTOWANIE WEJSC STOP typu NC

=

ST1  ST2
oc2|CT P
= = NC NC
oc1|[ET) O=™E=

4.5. Podfaczenie wejs¢ parametrycznych
Zabezpieczenia typu rezystancyjnego (np. listwy krawedziowe) monitorujgce
przestrzen zasiegu bramy/skrzydet podtgczane sg do wejsé: AN1, AN2, AN3, AN4, S3 one
niezbedne w przypadku sterowania silnikami bez funkcji wykrywania przecigzenia (np.
230Vac). W menu ustawien mozna wybrac wartos¢ rezystancji: 2k, 4.1k, 8.2k lub 16.4k
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AN1-AN4 —wejscia zabezpieczen parametrycznych

Przy rownolegtym tgczeniu elementéow bezpieczeristwa rezystor
koricowy nalezy zamontowac na ostatnim zabezpieczeniu.

4.6. Podfaczenie przyciskow sterowania
Elementy sterujgce (przyciski dzwonkowe, radiolinie zewnetrzne itp.) podtgczane sg
do wejs¢ uniwersalnych: IN8, IN9, IN10, IN11, IN12, IN13, IN14, IN15, IN16.

3

=E

CTRL

NC

CTRL
IN8-IN16 —przyciski

programowalnych

sterujgce  wejsé

o NO |

o

4.7. Podtaczenie zewnetrznych falownikéw -OPCJIONALNIE
Sterownik wspétpracuje z falownikami YASKAWA serii V1000 oraz OMRON serii MX2
(od wersji 1.0.22). Komunikacja odbywa sie za pomocg interfejsu RS485. Dodatkowo jako

zabezpieczenie przed niezamierzonym

uruchomieniem mozna wykorzystaé wyjscia

uniwersalne (patrz podtaczenie wyjsé uniwersalnych).

Przed uruchomieniem sterownika nalezy ustawic

parametry

falownika/falownikow zgodnie z tabelq oraz posiadanym typem. Na ostatnim
falowniku nalezy wigczyc rezystor koricowy linii.

YASKAWA V1000 -tryb INVERTER

Parametr Falownik1 Falownik 2 Opis
B1-01 02 Czestotliwos¢ referencyjna RS485
B1-02 02 Komendy run RS485
C1-01 0001.5 Czas przyspieszania 1 (1.5s)
C1-02 0000.1 Czas hamowania 1 (0.1s)
E1-04 120 Maksymalna czestotliwos¢ wyjsciowa 120Hz
H5-01 01 02 Adres urzadzenia
H5-02 08 Predko$¢ transmisji 115200bps
H5-04 00 Zatrzymanie po btedzie transmisji: RAMP TO STOP
H5-07 01 RTS wiaczony

H5-11

Parametr

Falownik 1

01

Falownik 2

Zapis parametréw bez komendy ENTER

OMRON MX2 —-tryb OMRON

A001 03 Czestotliwos¢ referencyjna RS485

A002 03 Komendy run R$485

F002 1.5 Czas przyspieszania 1 (1.5s)

FO03 0.1 Czas hamowania 1 (0.1s)

A004 120 Maksymalna czestotliwos¢ wyjsciowa 120Hz

co72 01 | 02 Adres urzadzenia

co71 10 Predko$¢ transmisji 115200bps

C076 01 Zatrzymanie po btedzie transmisji: RAMP TO STOP
co77 0.50 [s] Przekroczenie czasu komunikacji.

C078 0 Czas opdznienia komunikacji.

B00S 1 Tryb restartu w przypadku alarmu nadprgdowego/alarmy

zbyt wysokiej wartosci napiecia — od czestotliwosci OHz.




B027 1 Funkcja unikania przecigzenia wtaczona.

B090 20 Wspodtczynnik obcigzenia obwodu hamowania
dynamicznego.

B095 1 Tryb hamowania dynamicznego aktywny w czasie pracy.

B097 200 Opornosc¢ rezystora hamowania dynamicznego.

B130 1 Funkcji regulacji napiecia DC podczas hamowania aktywna.

Przy wykorzystywaniu falownikéw OMRON MX2 nalezy zamontowa¢
rezystor hamujgcy: AX-REMOOK1200-IE. Parametry soft start i soft stop
powinny byc wieksze niz 0,5s.

PODtACZENIE 1 FALOWNIKA

YASKAWA V1000 OMRON MX2
S AYEEIER
CAUTION!
ADDRESS 01H """'-...,__._ E'
\sz =N ON
ON
+ oy * o SN
i)
% +lc0 sP
& g CICICICIC]
|
@
SHIELD
PODLACZENIE 2 FALOWNIKOW
YASKAWA V1000
INVERTER1 |CAUTION! INVERTER 2
ADDRESS 01H ADDRESS 02H
s2 [0 ] ™\ s2 (o]
OFF ON
A=) g o &

@ +|co
= (gL g g [ | CICICICIC]

- T

L
SHIELD SHIELD
OMRON MX2
ADDRESS 01H CAUTION! ADDRESS 02H
OFF ON
SN SN
o | SP SP
[
>
@

4.8. Podtaczenie silnikéw 24VDC —OPCJONALNIE
W przypadku bramy przesuwnej z silnikiem 24VDC wykorzystuje sie wyjscie MOTOR1,
natomiast dla przesuwnej wspotbieznej lub skrzydtowej MOTOR1 (W/G 1) i MOTOR2 (W/G
2).




e e

]

[-G'S;%JQJu\‘,.}cl 0y | rl:o;gn‘r}os&”‘ A ‘u'osé:é“ M1 —skrzydto/brama W/G 1 24VDC
(max.140W) —skrzydto nachodzace
M2 —skrzydto/brama W/G 2 24VDC

(max.140W)

PE
O

4.9. Podfaczenie uniwersalnych wyjsc¢ bezpotencjatowych
Woyijscia: RL1, RL2, RL3, RL4, UNI1, UNI2 mogg petnié rézne funkcje m.in. sterowania
oswietleniem, sygnalizacjg stanu bramy (lista funkcji opisana w paragrafie Programowanie).
Przyktadowe podtaczenia z wykorzystaniem wyjsé uniwersalnych:

PODLACZENIE LAMPY SYGNALIZACYJNEJ 230VAC LUB 24VDC

= +

L o—J 24vpc o—J
N L

GNDO
PEO

230Vac
SECURED

O
PEO
Nie wolno stosowac swietléwek jako sygnalizacji.

PODLACZENIE SAFE TORQUE OFF | ELEKTROZACZEPU (STYKI NO) —~-YASKAWA 1000

INVERTER % VAR&%TOR
DIODE

- sTO 24vpCc o— /]

INPUT 24EVZDC
A GND
PEO

Elektrozaczep zabezpieczy¢ warystorem Ilub innym elementem
eliminujgcym  przepiecia powstate podczas zafgczania/wylgczania
indukcyjnosci.

4.10. Podtaczenie anteny zewnetrznej
Sterownik ma wbudowany odbiornik radiowy pracujacy na czestotliwosci 867.84MHz.
Antene zewnetrzng (867.84MHz) nalezy umieszcza¢ z dala od elementéw metalowych.
Podfaczenie nalezy wykonaé przewodem koncentrycznym 50 Ohm o jak najmniejszym
ttumieniu.
|

CABLE

50ohm ———
—i=

ANTENNA 867.84MHz




W nastepnej kolejnosci nalezy wykonac pofqczenia elektryczne ztgcz
wykorzystujgcych napiecie 230Vac.

4.11. Podtaczenie zasilania
Ostatnim etapem podtaczenia jest podtgczenie zasilania, nalezy podtgczy¢ kolejno
przewody:
PE —przewdd ochronny
L —przewdd fazy
N —przewéd neutralny

Zasilanie  sterownika  zabezpieczy¢  poprzez  zastosowanie
zewnetrznego wyftqcznika nadprgdowego (dobranego odpowiednio, aby
zapewni¢ samoczynne wyfqgczenie zasilania zgodnie z obowiqzujgcymi
normami) oraz roznicowo-prqdowego RCD I, 30mA.

1171 e Ui
---------------

MOTOR| No com He
2 UNI1

RL1| RL2 RL3 RL4 MDIDN +24vDC] GND
LNE

SSNSS|

CABLE
GLAND

ac
L SECURED:
N LEAKAGE CURRENT
AND FUSE B6
PE

Umiesci¢ szybkoztaczki z powrotem w sterowniku.

Przed uruchomieniem urzqdzenia naleiy sprawdzi¢ zasilanie,
uziemienie oraz przewody. Przewody nie powinny by¢ za dftugie, nie
dopuszczalnym jest zwijanie pozostatego przewodu w tzw. "petle” oraz
jednoczesne prowadzenie przewodow zasilania sterownika, silnika i
przewodow sterowania.

Ustawi¢ brame recznie w pozycji srodkowej (lub innej w ktorej sprawdzanie kierunku pracy
silnikéw bedzie gwarantowato bezpieczenstwo).

Wiaczy¢ zasilanie.

Zgodnie z typem napedu oraz opisem w paragrafie ,Programowanie” odpowiednio
zaprogramowac GATE SETTINGS: Gate type, Safety, Control , Sensors

Zaprogramowac parametry bramy: pozycje poczatkowa i koncowg bramy (dla enkoderéw),
pozycje poczatkow3 i koicowg hamowania, predkos¢ maksymalng i dojazdowq, czasy soft start
i soft stop.

100%
Vref=120

rd

Speed 1(2) (%)

Brake speed (%)

STOP=0.1s
(conts.)
0% >
"0 Time BRAKE TAK ¢
o 0% SOFT START e B 100%
sed pos. 0 Opened pos.
6 Opened pos. 0 Closed pos.




sToP
Vrefe120 control

7

signal
Speed 1(2) (%)
CAUTION!
FOR SAFETY STOP
TIME=0.1s
0, S
0% — [4
TIME TIME
0% SOFT START SOFT STOP 100%
0 Closed pos. 0 Opened pos.
0 Opened pos. 0 Closed pos.

Dla stopu bezpieczeristwa wywotanego przez fotokomorki, listwy
krawedziowe, wejscie STOP (IN5 lub IN6 z trybie STOP), btedy krytyczne lub
wejscie do menu, czas zatrzymania wynosi 0.1s.

SOFT START okresla czas od momentu ruszenia do osiggniecia
maksymalnej predkosci jazdy (100%), a SOFT STOP od momentu rozpoczecia
zwalniania z predkosci maksymalnej (100%) do zatrzymania —jezeli Speed 1 (2)
sq <100% to ruch odbywa sie zgodnie z nachyleniem tej charakterystyki i
rzeczywisty czas rozpedzania/zwalniania jest proporcjonalny do aktualnych
ustawien.

10. Zaprogramowac nadajniki zdalnego sterowania.
11. Sprawdzi¢ kierunek/kierunki pracy silnikow.
Wejs¢ do menu GATE SETTINGS-»Sensors-»Absolute enc.-»W1 (2) Positions.
Nacisniecie przycisku w prawo (=) powinno uruchamia¢ odpowiednie skrzydto/brame w
kierunku otwierania, a przycisku w lewo ( €)w kierunku zamykania. Jesli jest inaczej nalezy
zmieni¢ na przeciwne ustawienia kierunkdw w menu GATE SETTINGS->Gate type->M1 dir
(M2 dir).

W przypadku wykorzystywania enkoderow absolutnych nalezy w
menu GATE SETTINGS->Sensors-> Absolute enc.-Enc. direction->ENC1. dir
(ENC2 dir) _zaprogramowac réownieZ kierunki pracy enkoderow tak aby
podczas otwierania odczytywany kgt zwiekszat sie, a w kierunku zamykania

zZmniejszat.

N/

12. Przy wykorzystaniu wytacznikéw krancowych wykonaé¢ procedure pomiaru dtugosci bramy
(GATE SETTINGS->Sensors->Limit switches->Pos. reset)
13. Wyregulowac site przecigzenia ~OPCJONALNIE dla silnikéw 24VDC
Procedura opisana jest w paragrafie Programowanie .




14.
15.

16.
17.

Regulacja powinna zostac przeprowadzona zgodnie z obowigzujgcymi
normami.

Ustawi¢ dostepne dodatkowe funkcje.

Sprawdzi¢ poprawnos¢ dziatania catego automatu i wszystkich podigczonych elementéw
zabezpieczajacych, sygnalizacyjnych i sterujgcych (wytaczniki krancowe, fotokomorka, listwa
krawedziowa, sygnalizacja swietlna itp.)

Zabezpieczy¢ mechanicznie sterownik.

Przeszkoli¢ wszystkich uzytkownikéw bramy.




SCHEMAT PODLACZENIA

RADIO USB
RECEIVER CONNECTOR
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PROGRAMOWANIE USTAWIEN

Programowanie sterownika odbywa sie za pomocg KLAWIATURY i WYSWIETLACZA LCD.

Programowanie moze odbywac sie tylko ,gdy brama jest w stanie stopu. Jezeli zaczniemy
programowac sterownik, gdy odliczany jest czas autozamykania to odliczanie zostanie zatrzymane,
a po wyjsciu z menu zacznie sie od nowa.

Wejscie do menu podczas ruchu zatrzymuje brame.

WIDOK EKRANU GtOWNEGO

Dzien tygodnia Data Godzina
N N N
Sju O/1).0]1].12]0(2(7| (1|2]: |0]0

Aktualny status - |S|T AT U|S|: [OIPIENEE|D

FUNKCJE PRZYCISKOW

OK Wejscie do podmenu/zatwierdzanie ustawien

ESC Wyijscie z podmenu/wyijscie bez zatwierdzania ustawien

PA Przechodzenie po menu w gore/zwiekszanie ustawianej wartosci

NAY Przechodzenie po menu w dét/zmniejszanie ustawianej wartosci

<< Zmiana ustawien parametrow -przesuwanie w lewo/przchodzenie po menu -ekrany
>> Zmiana ustawief parametrow -przesuwanie w prawo/przchodzenie po menu-
ekrany

TEST Test —szybkie wychodzenie do ekranu gtéwnego (od wersji SW:1.0.3)*

STATUSY BRAMY

CLOSED Brama w pozycji petnego zamkniecia.
PART. CLOSED Brama czesciowo zamknieta (po sygnale stop podczas zamykania).
CLOSING Praca w kierunku zamykania.
OPENING Praca w kierunku otwierania.
PART. OPENED Brama czesciowo otwarta (po sygnale stop podczas zamykania).
OPENED Brama w pozycji petnego zamkniecia.
INIT Inicjalizacja sterownika.
ALERT Btad krytyczny.
HTR-OP Praca w kierunku otwierania w trybie Hold To Run
HTR-CL Praca w kierunku zamykania w trybie Hold To Run

WIDOK EKRANU GEOWNEGO PODCZAS BtEDU KRYTYCZNEGO

N|(d Oj2(.|011]. 20|17 [1]2|:]0]|0
SITIATUS|: AL EIR[T

Btad krytyczny > [ n|vie|r |t je|r alill

Zrédto btedu > W/ |G| |1 W/ G| |2
BtEDY KRYTYCZNE




Unsupp. gate type

Ustawienie nieobstugiwanych parametréw bramy (zalezne od wers;ji
oprogramowania).

dlzl:c:::;(lz)d Wejscie statusu rozsprzeglenia aktywne.
Abs. enc. fail Brak lub nieprawidfowe podfaczenie enkodera absolutnego.

Limit pos. error

Zta polaryzacja wytgcznikéw kraricowych (dwie kraricdwki aktywne).
Niewtasciwa warto$¢ pozycji enkodera (enkoderéw) absolutnego —poza
ustawionym zakresem.

Btad lub brak komunikacji z falownikiem/falownikami. Btednie ustawione

Inverter fail o
parametry falownikdw.
Power fail Zanik lub brak zasilania 24VDC sterownika.
ZRODLO BLEDU
W/G1 Btad skrzydta/bramy 1
W/G2 Btad skrzydta/bramy 2

STATUSY ZDARZEN

Opis zdarzenia |[O|P| |L |O|CIK OIN| |[S[T|OP
Wejscie zrodta - (S|T |OP ||l IN|7

Kierunek
ruchu

NG NG N

Stan Zrédto

KIERUNEK RUCHU
opP Zdarzenie podczas otwierania lub po sygnale sterujagcym otwierania
CL Zdarzenie podczas zamykania lub po sygnale sterujagcym zamykania
STAN ZDARZENIA

STOP Brama zatrzymana z ruchu.

LOCK Rozpoczecie ruchu bramy niemozliwe (np. aktywny stop, listwy
bezpieczenstwa)

PAUSE Oczekiwanie na znikniecie stanu aktywnego fotokomorki, gdy ustawione jest
zdarzenie zalezne od niej (m.in. ustawienia fotokomorki przy otwieraniu,
zamykaniu).

ZRODLA ZDARZEN

T-0UT Uptynat maksymalny czas pracy silnika (zabezpieczenie przed niezamierzong
ciggta pracg).

OVERLOAD Wystgpito przecigzenie silnika (zbyt duzy prad silnika).

STOP Aktywny stan wejscia STOP.

S. EDGE Aktywny stan listwy/listew bezpieczenstwa.

PHOTOC. Aktywny stan wejscia PHOTOCELL.
PH. TEST Btad fotokomdrek/wejscia stop podczas Fototestu.

E-LOCK Elektrozaczep zamkniecia E-Lock —status.

WEJSCIA ZRODEL

SE1 Wejscie parametryczne AN1.
SE2 Wejscie parametryczne AN2.
SE3 Wejscie parametryczne AN3.
SE4 Wejscie parametryczne AN4.

PHOTO -IN5 Wejscie fotokomarki.

ST/PH -IN6 Wejscie fotokomorki/stop.

STOP->IN7 Wejscie STOP.




W/G1 | Btad skrzydta/bramy 1.
W/G2 ‘ Btad skrzydta/bramy 2.

Ood wersji ___oprogramowania __ SW: 1.0.3 zmiana __ jezyka, podglgd wersji
sterownika/oprogramowania oraz danych kontaktowych mozliwy jest bez wpisywania hasta dostepu.
W widoku EKRANU GEOWNEGO naciskajgc przyciski géra P lub dét J, ¥ mozna przechodzic cyklicznie
po ekranach:

EKRAN GtOWNY=> INFORMACJE O STEROWNIKU = DANE KONTAKTOWE=> ZMIANA JEZYKA

Przechodzenie po ekranach w gére P/ i dét I,V moze odbywaé sie
podczas normalnej pracy.

W EKRANIE GEOWNYM po nacisnieciu przycisku TEST cyklicznie przetaczane sa aktualne stany
skonfigurowanych wejs¢ bramy. Jezeli wejscie jest w stanie aktywnym to odpowiedni opis miga, a jezeli
jest wytgczone to opis nie jest wyswietlany. W zaleznosci od ustawien bramy, w gérnej linii znajduja
sie stany wytgcznikow krancowych(LS) lub odczytane katy z enkoderéw absolutnych (A1, A2). W
ostatniej linii wyswietlany jest prad silnika (CR1)/silnikéw (CR1 i CR2).

TEST PRZY WYLACZNIKACH KRANCOWYCH

LIS1|O] LIS1|C| LIS2/0] LIS]2|C
ST|IOP PHOIT |O ST|/|PH
SEE]1 SIE|2 SIE3 SE|4
CR1]:] [0]0]. 0] ICIR|2 00]. 0
TEST PRZY ENKODERACH ABSOLUTNYCH
Al1|:10[00]|. 0 A2|:10[0/0|. 0
ST|IOP PHOIT |O S[T|/|PH
SEJ1 SIE?2 SIE3 SEE4
CR1|:] |[0|0].|0] |ICIRI2|:| 00]. 0

UWAGA od wesji oprogramowania 1.0.8 po kolejnym nacisnieciu przycisku TEST
pojawia sie informacja o wykonanych cyklach oraz ilosci cykli i/lub daty do nastepnego
serwisu.

INFORMACIA O WYKONANYCH CYKLACH | NASTEPNYM SERWISIE

| iInjsiplejc|t|i|o|n
llos¢ wykonanych cykli > [C|n |t 10|00
llos¢ cykli do serwisu > (Cly [c || |e|s 5010
Data nastepnego serwisu - Dja |t |e 0@8[ 110].]12|0111]9

Aby wejs¢ do menu programowania nalezy nacisna¢ przycisk OK i wprowadzi¢ hasto
dostepu (Fabrycznie wytaczone: 00000)




UWAGA! Od wersji 1.0.7, aby wejs¢ do menu serwisowego nalezy wprowadzi¢ hasto
serwisowe (w ten sam sposob co dla hasta dostepu).

WPROWADZANIE HAStA DOSTEPU

| Injplujt| |plajs|swjo|r|d

>/0/0/00|0

WIDOK MENU GtOWNEGO

Numer ekranu w menu/podmenu

N
Nazwa menu/podmenu - MA |l [N| ME|NU 1/ 14
Glajtle| |sjejt|t]i|n|g]s
Slejtijt|injg]s
Kursor wyboru - > Rleimjo |t |e |s <

Po wejéciu do MENU GEOWNEGO zmienia sie zasada dziatania przycisku TEST. Umozliwia on
wtedy szybki powrét do EKRANU GROWNEGO z danej pozycji menu (np. aby przetestowaé ustawione
parametry ruchu bramy), a po nacisnieciu przycisku OK powrdt na te samg pozycje bez potrzeby
wpisywania hasta dostepu. Po 2 minutach od powrotu do EKRANU GEOWNEGO przyciskiem TEST, aby
wejs¢ do menu nalezy ponownie wpisaé hasto. (Dostepne od wersji oprogramowania SW: 1.0.3)

MENU GtOWNE

Gate type

Safety

Control

Gate settings Sensors

Gate parameters

Gate options

Outputs

Language

Settings Change passwors
Cycles counter

Add...

Remotes Remove...

RC inputs

View (do wersji 1.0.7)
Errors (od wersji 1.0.8)
Events (od wersji 1.0.8)
Clear

Date and time
Time/Calendar Schedule

Holidays (od wersji 1.0.16)
Usb

Uart

Cyclic test

1/0 test

Inspection

Presets (od wersji 1.0.7)

Alarms/Errors

Communication

Service/Tests




Service sets
Preset 1
Preset 2

GATE SETTINGS

Presets (do wersji 1.0.6)

Gat 1x Wing/Slide —jednoskrzydtowa/przesuwna
ate 2x Wing/Slide —dwuskrzydtowa/dwie bramy przesuwne
Inverter -komunikacja RS485 YASKAWA V1000
Motor OMRON —komunikacja RS485 OMRON MX2
DC24V —silnik prgdu statego 24Vdc, wyjscia M1/M2
Gate type Abs. enc. —enkoder absolutny t){gu HLA27
Sensor Limit Sw. —zewnetrzne wyfgczniki kraricowe
Encoder —N/
M1 dir Forward —kierunek skrzydta S1 (silnika) zgodny
Reverse —kierunek skrzydta S1 (silnika) przeciwny
M2 dir Forward —kierunek skrzydta S2 (silnika) zgodny
Reverse —kierunek skrzydta S2 (silnika) przeciwny
Fun: (Funkcja)
PHOTOC. —wejscie fotokomorki
IN5 Typ:
NO —normalnie otwarte
NC —normalnie zwarte
Fun: (Funkcja)
Off. —wejscie wytgczone
PHOTOC. —wejscie fotokomdrki (dodatkowej)
Safety inputs IN6 STOP —zatrzymaj brame
Typ:
NO —normalnie otwarte
NC —normalnie zwarte
Fun: (Funkcja)
STOP —zatrzymaj brame
IN7 Typ:
NO —normalnie otwarte
Safety NC —normalnie zwarte
Fun: (Funkcja)
Off. —wejscie wytgczone
SE-Open —listwa bezp. otwierania
SE-Close —listwa bezp. zamykania
SE-O/C —listwa bezp. otwierania i zamykania
EX-Open —sygnat bezpieczeristwa otwierania
AN1 (stan nieprzekazywany na wyjscie w konfiguracji
Safety edges AN2 SE-Open) (od wersji 10 6, dl,a wejs¢ AN3 i A.N4)
AN3 EX-Close —sygnat bezpieczeristwa zamykania
AN4 (stan nieprzekazywany na wyjscie w konfiguracji
SE-Close) (od wers;ji 1.0.6, dla wejs¢ AN3 i AN4)
Typ:
2.0k —rezystor koricowy 2k
4.1k —rezystor koricowy 4.1k
8.2k —rezystor koricowy 8.2k
16.4k —rezystor koricowy 16.4k




Fun: (dziatanie po sygnale z fotokomdrki, gdy brama
jest otwarta)
Off —ignorowane
Closing —zamykanie
Count res. —odliczanie czasu autozam. od nowa
T1-T2 —odliczanie czasu Open time 2.

Photocell sets %';Zr:: Fun: (dziatanie po sygnale z fotokomorki podczas
otwierania/zamykania)
Cloiing Off —ignorowane
St->Wait->0p —Stop—>Czekaj-»Otworz
St->Wait->Cl —Stop—>Czekaj-»Zamknij
Stop->Open —Stop—>Otwdrz  (dostepne przy
zamykaniu)
T1-T2 —odliczanie czasu Open time 2.
Max. xx.X A —wartos¢ maksymalna prqgdu silnika 1 (od 0.1A
Motor 1 do 10A)
current Sensitivity xx — czutos¢ prqdu silnika 1 (od 0.1s do 5.0s)
Max. XX.X A — wartos¢ maksymalna prqgdu silnika 2 (od 0.1A
Motor 2 do 10A)
current Sensitivity xx — czutosé prqdu silnika 2 (od 0.1s do 5.0s)

Fun: (Funkcja)
Off. —wejscie wytgczone.
0->S->C->S —Otwdrz->Stop->Zamknij—>Stop.
Wicket —czesciowe otwarcie/otwarcie 1 skrzydta.
Open —Otworz.
Close —Zamknij.
Stop —Zatrzymaj brame.
O_C/SEQ —Wejscie czasowe. Impuls<ls sterowanie
sekwencyjne. Impuls>5s brama otwarta dopdki wejscie
aktywne. (Od wersji 1.0.7)

IN8 Decoup. —status rozsprzeglenia (jezeli brama po
Control zasprzegleniu nie znajduje sie na pozycji kraricowej to przy
pracy bez enkodera absolutnego silnik dojezdza do pozycji

IN.1 6 kraricowej na wolnej predkosci).

HTR-OP —Hold To Run —Open.

HTR-CL —Hold To Run —Close.

O_C -brama otwarta dopdki wejscie aktywne.

O_C/Wick —brama otwarta w trybie furtki dopoki wejscie

aktywne. (Od wersji 1.0.7)

C_C -brama zamknieta dopdki wejscie aktywne.

Elock FB —status/sygnat zwrotny E-Lock (elektrozaczepu).
Typ:

NO —normalnie otwarte

NC —normalnie zwarte

(Wytqgczniki kraricowe)
Typ:

NO —normalnie otwarte

NC —-normalnie zwarte
(Sterownik na podstawie pomiaru dtugosci bramy wyznacza
Sensors Limit switches | procentowo m.in. pozycje zwalniania i otwarcia furtki. Aby
wykona¢ pomiar nalezy wigczyé funkcje (Pos. reset: On) i
uruchomicé naped, aby wykonat petny cykl od kraricowki do
krancoéwki. Po poprawnym zapamietaniu funkcja automatycznie
zostanie ustawiona na: Off)
Pos. reset:




On —pomiar dfugosci bramy wigczony
Off —pomiar dtugosci bramy wytqczony

Absolute enc.

(Na pozycji Odczyt: znajduje sie aktualne potozenie
w1 bramy. Przyciskiem > (prawo) uruchamiamy silnik
positions | W kierunku otwierania, a przyciskiem < (lewo) w
kierunku zamykania. Aby zapamieta¢ pozycje
nalezy przejs¢ do odpowiedniej linii menu (Closed
pos. lub Opened pos.) i nacisngc¢ przycisk OK.)
w2
positions Closed pos.: xxx.x (Pozycja zamkniecia)
Opened pos.:  xxx.Xx (Pozycja otwarcia)
Measured: xxx.X (Aktualna pozycja)
Enc. (Kierunek obrotu enkodera ENC1/ENC2 dir)
direction Forward —kierunek zgodny
Reverse —kierunek przeciwny

Gate
parameters

Speed 1

(Predkosc¢ odniesienia 100% wynosi 120)
XX XXX % —predkosc jazdy silnika 1 (od 30% do 100%)

Speed 2

(Predkos¢ odniesienia 100% wynosi 120)
XXX % —predkosc jazdy silnika 2 (od 30% do 100%)

Brake speed

(Predkos¢ odniesienia 100% wynosi 120)
XXX % —predkos¢ dojazdowa silnika 1i2 (od 5% do 75%)

Safe speed

(Predkos¢ odniesienia 100% wynosi 120)
XXX % —predkosc silnika 1 i 2 po ponownym zasprzegleniu
(od 5% do 75%)

Soft start

(Czas przyspieszania od startu do predkosci jazdy)
XX s —czas przyspiesz (od 0.1s do 10s)

Soft stop

(Czas zwalniania od predkosci jazdy do zatrzymania)
XX s —czas przyspiesz (od 0.1s do 3s)

Brake begin

(Pozycja, w ktérej silnik zaczyna zwalniad)
XX % —pozycja zwalniania (od 10% do 90%)

Brake end

(Pozycja, w ktérej silnik konczy zwalnianie i od ktérej jedzie z
predkoscig dojazdowa)
XX % —pozycja zwalniania (od 10% do 99%)

Wicket pos.

Funkcja furtki umozliwia czesciowe otwarcie bramy przesuwnej,
skrzydta W1 lub petne otwarcia skrzydta W1.

0% -funkcja wytgczona

XX % —pozycja furtki (od 0% do 100%)

Open time

(Czas po ktérym brama automatycznie zamknie sie po otwarciu)
0Os —funkcja wytgczona
XXXX s —czas autozamykania (od Os do 5000s)

W2 delay

(Czas opdznienia ruchu skrzydta W2 wzgledem W1)
XXXX S —czas opoZnienia (od Os do 20s)

Warning
(do 1.0.25)

(Czas wyprzedzenia zatgczania przekaznikow w trybie PULSE,
LAMP i/lub semafor RED przed ruchem)
XXXX S —czas opoZnienia (od Os do 60s)

Warning OP
(od 1.0.25)

(Czas wyprzedzenia zatgczania przekaznikow w trybie PULSE,
LAMP i/lub semafor RED przed ruchem w kierunku
OTWIERANIA)

XXXX s —czas opdznienia (od Os do 15s)

Warning CL
(od 1.0.25)

(Czas wyprzedzenia zatgczania przekaznikow w trybie PULSE,
LAMP /lub semafor RED przed ruchem w kierunku ZAMYKANIA)
XXXX s —czas opdznienia (od Os do 15s)

E-lock time

(Czas wyprzedzenia zatgczania elektrozaczepu E-Lock przed
ruchem)
XXXX s —czas wyprzedzenia (od Os do 60s)




(Czas zatqczania przekaznika w konfiguracji RED po zadziataniu
Semaph. time | bariery podczerwieni).

XXXX § —czas opoZnienia (od Os do 10s)

(Czas aktywnego stanu fotokomdrki, ktory zatqczy wyjscie w
Photo alarm | konfiguracji ALARM. Os —sygnalizacja alarmu wytgczona.)

XXXX s —minimalny czas stanu aktywnego PHOTO (od Os do 300s)
(Czas zamkniecia po zadziataniu fotokomdrki w trybie T1-T2)
XXXX s —czas autozamykania (od 1s do 10s)

Open time 2

(Dynamiczne domkniecie —przyspieszenie przed zamknieciem )
Dyn. close On —wfgczone
Off —wyfqczone
(Automatyczne zamkniecie bramy po zatfgczeniu zasilania.
Pwr-up-> Autozamykanie musi by¢ wigczone)
Close On —wfgczone
Off —wyfqczone
(Zdalne programowanie nadajnikéw)
Remote Irn. | On —wfgczone
Off —wyfqgczone
(Wczesniejsze ostrzeganie - wyprzedzenia zatgczania
Gate Options przekaznikéw w konfiguracji Lamp/Pulse i/lub Red (miganie))
Warning Lamp —tylko wyjscia Lamp i Pulse
Red —tylko wyjscia Red (miganie, semafor)
Lamp+Red —wyjscia Lamp, Pulse i Red (miganie, semafor)
(Funkcja Semaphore 2)
Semaphore 2 | On —wtgczona
Off —wyfqgczona
(Cofniecie po zadziataniu przecigzenia, od wersji 1.0.14)
Off —wyfqczone,
Open —podczas otwierania,
Close —podczas zamykania,
Always —podczas otwierania i zamykania.

Ovi->Rev

(tagodne zatrzymanie po zadziataniu fotokomorki )
SS on Photo | On —wftgczone
Off —wyfqgczone

(Wyjscia uniwersalne)

RL1 Fun: (Funkcja)
Off —wyjscie wytqczone
Lamp —zafgczony podczas otwierania i zamykania

(opcjonalnie z wyprzedzeniem)

Opened/Green—(do wersji 1.0.4) zatgczony, gdy brama jest

w petni otwarta

Opened —(od wersji 1.0.5) zatgczony, gdy brama jest w petni

RL3 otwarta

Closed —zatgczony, gdy brama jest w petni zamknieta

Red —zafgczony, gdy brama nie jest w petni otwarta oraz

pulsuje podczas otwierania i zamykania (2Hz)

RL4 Pulse —pulsacyjnie (2Hz) zatgczany podczas otwierania i
zamykania (opcjonalnie z wyprzedzeniem)

Safe Trq. Off —Safe Torque Off wytqgczony przy braku
komunikacji z falownikami i przy rozsprzegleniu
(wyjscie NO podpiete do wejscia zabezpieczern STO)

E-Lock —zatqgczany w pozycji petnego zamkniecia (wytgczany
z wyprzedzeniem Warning przed otwieraniem)

UNI2 Brake —wyfqczany podczas ruchu bramy —hamulec silnika

Stop —zatgczany, gdy wejscie Stop IN7 i/lub IN6 (w trybie

RL2

Outputs

UNI1

stop) jest aktywne



Safety edge —zatqgczany, gdy ktoras z listew bezpieczeristwa
(AN1-AN4) jest aktywna (do wersji 1.0.5)

Photoc. —zatgczany, gdy wejscie Photo IN5 i/lub IN6 (w trybie
PHOTOC. ) jest aktywne (od wersji 1.0.6)

Alarm -zataczany, gdy aktywne sg wejscia stop, listwy
bezpieczenstwa i przy btedach krytycznych. (od wers;ji
1.0.7)

Ext. signal —zafgczany przy otwieraniu i wytgczany przy
zamykaniu lub stopie (do wersji 1.0.6)

Green —(od wersji 1.0.5) zatgczany przy petnym otwarciu i
wytgczany przy aktywnym wyjsciu Red (rowniez przy
miganiu pre-warning).

SE-Open —zatgczany, gdy ktoras z listew bezpieczeristwa

OTWIERANIA (AN1-AN4) jest aktywna (od wersji
1.0.6)
SE-Close —zatqgczany, gdy ktdras z listew bezpieczeristwa
ZAMYKANIA (AN1-AN4) jest aktywna (od wersji
1.0.6)
OP-Lock —zatgczany podczas otwierania i w pozycji petnego
otwarcia (elektrozaczep otwarcia) —od wersji
1.0.8
n_Brake -zafgczany podczas ruchu bramy —hamulec
odwrotny silnika —od wersji 1.0.9
Fun: (Funkcja)
oc1 Off —wyjscie wyfgczone
PHOTOCELL TEST —testowanie fotokomorki
Fun: (Funkcja)
oc2 Off —wyjscie wytqczone
PHOTOCELL TEST —testowanie fotokomdrki

SETTINGS

Polski
English
Deutch
Language Syen.ska
Finnish
DeutschNorsk
Francais (od wersji 1.0.8)
Nederlands (od wersji 1.0.23)
Change Zmiana aktualnego hasta dostepu. WprowadZz nowy kod i zatwierdZ przyciskiem
password OK. Ustawienie 00000 wytqcza hasto dostepu.
Cycles counter | Licznik cykli (do wersji 1.0.7)

REMOTES

(Wirtualne wejscia zdalnego sterowania. Po zatwierdzeniu kanatu sterownik
oczekuje na nacisniecie przycisku nadajnika (wyswietlany jest napis Odbidr).
Operacja sygnalizowana jest ekranem statusowym :

Status: Status programowania (OK-New, OK-Old, Bad button, Full memory,

Bad code)
Add... Button:  Numer zaprogramowanego przycisku
Number: Numer w pamieci

Aby zaprogramowac kolejny nadajnik nacisnij przycisk OK. Aby powrdci¢ do menu
wyboru kanatu nacisnij ESC.

RC1 Przypisanie przycisku do wirtualnego wejscia RC1

RC2 Przypisanie przycisku do wirtualnego wejscia RC2




RC3 Przypisanie przycisku do wirtualnego wejscia RC3
RC4 Przypisanie przycisku do wirtualnego wejscia RC4
All Przypisanie wszystkich przyciskow do wejs¢: A do RC1, B do RC2,

Cdo RC3iDdoRC4

(Kasowanie nadajnikéw: wszystkich lub z poszczegdlnych kanatéw wejsciowych)

RC1 Usun nadajniki z wirtualnego wejscia RC1
Remove... RC2 Usun nadajniki z wirtualnego wejscia RC2
RC3 Usun nadajniki z wirtualnego wejscia RC3
RC4 Usun nadajniki z wirtualnego wejscia RC4
All Usun wszystkie nadajniki
(Wirtualne wejscia zdalnego sterowania)
Fun: (Funkcja)
RC1 Off. —wejscie wytgczone
RC inputs RC2 0->S->C->S —Otwdrz->Stop->Zamknij->Stop
RC3 Wicket —czesciowe otwarcie/otwarcie 1 skrzydta
RC4 Open —Otworz

Close —Zamknij
Stop —Zatrzymaj brame

View (do 1.0.7)

Errors Wyswietlanie 10 ostatnich btedéw sterownika. (od 1.0.8)
Events Wyswietlanie 10 ostatnich zdarzen. (od 1.0.8)

Clear Kasowanie btedow i zdarzen. (od 1.0.8)

Date and time

TIME/CALENDAR
Ustawianie aktualnej daty i godziny wedtug procedury:
Ustaw date->Nacisnij OK->Ustaw godzine->Nacisnij OK
Aby wyjs¢ bez zapisywania ustawien nacisnij ESC.

Ustawianie, w ktorych godzinach brama bedzie otwarta.
Opened . .. )
Doktadny opis funkcji w paragrafie Schedule.
Schedule — y - . - -
TEST Ustawianie, w ktérych godzinach i dniach brama bedzie w trybie
testowania. Doktadny opis funkcji w paragrafie Schedule.
. Podglqd aktualnych ustawien dni w poszczegdlnych miesigcach,
View . . .
w ktérych harmonogram Opened jest nieaktywny.
Holidays Add/Remove Zmiana ustGWIe/:l dni w danym m/.eSchu .c.fla harmonogramu
Opened —szczegoty w paragrafie Opis funkcji.
Clear Usun wszystkie zapisane ustawienia Holidays.

Usb

COMMUNICATION

Uart

UWAGA! Od wersji 1.0.7, aby wejs¢ do menu serwisowego nalezy wprowadzi¢ hasto

serwisowe (w ten sam sposob co dla hasta dostepu).

SERVICE/TESTS
Testowanie obwodow wejsciowych IN1-IN16, AN1-AN4, wyjsciowych RL1-RL4,

1/0 test UNI1,UNI2, OC1, OC2, nadajnikdw oraz klawiatury. Doktadny opis w paragrafie
1/0 Test.
. (Od wersji 1.0.5) Podglgd daty lub ilosci cykli do nastepnego serwisu bramy oraz
Inspection L . . . .
mozliwosc¢ resetowania. Doktadny opis w paragrafie Inspection.
Presets

(od wersji 1.0.7)

tadowanie konfiguracji. Wybierz ustawienia i zatwierdz przyciskiem OK.

Service sets

Factory reset ‘ Przywracanie ustawien fabrycznych.




PotwierdZ nacisnij przycisk OK.
Aby wyjs¢ bez przywracania ustawien nacisnij ESC.

RTC Wartos¢ kalibracyjna zegara RTC (od 0 do 127 ).

calibration | UWAGA! Nie nalezy jej zmieniac!
Serv.options Ustawianie daty i{lub ilosci cykli bramy do nastepnego serwisu.
Dodatkowe funkcje.
Serv. . . L .
Ograniczenie maksymalnych nastaw predkosci i ustawienia
parameters

funkcji korekty pozycji.

PRESETS

tadowanie konfiguracji. Wybierz ustawienia i zatwierdz przyciskiem OK.

Preset 1

Preset 2

Preset 3

Serv. options

Opcje dodatkowe ustawien funkcji.

Cycles Ilos¢ cykli do nastepnego serwisu bramy.
Period Czas do nastepnego serwisu bramy.
Pos. corr. Witgczenie/wytgczenie funkcji korekty pozycji.

P.corr+e-lock

Ustawienia elektrozaczepu zamkniecia (E-Lock) podczas korekty pozycji.

Serv. parameters

Ograniczenie maksymalnych nastaw predkosci i parametry dodatkowych funkcji.

Max speed Maksymalna warto$¢ predkosci Speed1 i Speed2 (od 30% do 100%).

Max brake sp Maksymalna warto$¢ predkosci hamowania (od 5% do 75%).

Max safe sp Maksymalna wartos$¢ predkosci bezpiecznej (od 5% do 75%).

Corr. start Kat rozpoczecia korekty pozycji (od 0.5 do 5.0 stopni).

Corr. stop Kat wczesniejszego zatrzymania podczas korekty pozycji (od 0.0 do 2.0 stopni).

Corr. speed Predkos¢ silnika/silnikéw podczas korekty pozycji (od 5% do 50%).
UWAGA! Podczas ruchu uwzgledniany jest czas tagodnego rozruchu Soft start.
Czas cofniecia bramy po zadziataniu listwy krawedziowej otwarcia (SE-OPEN).

SE rev time UWAGA! Cofanie odbywa sie na predkosci bezpiecznej, i odlegto$é/kat cofniecia
zalezy od aktualnych ustawien.

Quick stop Czas zatrzymania bramy po zadziataniu zabezpieczen, wejscia do menu, przy

btedach krytycznych.

OPISY FUNKCJI

SCHEDULE

Harmonogram w trybie Opened umozliwia automatyczne otwarcie oraz zamkniecie bramy (od wersji
1.0.5, aby brama sie zamkneta musi by¢ wtqczona funkcja autozamykania ) w okreslonych godzinach
oraz wybranych dniach. Mozna zaprogramowac trzy rézne programy (np. dni powszednie, weekend,

wakacje).

Harmonogram w trybie TEST umozliwia cykliczne wykonywanie rozkazéw OTWORZ i ZAMKNIJ co 2min.
Ustawiony czas autozamykania podczas testu jest ignorowany.
UWAGA! Harmonogram TEST ma wyzszy priorytet niz Opened.




Otwarcie oraz zamkniecie bramy mozliwe jest tylko, gdy
zabezpieczenia w danym kierunku sq nieaktywne. Sterowanie z wejs¢
uniwersalnych oraz nadajnikéw przy aktywnym harmonogramie (brama
otwarta) jest ignorowane do momentu zamykania.

Dni tygodnia (Sunday...Saturday)

SIMT WT F|S
Program1 [>06: [45-115]: 15 | XX[XXX]|_
Program 2 O6: 4B -112: 15 x| L
Program 3 O |:145]-1216]: 115 [ XXXXX]|_

Po wybraniu danego programu zmieniajgc Status mozna go wiqgczyc¢ (On) lub wytqczyé (Off).

>|Sitjaft uls|: Oln
Tli mle|: O6(:145-151: 115
Daly|s

Mo | [Tlu| We| [Tih| |F|r

W podmenu Time najpierw ustawiana jest godzina rozpoczecia, a po zatwierdzeniu przyciskiem OK
godzina zakoriczenia (od wersji 1.0.5 godzina zakoriczenia trybu harmonogramu, przy wtgczonej funkcji
autozamykania i odliczeniu zaprogramowanego czasu brama sie zamknie, przy wytgczonym
autozamykaniu, aby jg zamkng¢ nalezy nacisngc przycisk nadajnika lub przycisk dzwonkowy
sterowania zamykania (rowniez sekwencyjny). Uwaga! Jezeli zostang ustawione jednakowe godziny
to harmonogram bedzie aktywny przez catg dobe.

Blelgli |n|n]i|n|g

06/: 4|5
[ [HH]: MM[]

W podmenu Days wybierane sq dni w ktorych program bedzie aktywny. Naciskajgc przyciski €-»
zmieniamy dni tygodnia, a strzatkami 4, 1 wtgczamy (x)lub wytgczamy (_).

Dalyls

Siu| Mo| [Tlu| We| |Th| [Fir| |Sla
X X X X X

HOLIDAYS

Funkcja umozliwia wytgczanie harmonogramu w trybie Opened w okreslonych dniach miesigca. MozZzna
jg wykorzystaé m.in. do okreslania stafych swigt, w ktérych brama nie powinna sie uruchamiac w trybie
harmonogramu.

W menu Time/Calendar->Holidays->View mozna podglqdngé¢ aktualne ustawienia dla danego
miesigca.

Strzatkami gora/dét przechodzi sie kolejno po ustawieniach w danym miesigcu -znak (x) oznacza
harmonogram wytgczony, a (.) wigczony.

Janjualirly
Xl X XXX X




Aby zmieni¢ ustawienia nalezy przejs¢ do Time/Calendar->Holidays->Add/Remove, wybrac
odpowiedni miesigc i nacisng¢ przycisk OK. Naciskajgc przyciski €-» zmieniamy dni miesigca, a
strzatkami 4 1 wigczamy (x) lub wytgczamy (.). W aktualnej pozycji kursora dany znak miga.

Janjuairly

X

Aktualny dzien 0 |5

Aby zapamietac ustawienia nacisng¢ przycisk OK. Aby wyjs¢ bez zapetania nacisnqc¢ przycisk ESC.
Aby skasowal wszystkie ustawienia nalezy przejs¢ do menu Time/Calendar->Holidays->Clear i
potwierdzi¢ kasowanie przyciskiem OK.

Cil lelal]r

OK| =2Alplp|lly

SERVICE SETS/INSPECTION

W parametrach serwisowych Service sets w podmenu Serv . options ustawiana jest ilos¢ cykli
oraz czas do nastepnego przegladu serwisowego. Mozna wybrac tylko przedziat czasowy, tylko ilos¢
cykli lub jednoczesnie czas oraz ilos¢ cykli —serwis bedzie sie zgtaszat na to co wczesniej wystgpi.

Sejriv]. olpjtfi lo|n|s
llos¢ cykli do nast. serwisu-> > |Cly [c || e |s O|f |f
Czas do nastepnego serwisu> | |Ple|r |i |o|d O|f |f

llos¢ cykli: Off (wytaczone), 500, 1000, 2000, 5000, od wersji 1.0.8 rowniez: 10000, 20000, 50000,
75000 i 100000
Okres: Off (wytgczone), 6m-cy, 12m-cy, 18m-cy, 24m-ce, 36m-cy

Po kazdej zmianie ustawien Serv.options aktualizowana jest data oraz ilos¢ cykli do
nastepnego przegladu. Jezeli wymagany bedzie serwis to na wyswietlaczu co 5s pojawi sie napis !!
SERVICE !! (na 0.5s) oraz wszystkie wyjscia skonfigurowane jako LAMP i PULSE bedg zataczane w
czasie bezczynnosci -2 krotkie impulsy i przerwa. W trakcie normalnej pracy bramy ich dziatanie sie
nie zmienia.

W menu Service/Tests=>Inspection mozna podglqdng¢ kiedy jest przewidziany nastepny serwis
bramy —data i/lub ilos¢ cykli ustawione przez serwisanta.
Aby zresetowac nacisnij OK -pojawi sie zapytanie czy na pewno -potwierdZ kasowanie naciskajgc
ponownie OK lub nacisnij ESC, aby wyjs¢ bez kasowania.
Jezeli miga to wymagany jest serwis

v
| IN[ISIPIE|ICIT|I O|N
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llos¢ cykli do nast serwisu-» | |Cly [c |l |e|s |:
Data nastepnego serwisu > | Dja|t |e|: 18/.1019]. 2
Reset licznika serwisu->» (O|K |2R|e [s |e |t

o
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SERVICE SETS/Pos. corr

Wymagane sq enkodery absolutne. Sterownik zapamietuje pozycje zatrzymania bramy i w przypadku,
gdy zmieni sie ona o zaprogramowany kqt Corr. start, automatycznie uruchamia silnik/silniki z
predkosciq Corr. speed i koryguje jej potozenie. Aby uwzgledni¢ bezwtadnos¢ bramy silniki
zatrzymywane sq wczesniej o kgt Corr. stop. Aby witgczyc¢ funkcje nalezy przejs¢ do menu serwisowych
Main menu-> Service/Tests -> Service sets->Serv. options->Pos. corr. i ustawic¢ w konfiguracji On.

Sejriv]. olpjtfi lo|n|s

Cylc|l les Olf |f

Ple|r|i |o|d O|f |f
Korekcja pozycji» (> |P|o |s |. cloir|r|. Oln

Zmiana parametréw funkcji odbywa sie menu Service/Tests-> Service sets->Serv. parameters.

Sle|r |v|. plajrlamileftie|ris| 2]/ |2
>|Clo|r|r|. s|tjajr |t 5. 10
Clojr|r|. s|tjo|p 2. 10
Clo|rir s|plele|d 10 %

Podczas automatycznej korekcji pozycji na wyswietlaczu pojawia sie komunikat ,Correction”.

' CORIREEICT[IION| |!]!

UWAGA! Podczas korekcji fotokomorki sqg ignorowane, a stan aktywny pozostatych
zabezpieczen zatrzymuje brame. Jezeli wystgpi przecigZzenie, to rowniez brama zostanie zatrzymana,
a kolejna proba nastgpi po 30s.

PAMIEC BLEDOW | ZDARZEN

W menu ALARM/ERROR w zaktadce Errors mozna podglagdna¢ 10 ostatnich bteddéw sterownika.
Po nacisnieciu przycisku OK pojawia sie ostatni btad. Przechodzenie po pozostatych odbywa sie
strzatkami gora i dét.

Numer btedu
Ejr rjo]r #10
Data i godzina wystapienia-» 0 8 |. |014(. 2/10119| |[112|: 0|5
Opisbtedu-=> (I Injvie|r|t|e|r| |fla]|i]l
Zrédto btedu > W/ [G|1 W/ |G|2

W menu ALARM/ERROR w zaktadce Events mozna podgladng¢ 10 ostatnich zdarzen. Po nacisnieciu
przycisku OK pojawia sie ostatnie zdarzenie. Przechodzenie po pozostatych odbywa sie strzatkami géra
i dot.

Numer zdarzenia

Elvielnjt| | | [ [ [T ]]]#o]




Data i godzina wystapienia=» |[0(8(. [0|4|. |2|0|1119| |1|2|:
Opis zdarzenia-» OP| L/IOICIK| [oln| [S[T|O
Zrédto > (ST |O|P >[I [N|7

pvii=

Aby skasowac btedy i zdarzenia nalezy przej$¢ do zaktadki Clear w menu ALARMS/ERRORS, nacisngc
przycisk OK i potwierdzi¢ ponownie wciskajac OK.

UWAGA!

Od sprzetowej wersji sterownika H102:1.2.2/1.x.x pamie¢ ostatnich btedéw i zdarzen dostepna jest
rowniez po wyfaczeniu zasilania. We wczesniejszych wersjach po zaniku zasilania sg one kasowane.

1/0O Test

Po wejsciu do menu I/0 test wyswietlane sq aktualne stany testowanych obwoddw.

Podczas testowania wyjs¢ podigczonych do innych urzqdzen
sterujgcych nalezy zachowac szczegdlng ostroznos¢.

| Nx |: 0000000000000 |0|0|0
KIBjx|[: 100000 RICx[:]10000
Al1]:1000]/.0 A21:100/0|.0
XXX X | XXX X XOXOXOX | XX XX

Inx: Stany wejs¢ IN1 do IN16 (0 —stan nieaktywny, 1-stan aktywny).

KBx: Test klawiatury w kolejnosci UP, LEFT, OK, RIGHT, DOWN.

RCx: Test nadajnikéw zdalnego sterowania RC1, RC2, RC3, RC4 (0 —stan nieaktywny, 1-stan aktywny).
A1/A2: Odczyt wartosci z enkoderéw absolutnych.

xxxx: Odczyt wartosci z wejs¢ analogowych AN1, AN2, AN3, AN4.

Po nacisnieciu przycisku TEST ekran przetgczany jest na testowanie wyjs¢. Naciskajgc przycisk OK
sekwencyjnie zatgczane sq kolejne wyjscia: RL1, RL2, RL3, RL4, UNI1, UNI2, OC1, OC2 (0 —stan
nieaktywny, 1-stan aktywny).

RIL |1 RIL |2 RIL |3 RIL |4
1 0 0 0
UIN[T]2| UN|I[2] OC]1 OC|2
0 0 0 0

ZDALNE PROGRAMOWANIE NADAJNIKOW

Zdalne programowanie nadajnikéw odbywa sie, gdy mamy zaprogramowany wczesniej nadajnik
4 kanatowy. Procedura umozliwia zaprogramowanie nowego nadajnika do wszystkich wirtualnych
wej$¢ lub do poszczegodlnego.

Funkcja zdalnego programowania musi by¢ wigczona:

GATE SETTINGS - Gate options - Remote Irn.: On

Przez ok. 5s przytrzymac jednoczesnie przyciski Ai B _ /@@
zaprogramowanego nadajnika. & AB

Pusci¢ przyciski Ai B. @@@

AB




W ciggu 5s nacisng¢ przycisk zaprogramowanego nadajnika, ktory
steruje dang funkcja.
UWAGA! Nowy nadajnik bedzie przypisany do funkcji, do ktdrej
zaprogramowany jest przycisniety przycisk.

Sprawdzi¢ poprawno$¢ operacji. Po nacisnieciu zaprogramowanego przycisku dziatanie powinno
by¢ zgodne z przypisana funkcja.
UWAGA! Aby standardowo przypisac¢ wszystkie przyciski (A do RC1, B do RC2, Cdo RC3 i D do RC4)
nalezy w ciggu 5s od puszczenia przyciskow A i B nacisngc¢ dowolny przycisk nowego nadajnika.

W ciggu 5s nacisng¢ przycisk nowego nadajnika.

WYMIANA BATERII (3V CR2032)

Wytgczy¢ napiecie zasilania i odczekac ok. 10s.

Odkrecic 4 sruby wyswietlacza i delikatnie wysungc go ze ztgcza.

Delikatnie wysungq¢ starg baterie i wtozy¢ nowq zgodnie z polaryzacjg —PLUS od géry.
Umiesci¢ wyswietlacz w ztqczu i przykrecic go 4 srubami.

Witqgczy¢ zasilanie.

Ustawi¢ date i godzine w menu Main menu->Time/Calendar->Date and Time
Sprawdzi¢ poprawnos¢ dziatania catego sterownika.
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