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UPROSZCZONA DEKLARACJA ZGODNOSCI UE Nr:

SIMPLIFIED EU DECLARATION OF CONFORMITY 1/2023/D1 c €
PRODUCENT/HEREBY,

STER-TRONIC

Okulickiego 24, 33-300 Nowy Sqcz

niniejszym oswiadcza, zZe typ urzqdzenia H102neo jest zgodny z dyrektywami:

declares that the equipment H102neo is in compliance with Directives:

EMC 2014/30/UE, LVD 2014/35/UE, ROHS 2011/65/UE, RED 2014/53/UE, MD 2006/42/UE
Petny tekst deklaracji zgodnosci UE jest dostepny pod nastepujgcym adresem internetowym:
The full text of the EU declaration of conformity is available at the following internet address:
www.ster-tronic.pl




Zgodnie z obowigzujgcymi przepisami dotyczgcymi utylizacji niepotrzebnego
sprzetu przez uzytkownikédw prywatnych w Unii Europejskiej przedmiotu
zawierajgcego taki symbol NIE WOLNO wyrzucaé¢ wraz z innymi $mieciami. W tym
przypadku uzytkownik jest odpowiedzialny za odpowiednig utylizacje przez
dostarczenie urzgdzenia do wyznaczonego punktu, lub producenta ktéry zajmie sie
jego dalszg utylizacja. Osobne zbieranie i przetwarzanie wtérne niepotrzebnych
urzadzen utatwia ochrone srodowiska naturalnego i zapewnia, ze utylizacja odbywa sie
w sposdb chronigcy zdrowie cztowieka i Srodowisko. Uwaga ta dotyczy takze zuzytych
baterii i akumulatoréw.

ZALECENIA DOTYCZACE BEZPIECZENSTWA

Przed montazem i pierwszym uzyciem sterownika zapoznaj sie doktadnie z instrukcjg obstugi

i zachowaj jg na wypadek koniecznosci uzycia w przysztosci.

OZNACZENIE SYMBOLI

WAZNE WSKAZOWKI BEZPIECZENSTWA!

INFORMACIA'!

Zgodnie z obowigzujacymi przepisami europejskimi, brama z
napedem musi zosta¢ wykonana zgodne z Dyrektywa 2006/42/UE. Musi
rowniez spetnia¢ wymagania norm: EN 13241-1; EN 12453, EN 12635 oraz
pozostatych obowigzujgcych niewymienionych w instrukgcji.

Zgodnie z postanowieniami Dyrektywy Maszynowej 2006/42/UE os$wiadcza sie, ze produkt
nie moze zosta¢ oddany do eksploatacji, az do momentu, gdy maszyna finalna, do ktérej jest
wbudowany lub ktérej jest podzespotem, uzyska oswiadczenie o zgodnosci z dyrektywami oraz
odpowiednimi przepisami, ktére maszyna finalna musi spetnia¢.

ZALECENIA OGOLNE

e Osoba montujgca, konserwujgca oraz wszyscy uzytkownicy napedu bezwzglednie muszg sie
zapoznac z Instrukcjg montazu i eksploatacji.
e Instrukcje montazu i eksploatacji przechowywac¢ w dostepnym miejscu.




Produkt uzywac zgodnie z jego przeznaczeniem.

Przestrzegac¢ i dotrzymywaé przepiséw BHP oraz norm obowigzujagcych w odpowiednich
krajach.

Montaz, podtgczenie oraz pierwsze uruchomienie napedu bramy moze by¢ wykonane
wyltacznie przez wykwalifikowane osoby.

Sterownik z napedem instalowad tylko w prawidtowo zamontowanych bramach.

Przed wykonywaniem jakichkolwiek prac przy napedzie odtgczy¢ napiecie =zasilania i
zabezpieczyé przed przypadkowym wigczeniem. Dotyczy to réwniez zasilania
akumulatorowego.

Podczas jakichkolwiek prac spawalniczych zlokalizowanych w poblizu bramy, odfgczyé brame
od zrédta zasilania i odfgczyé obwody elektroniczne.

Sposoby wykonania instalacji elektrycznej jak rowniez jej zabezpieczenia przed porazeniem
elektrycznym sg okreslone przez obowigzujgce normy i przepisy prawne.

Zamontowac urzadzenia zabezpieczajgce (fotokomorki, listwy krawedziowe, kurtyny itp.).

Na bramie zamontowa¢ tabliczke ostrzegawczg —Brama w ruchu automatycznym.

Producent nie ponosi odpowiedzialnosci za szkody i zaktdcenia w pracy wynikajace z
nieprzestrzegania niniejszej instrukcji montazu i eksploatac;ji.

Przestrzega¢ wszystkich wskazowek montazowych. Nieprawidiowy
montaz moze prowadzi¢ do powainych obrazen ciata.

EKSPOLOATACIA

Naped uzywac tylko wéwczas, gdy zamontowany jest zgodnie z obowigzujgcymi normami oraz
gwarantuje bezpieczenstwo uzytkownikowi.

Brama moze by¢ uzytkowana wytgcznie przez osoby przeszkolone.

Dzieci oraz osoby niepetnosprawne umystowo nie mogg sterowac brama.

Nie wktadad rak lub innych czesci ciata do poruszajacej sie bramy lub jej ruchomych czesci.
Nie wkfada¢ zadnych przedmiotdw lub elementéw mechanicznych do poruszajgcej sie bramy
lub jej ruchomych czesci.

Przejezdzac przez brame dopiero po jej catkowitym otwarciu.

W przypadku automatycznego zamykania bramy krawedzie zabezpieczyé zgodnie z
obowigzujgcymi normami.

Podczas ruchu bramy w jej strefie pracy nie mogg znajdowad sie dzieci, osoby doroste,
zwierzeta ani zadne przedmioty.

Regularnie (raz w miesigcu) sprawdzac¢ dziatanie elementéw zabezpieczajgcych.

Usterki mogace mie¢ wptyw na bezpieczenstwo uzytkowania nalezy niezwtocznie usuwaé.
Naped eksploatowac w strefach niezagrozonych eksplozjg.

e Nie uzywac napedu w pomieszczeniu z agresywng atmosfera.

o Nie wolno stosowad swietléwek jako sygnalizacji Swietlne;j.

e Przynajmniej co 6 miesiecy przeprowadzi¢ prace kontrolno-konserwacyjne.
INSTALACIA

Bramy otwierane automatycznie za pomocg napedu muszg spetnia¢ wymagania
obowigzujgcych norm i dyrektyw.

Uzytkowad tylko sprawny technicznie naped zgodnie z jego przeznaczeniem, z uwzglednieniem
zasad bezpieczenstwa i zagrozen i przestrzegajac z instrukcji montazu i eksploatacji.

Brama podczas otwierania lub zamykania nie moze sie przechyla¢ i musi by¢ wypoziomowana.
Brama musi sie prawidtowo porusza¢ w catym zasiegu jej pracy.

Brama musi by¢ stabilna i sztywna, tj. podczas otwierania i zamykania nie moze sie wyginac

lub skrecac.



e Podczas montazu przestrzegac przepisow BPH.

e Instalacje przeprowadzi¢ zgodnie z obowigzujgcymi normami.

e Instalacje sterownika mogg wykonywaé tylko wykwalifikowane osoby z odpowiednimi
uprawnieniami.

e |nstalacje nalezy przeprowadzi¢ z zachowaniem podstawowej ochrony przed wytadowaniami
ESD.

o Nie nalezy podtaczaé napedu do zasilania wczesniej niz podano to w instrukcji, nie stosowanie
sie do tego zalecenia moze grozi¢ porazeniem pradem.

UWAGI BEZPIECZENSTWA

e Niedozwolone jest przechodzenie lub przejezdzanie pod poruszajgcg sie brama.

e Niedozwolone jest podnoszenie lub przesuwanie za pomocg bramy przedmiotéw lub osdb.

e Nadajnik sterujacy nalezy chronié¢ przed dzie¢mi, gdyz mogg uzy¢ go do zabawy.

e Brame wolno uruchomic tylko wtedy, gdy cata strefa ruchu bramy jest dobrze widoczna i wolna
od przeszkdd.

OPIS URZADZENIA

PRZEZNACZENIE
H102neo jest uniwersalnym sterownikiem napedéw bramowych: przesuwnych,
jednoskrzydtowych, dwuskrzydtowych. Interfejs RS485 umozliwia sterowanie silnikami 230Vac

poprzez zewnetrzny falownik YASKAWA serii V1000 lub OMRON serii MX2. Doskonale nadaje sie do
pracy ciagtej, mozna zastosowaé go na posesjach prywatnych i w firmach. Zastosowany system
zmiennego kodowania nadajnikdw sprawia iz system staje sie niedostepny dla osoby
nieautoryzowanej.

Podtgczenia elementow sterujgcych, akcesoridéw oraz wyjs¢ wykonywane sg poprzez modut
tagczeniowy HLA36 montowany na szyne DIN, ze ztgczami sprezynowymi. Pofgczenie z gtéwnym
sterownikiem odbywa sie za pomocg przewoddéw ze ztgczami IDC. Do podtgczenia interfejséw
komunikacyjnych wykorzystuje sie ztgczki RJ12 (6P6C).

UWAGA!
H102neo —wspdtpracujq z nadajnikami zgodnymi ze standardem transmisji ST4 pracujgcymi
na czestotliwosci 867.84MH:z.

ZALETY STEROWNIKA

e tagodny start i stop, co zwieksza zywotnos¢ bramy.

e Sterowanie za pomoca nadajnikow zdalnego sterowania (128 szt.) z kodem dynamicznie
zmiennym.

e Sterowanie na przyciski dzwonkowe.

e Funkcje: AUTOZAMYKANIE, FURTKA (czesciowe otwarcie/otwarcie jednego skrzydta).

e Wspodtpraca z enkoderami absolutnymi typu HLA27.

e  Wspotpraca z falownikami YASKAWA serii V1000 (RS485) i OMRON serii MX2.

e  Funkcja zwolnienia.

e Sygnalizacja Swietlna.

e Regulacja przecigzenia.

o Wspodtpraca z zewnetrznym modutem komunikacji ze zdalnym system kontroli i monitoringu.

e Mozliwos¢ instalacji bariery podczerwieni.

e Funkcja testowania fotokomodrek zwiekszajgca bezpieczeristwo (PHOTOCELL TEST).

o Mozliwosé podtaczenia elektrozaczepu.

e 6 parametrycznych wejs¢ do podtaczenia listew krawedziowych.




e 6 wejs¢ typu NC/NO do podtagczenia dodatkowych zabezpieczen.
e 4 uniwersalne bezpotencjatowe wyjscia NO.

e 2 uniwersalne bezpotencjatowe wyjscia NC/NO.

e Zdalne programowanie nadajnikow.

e Prosta procedura instalacji i programowania.

SPOSOB DZIALANIA

Sterowanie napedu odbywa sie po poprzez zaprogramowany w H102neo przyciski nadajnika
lub przyciski dzwonkowe: sterowania sekwencyjnego (0->S->C-»S), sterowania furtka (Wicket),
otworz (Open.), zamknij (Close.), zatrzymaj (Stop), otwdrz dopdki aktywne (O_C), zamknij dopdki
aktywne (C_C, wyzszy priorytet niz O_C), otwdrz furtke dopdki aktywne (O_C/Wick), sterowanie
czasowo-impulsowe (O_C/SEQ), Hold To Run —Otwérz (HTR-OP), Hold To Run —Zamknij (HTR-CL).

Jezeli po zatgczeniu zasilania brama nie znajduje sie na pozycji krancowej to sterownik
przyimuje stan w zaleznosci od ustawien funkcji POWER UP CLOSE, jako czesciowe zamkniecie lub
cze$ciowe otwarcie. Dla bezpieczenstwa dojazd do pierwszej pozycji krancowej odbywa sie na
predkosci bezpiecznej (w konfiguracji z wytagcznikami kranncowymi). Funkcja ta réwniez okresla
pierwszy kierunek ruchu po wyjsciu z menu ustawien.

STEROWANIE SEKWENCYJNE (0->S->C-S),

Sterowanie sekwencyjne odbywa sie z uniwersalnego wejscia lub przyciskiem nadajnika
przypisanego do tej funkcji. Dziatanie polega na wykonywaniu polecen krok-po kroku OTWORZ-STOP-
ZAMKNIJ-STOP.

WICKET (CZESCIOWE OTWARCIE)

Umozliwia czesciowe otwarcie bramy przesuwnej, skrzydta W/G1 lub petne otwarcia skrzydta
W/G2.
Sterowanie WICKET odbywa sie z uniwersalnego wejscia lub przyciskiem nadajnika przypisanego do tej
funkcji. Dziatanie polega na wykonywaniu polecen krok-po kroku OTWORZ WICKET-STOP-ZAMKNIJ
WICKET-STOP. Pozycje czesSciowego otwarcia programuje sie w menu GATE SETTINGS->Gate
Parameters-»Wicket. pos w zakresie od 0% do 100% petnego otwarcia.

Funkcja furtki uruchamiana jest z pozycji petnego zamkniecia.

ol_|c

Umozliwia automatyczne otwarcie bramy oraz zablokowanie mozliwosci zamkniecia jej
dopdki wejscie jest aktywne. Otwarcie jest mozliwe tylko, gdy zadne z ustawionych zabezpieczen
dziatajgce w kierunku otwierania nie blokuje ruchu. Po zaniku stanu aktywnego na O|_|C, aby zamkng¢
brame nalezy nacisngé przycisk nadajnika, sterowania sekwencyjnego, lub Close lub, gdy wtgczone jest
autozamykanie brama zamknie sie po zaprogramowanym czasie.

O|_|C/SEQ.

Jezeli sygnat sterujgcy jest krotszy badz rowny 1s to sterowanie bramg odbywa sie
sekwencyjnie Otwdrz->Stop->Zamknij->Stop (0->S->C->S). Jezeli sygnat jest dtuzszy niz 5s to brama
sie otworzy i dopdki wejscie O|_|C/SEQ bedzie aktywne nie bedzie mozna jej zamkna¢. Po zaniku
stanu aktywnego, aby zamkng¢ brame nalezy nacisngc przycisk nadajnika, sterowania sekwencyjnego
lub Close lub, gdy wiaczone jest autozamykanie brama zamknie sie po zaprogramowanym czasie.
Wszystkie sygnaty sterujgce dtuzsze niz 1s i krotsze niz 5s sg ignorowane (1s<t<5s).

Oo|_|c/Wick

Funkcja dziata tylko w konfiguracji 1x Wing/Slide. Umozliwia automatyczne otwarcie bramy
w trybie furtki oraz zablokowanie mozliwosci zamkniecia dopdki wejscie jest aktywne. Otwarcie jest
mozliwe tylko, gdy zadne z ustawionych zabezpieczen dziatajgcych w kierunku otwierania nie jest w
stanie aktywnym. Po zaniku stanu aktywnego na O|_|C/Wick, aby zamkng¢ brame nalezy nacisng¢
przycisk nadajnika, sterowania sekwencyjnego, lub Close lub, gdy wigczone jest autozamykanie brama




zamknie sie po zaprogramowanym czasie. Gdy brama zostanie uruchomiona np. przyciskiem
sekwencyjnych i przejedzie juz pozycje furtki to aktywny stan wejscia O_C/Wick zatrzyma ja.

cc

Umozliwia automatyczne zamkniecie bramy oraz zablokowanie mozliwo$ci otwarcia jej dopoki
wejscie jest aktywne. Zamkniecie jest mozliwe tylko, gdy zadne z ustawionych zabezpieczen dziatajgce
w tym kierunku nie blokuje ruchu. Wejscie C_C ma wyzszy priorytet niz O_C oraz harmonogram w
trybie OPENED.

HOLD TO RUN

Umozliwia otwieranie lub zamykanie bramy, w przypadku awarii ktdregos z zabezpieczen:
FOTOKOMORKI i/lub wejécia STOP (SIN1, SIN2, SIN3, SIN4, SIN5 i SIN6) , listwy bezpieczeristwa (SE1,
SE2, SE3, SE4, SE5, SE6), przecigzenie (Motorl/2 Current). Aby otworzy¢/zamkngé brame w trybie
awaryjnym nalezy przytrzymac wejscie uniwersalne zaprogramowane jako Hold To Run-Open (HTR-
OP) dla otwierania lub Hold To Run —Close (HTR-CL) dla zamykania. Sterowanie w trybie Hold to Run
przeznaczone jest do podtaczania kluczyka otwierania/zamykania awaryjnego. Ruch odbywa sie na
zaprogramowane] predkosci bezpieczne;j.

Podczas sterowania Hold To Run ze wzgledu na ignorowanie
zabezpieczen nalezy zachowac szczegdlng ostroznosé.

Sterowanie w trybie Hold To Run zablokowane jest przy btedach
krytycznych.

STATUS ROZSPRZEGLENIA

Przy wykorzystywaniu wytgcznikéw kraicowych sterownik na podstawie pomiaru dtugosci
bramy wyznacza procentowo m.in. pozycje zwalniania i otwarcia furtki. Rozsprzeglenie i zasprzeglenie
napedu moze odbywaé sie w réznych miejscach i dopdki brama nie dojedzie do pozycji kraricowe;j,
pozycje m.in. zwalniania mogg rézni¢ sie od ustawionych. Podtgczajac status zasprzeglenia (np.
dodatkowg kranncdwke) do wejscia ustawionego w trybie Decoup. sterownik po wykryciu zasprzeglenia
dojezdza bramga do pozycji kranncowej na zaprogramowanej predkosci bezpiecznej (GATE SETTINGS->
Gate Parameters ->Safe Speed).

FOTOKOMORKA

Dziatanie fotokomérki w zaleznosci od stanu (pracy) bramy programowane jest w menu GATE
SETTINGS->Safety->Photocell sets. Mozna okresli¢ sposdb reakcji na aktywny sygnat zabezpieczenia
w pozycji petnego otwarcia, otwierania lub zamykania.

Dla petnego otwarcia sygnat aktywny moze by¢ ignorowany (Off.), wywotaé zamykanie jezeli
sygnat aktywny zniknie (Closing),przy autozamykaniu kazde wykryte przejScie moze zresetowac
odliczanie czasu autozamykania (Count res.) lub czas autozamykania moze by¢ skrécony do czasu Open
time 2 (T1->T2). Przy ustawieniu Closing dla stanu Opened brama zamknie sie po zadziataniu
fotokomorki nawet, gdy autozamykanie jest wytgczone.

Dla otwierania sygnat aktywny moze by¢ ignorowany (Off.), wywota¢ zamykanie
(St->Wait->Cl) lub otwieranie (St->Wait->0p) jezeli sygnat aktywny zniknie lub czas autozamykania
moze by¢ skrocony do czasu Open time 2 (T1->T2).

Dla zamykania sygnat aktywny moze by¢ ignorowany (Off.), wywota¢ zamykanie
(St->Wait->Cl) lub otwieranie (St->Wait->0p) jezeli sygnat aktywny zniknie lub natychmiastowe
otwieranie (Stop->Open).

Dla zamykania przy ustawieniu Stop->Open otwieranie (o ile jest
mozliwe) nastepuje zaraz po zadziataniu zabezpieczenia. Przy ustawieniach
z opcjq Czekaj na znikniecie sygnatu aktywnego fotokomdérki , brama ruszy
w danym kierunku po ok 1s od usuniecia przeszkody.

PHOTOTEST
Funkcja zwiekszajgce poziom bezpieczenstwa. Przy wiaczeniu jej sterownik przed ruchem
sprawdza poprawnos¢ dziatania fotokomérek/zabezpieczen podtgczonych do wejs¢ SIN1 i SIN2.




Przy wiqgczonej funkcji PHOTOCELL TEST nadajnik fotokomorki 1
podtgczany jest do wejs¢ PHOTO 1 TX, nadajnik fotokomorki 2 do wejsé¢
PHOTO 2 TX, natomiast sygnat odbiornika 1 do wejscia SIN1, a odbiornika 2
do SIN2.

W czasie testu odpinane jest zasilanie nadajnika i sprawdzana jest zmiana stanu na wejsciu
SIN1i/lub SIN2. W zaleznosci od zastosowanych fotokomarek, czas trwania zmiany stanu moze opdznié
rozpoczecie otwierania/zamykania.

Niedozwolone jest odwrotne ustawienie typu wejs¢ fotokomorki
(NC/NO) z fizycznie podigczonym typem zabezpieczenia.

LISTWY BEZPIECZENSTWA

Zabezpieczenia typu rezystancyjnego monitorujgce przestrzernn zasiegu bramy/skrzydet
ustawiane s3 w menu GATE SETTINGS->Safety-> Safety edges. Mogg by¢ zaprogramowane jako:
listwa bezpieczenistwa otwierania (SE-Open lub EX-Open) —aktywny stan podczas otwierania
zatrzymuje brame, listwa bezpieczenstwa zamykania (SE-Close lub EX-Close.) —aktywny stan podczas
zamykania zatrzymuje i uruchamia w kierunku otwierania brame, listwa bezpieczeristwa otwierania i
zamykania (SE-O/C.) —aktywny stan podczas otwierania lub zamykania zatrzymuje brame. Ustawiana
wartosé rezystora koricowego: 2k, 4.1k, 8.2k lub 16.4k. Po zadziataniu listwy podczas otwierania , aby
zmniejszy¢ site nacisku na przeszkode brama delikatnie sie cofa. Status wejs¢ SE-Open przekazywany
jest na przekaznik w konfiguracji SE-Open, a wejs¢ SE-Close na przekaznik w konfiguracji SE-Close.

STOP SAFE TORQUE OFF

Bezpieczne wytagczenie oraz blokada momentu silnika przy wykorzystaniu przekaznika
wyjsciowego oraz wbudowanego wejscia falownikéw HC-H1. Przy aktywacji funkcji bezpieczenstwa, w
przypadku wystgpienia awarii, nastepuje dziatanie bezposrednio zaimplementowane w funkcjach
sterujgcych falownika (COAST TO STOP). Przekaznik wyjsciowy pracujgcy w trybie STOP jest wytgczany
w przypadku utraty komunikacji z falownikiem/falownikami oraz przy aktywnym stanie rozsprzeglenia.

PRZECIA?ENIE/OGRANICZENIE PRADU SILNIKA/SILNIKOW

Przy wspotpracy z falownikami w menu GATE SETTINGS->Safety->Motor 1 (2) current
dodatkowym zabezpieczeniem przed przecigzeniem silnikdw jest ograniczenie pradu pracy
ustawianego w zakresie od 0.1A do 10A. Czuto$é regulowana jest z krokiem 0.1s i oznacza dopuszczalny
czas trwania przekroczenia wartosci. W menu GATE SETTINGS->Gate options->Ovl->Rev dostepna jest
funkcja cofniecia bramy po zadziataniu przecigzenia w zaleznosci od ustawien w kierunku otwierania
(Open), zamykania (Close) lub w obu kierunkach (Always).

OPOZNIENIE SZKRZYDtA W/G2

W przypadku, gdy w bramie dwuskrzydtowe] jedno skrzydto nachodzi na drugie, niezbedne jest
ustawienie czasu opdznienia ruchu W/G2 do W/G1. Silnik W/G1 przy otwieraniu rusza pierwszy, a przy
zamykaniu drugi. Zabezpiecza to przed nieprawidtowym ustawieniem skrzydet wzgledem siebie i
kolizjg w pozycji petnego zamkniecia. Czas opdznienia ustawiany jest w menu GATE SETTINGS->Gate
parameters->W2 delay.

Nalezy tak wyregulowaé ustawienia, aby nie doszto do kolizji
skrzydet Ilub skrzydto nachodzgce nie osiggneto pozycji krancowej
zamkniecia wczesniej niz drugie.

DYNAMICZNE DOMKNIECIE

Funkcja dostepna jest przy wykorzystywaniu enkoderéw (enkodera) absolutnych. Wedtug
standardowych ustawien podczas normalnej pracy silnik dojezdza do pozycji krancowych na
zwolnionej predkosci. W przypadku duzej bezwtadnosci bramy przy wykorzystywaniu elektrozaczepu




funkcja umozliwia przyspieszenie w koncowej fazie zamykania i pewne zatrzasniecie trzymacza. GATE
SETTINGS->Gate options->Dyn. close.

AUTOZAMYKANIE

Po zatrzymaniu bramy w pozycji petnego OTWARCIA odliczany jest ustawiony przez
uzytkownika czas po ktérym nastgpi ZAMYKANIE. Dla bezpieczenstwa uzytkownika wymagane sg
fotokomorki, (aby brama nie zamkneta sie, gdy w jej Swietle jest przeszkoda!). Przy ustawieniu funkgji
Count res. fotokomodrki w pozycji petnego otwarcia kazdy wykryty przejazd spowoduje ponowne
odliczanie tego czasu. Jezeli brama znajduje sie w pozycji petnego otwarcia to kazdy sygnat prébujacy
uruchomic jg w kierunku otwierania spowoduje odliczanie czasu autozamykania od nowa.
Czas otwarcia ustawiany jest w menu GATE SETTINGS->Gate parameters-»Open time. Ustawienie
wartosci 0 wytgcza funkcje. Autozamykanie odbywa sie z kazdej pozycji po ruchu w kierunku otwierania
(Status: OPENED lub PART. OPENED). Przy ustawieniach

T1-T2 fotokomérki w stanach Opening i/lub Opened, po wykryciu przejazdu (zaniku
aktywnego stanu fotokomadrki) czas autozamykania jest ignorowany i odliczany jest czas Open time
2. Umozliwia to szybsze zamkniecie bramy lub jezeli pozostaty lub ustawiony czas autozamykania jest
krétszy niz Open time 2 wydtuzenie go i umozliwienie przejazdu kolejnemu pojazdowi. Open Time 2
ustawiany jest w menu GATE SETTINGS->Gate parameters->Open time 2. Natomiast opcje T1-T2 w
menu GATE SETTINGS->Safety->Photocell sets.

Zatrzymanie bramy nadajnikiem lub przyciskiem sterujgcym
podczas zamykania zatrzymuje odliczanie, i aby zamknqg¢ brame nalezy
ponownie nacisng¢ przycisk sterujgcy —mozna wykorzystac¢ to w sytuacji,
gdy przez jakis czas potrzebne jest pozostawienie bramy otwartej.

ZAMKNIECIE PO ZALACZENIU ZASILANIA (POWER UP CLOSE)

Przy wtgczonej funkcji sterownik automatycznie zamknie brame po zaprogramowanym czasie
autozamykania (jezeli autozamykanie jest wigczone). Funkcja ma rowniez wptyw na status bramy po
wyjsciu z menu konfiguracji. Jezeli funkcja Pwr-up jest wytgczona i brama nie znajduje sie z pozycji
krancowej to sterownik po zatgczeniu zasilania i wyjsciu z menu przyjmuje stan PART. CLOSED —aby
zamkna¢ brame nalezy nacisngé przycisk nadajnika lub przycisk sterowania recznego. Jezeli Pwr-up jest
wigczona sterownik przyjmuje stan PART. OPENED i przy wtgczonej funkcji autozamykania brama sie
zamknie po zaprogramowanym czasie. GATE SETTINGS->Gate options=> Pwr-up->Close.

NADAIJNIKI ZDALNEGO STEROWANIA

Sterownik wspodtpracuje z nadajnikami zdalnego sterowania. Przyciski mogg by¢
zaprogramowane do czterech réznych wirtualnych kanatéw sterujgcych RC1, RC2, RC3, RC4. Dziatanie
po nacisnieciu przycisku danego wejscia okreslane jest w menu Remotes->RC inputs->RC(x).
Dodatkowo wiaczajagc funkcje zdalnego programowania, dodawanie nowych nadajnikow moze
odbywac sie bez potrzeby otwierania obudowy.

SWIATLO OSTRZEGAWCZE (WARNING)

Dla ustawien wyj$¢ w trybie PULSE, LAMP i/lub RED (miganie, czerwony semafor)
przeznaczonych do podfaczania lamp lub sygnalizatoréw ostrzegawczych w menu GATE
SETTINGS->Gate parameters->Warning mozna ustawi¢ wyprzedzenie zataczenia przed ruchem w
zakresie od 0s (wytgczone) do 15s. W menu GATE SETTINGS->Gate options->Warning mozna wybrac
czy wczesniejsze ostrzeganie ma by¢ zatgczane na wyjsciach tylko LAMP i PULSE, tylko RED (miganie,
semafor) czy na wszystkich. W menu GATE SETTINGS->Gate options->Warn. dir réwniez mozna
wybracé czy funkcja Warning ma by¢ aktywna tylko w kierunku zamykania (Close) czy w obu kierunkach
(Always).

ELEKTROZACZEP E-LOCK

Wyjscie przekaznikowe OUT4 moze by¢ skonfigurowane do sterowania elektrozaczepem.
Zataczany jest on w pozycji petnego zamkniecia, wytgczany od razu po sygnale sterujgcym i odliczany
jest czas E-Lock time, po ktédrym brama rusza (opdznienie niezbedne na zwolnienie elektrozaczepu).
Jezeli wtgczona jest funkcja Warning (wczesniejsze ostrzeganie) to jest ona aktywna przez dtuzszy z




czasow E-lock time i Warning (do zwolnienia elektrozaczepu). Podtaczajac status elektrozaczepu do
uniwersalnego wejscia skonfigurowanego jako ELock FB mozna przyspieszy¢ rozpoczecie ruchu. Brama
ruszy po wykryciu odblokowania elektrozaczepu. Jezeli w czasie E-lock time na wejsciu Elock FB nie
pojawi sie aktywny sygnat zwrotny rozblokowania to sterownik wyswietli komunikat zdarzenia i zatgczy
wyjscie w konfiguracji ALARM na 2s oraz ruch bramy zostanie wstrzymany. Uruchomienie bramy
mozliwe jest po usunieciu przyczyny blokowania i ponownym sygnale sterujgcym. Typ sygnatu
zwrotnego (NC, NO) programowany jest w menu konfiguracji wejs¢ i okresla stan aktywny
rozblokowania. UWAGA! Tylko jedno wejscie moze by¢ ustawione w konfiguracji ELock FB.

SEMAPHORE 2

Uniwersalne wyjscia przekaznikowe mogg by¢ skonfigurowane do sterowania semaforem
GREEN (zatgczony w pozycji petnego otwarcia) i RED (zatgczony z pozycji innej niz petnego otwarcia i
miga podczas ruchu). Przy wigczonej funkcji SEMAPHORE 2 (GATE SETTINGS->Gate
options->Semaphore 2 ON) zadziatanie fotokomérki wytacza sygnat GREEN i zatgcza RED na
zaprogramowany czas Semaph. time ). Odliczanie rozpoczyna sie po zaniku aktywnego stanu
zabezpieczenia. Zmienia sie rowniez zasada dziatania ustawien fotokomérki (Photocell sets). Ruch
wykonywany jest po zaniku stanu aktywnego oraz odliczeniu czasu Semaph. time. Podczas otwierania
sygnat RED miga, a podczas zamykania swieci ciggle.

AUTOMATYCZNA KOREKTA POZYCII

Wymagane sg enkodery absolutne. Sterownik zapamietuje pozycje zatrzymania bramy i w
przypadku, gdy zmieni sie ona o zaprogramowany kat Corr. start, automatycznie uruchamia
silnik/silniki z predkoscig Corr. speed i koryguje jej potozenie. Aby uwzgledni¢ bezwtadnos$é¢ bramy
silniki zatrzymywane sg wczesniej o kat Corr. stop.
Aby wtaczy¢ funkcje nalezy przejs¢ do menu Service/Tests=> Service sets=> Serv. options->Pos. Corr.
i ustawi¢ w pozycji On.
Zmiana parametréw funkcji odbywa sie menu Service/Tests-> Service sets->Serv. parameters.
Dodatkowo w menu serwisowym Service/Tests->Service sets-> Serv. options ustawiajgc parametr
P.corr +e-lock w pozycji On elektrozaczep zamkniecia (E-Lock) podczas korekty pozostanie zatgczony,
a w pozycji Off wytaczony.

PHOTO ALARM

Jezeli fotokomadrka (SIN1 - SIN6 w konfiguracji PHOTO) jest aktywna dtuzej niz zaprogramowany czas
(GATE SETTINGS->Gate parameters->Photo alarm) to zatgczane jest wyjscie w konfiguracji ALARM.
Ustawienie czasu na 0s wytgcza sygnalizacje.

Zasilanie 24VDC
Zegar RTC Bateria 3V CR2032
Zakres temperatur pracy -20 do +50°C

Pobdr mocy w stanie spoczynku
Odbiornik radiowy

<1.5W (bez akcesoriow)
867.84MHz FSK

Zasieg do 250m
Typ nadajnika ST4
Pamiec nadajnikéw 128 szt.

Maksymalna moc silnika (230Vac)

Zgodnie z zastosowanym falownikiem

Maksymalny czas pracy silnika

2.5min - 8.125min (zalezne od ustawionych
predkosci)

Obcigzalnos$¢é wyjs¢ OUT1, OUT2,

5A/24VDC

Obciazalnoéé wyjéé OUT3 (LAMP), OUT4
(LOCK/BRAKE)

<1A (Bezpiecznik 1.1A —moduft)

Obcigzalno$é wyjs¢ OUT5, OUT6

3.15A/230Vac lub 5A/24VDC




Obcigzalnos¢ wyjsé 24VDC <1A (Bezpiecznik 1.1A —modut)

Obcigzalnos$¢ wyjsé 12VDC <1A (Bezpiecznik 1.1A -sterownik)
<0.45A (Bezpiecznik 0.5A -modut)
Obcigzalno$¢ wyjs¢ PHOTO TX, RX, <0.45A (Bezpiecznik 0.5A -modut)
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PODLACZANIE PRZEWODOW

Moduty taczeniowy oraz rozszerzeh wykorzystujg ztacza sprezynowe. Do podtaczenia
przewoddw nalezy wykorzystywac waski Srubokret ptaski.

SPRINGS . .
Przewody umieszcza sie z

otworach i dociskane sg
sprezynami.




Wsungc delikatnie srubokret w
otwor sprezyny i przytrzymac
go w takiej pozycji.

/

o

s
S

Wsungc przewdd z
odizolowang koricowkq do
otworu ponizej dociskanej

sprezynki.

Przytrzymac przewdd i
delikatnie wysungc srubokret.
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Zdejmowanie obudowy odbywa sie w odwrotnej kolejnosci i
nalezy bezwzglednie wykonywac przy wytgczonym zasilaniu.

INSTALACJA STEROWNIKA

Przed przystgpieniem do instalacji upewnic sie czy wszystkie zalecenia
dotyczace bezpieczenstwa s spetnione.

Wszelkie prace instalacyjne mogg by¢ wytacznie wykonywane przez
osoby wykwalifikowane. Instalacja elektryczna oraz podtjczenie urzadzen
elektronicznych moga by¢ wykonane wytacznie przez osoby posiadajace
odpowiednie uprawnienia elektryczne.

1. Wylaczyc zasilanie.
2. Zamontowaé mechanicznie sterownik, modut taczeniowy i opcjonalnie modut rozszerzen (na
szynie DIN).

Sterownik oraz moduly fqczeniowy i rozszerzen muszq byc
zamontowane w dodatkowej obudowie/szafie chronigcej przed wptywem
zewnetrznych warunkow atmosferycznych i o wymaganym stopniu ochrony
w srodowisku pracy.

3. Podtaczyc¢ przewody IDC do sterownika, modutu tgczeniowego i opcjonalnie modutu rozszerzen).
(UWAGA! Maksymalna dtugos¢ przewodow nie moze przekroczy¢ 0.5m)
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4. Podiaczy¢ przewody do ztgczek modutu tgczeniowego wedtug opisu lub schematu podtaczenia:

4.1. Podtaczenie krancowek otwarcia i zamkniecia ~-OPCJONALNIE

Wytgczniki kraicowe moggq byc typu NC lub NO. Ich typ ustawiany

jest podczas programowania sterownika.

Whytaczniki kraficowe otwarcia i zamkniecia podtgczane sg do wejs¢: LS1/ENC1 i
LS2/ENC2. Uzywane s3 do precyzyjnego zatrzymania bramy w pozycji petnego zamkniecia lub
otwarcia. Nalezy wyregulowaé ich potozenie, tak aby brama doktadnie sie otwierata i

zamykata.
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LS1/ENC1 —wytgcznik kraicowy zamkniecia W1
LS2/ENC2 — wytgcznik kraricowy otwarcia W1,

Jezeli nie wykorzystuje sie dodatkowych wyftqcznikow krarcowych
to nalezy bezwzglednie zamontowac enkoder absolutny (typu HLA27).




4.2. Podtaczenie enkodera/enkoderéw absolutnych —OPCJONALNIE
ENKODER/ENKODERY absolutne podtgczane sg do wejsé: LS1/ENC1 dla
skrzydta/bramy pierwszej i LS2/ENC2 dla skrzydta/bramy drugiej. Uzywane s do
precyzyjnego zatrzymania bramy w pozycji petnego zamkniecia lub otwarcia oraz do
wyznaczania pozycji predkosci zwalniania (OPCJONALNIE). Nalezy wyregulowac ich potozenie,
tak by skrzydto/skrzydta bramy doktadnie sie otwieraty i zamykaty.

+12V i L*HZV i

GND )(§ l
— OC/PWM | C GND l(j} I
— OC/PWM | C
GND [iC b GND |.C

LS1/ENC1IN B3
LS2/ENC2 IN ES

+12VDC —plus zasilania ENKODERA 1 i ENKODERA 2
-12VDC —minus zasilania ENKODERA 1 i ENKODERA 2
LS1/ENC1 —wyjscie PWM ENKODERA 1
LS2/ENC2 —wyjscie PWM ENKODERA 2
4.3. Podfaczenie fotokomorek
Bariera podczerwieni jest niezbednym elementem zabezpieczenia, ktdry nalezy
bezwzglednie podtaczy¢ do sterownika. Nie dopuszcza ona do uderzenia bramg w pojazd,
osobe lub przedmiot znajdujgcy sie w_Swietle przejazdu. Fotokomodrki sg niezbedne do
poprawnej pracy urzadzenia i zapewniajg bezpieczenstwo. Wymagane jest podtaczenie
kurtyny zabezpieczajgcej lub innego dodatkowego zabezpieczenia chronigcego przed
zgnieceniem w Swietle pracy podczas zamykania (i otwierania w bramie skrzydtowej). Nalezy
podtaczyc je szeregowo dla ustawied NC i rownolegle dla NO z fotokomdrkami. Sterownik
posiada 6 wejs¢, ktére mogg by¢ skonfigurowane jako wejscie fotokomérki (tryb PHOTOC.):
SIN1, SIN2, SIN3, SIN4, SIN5 i SIN6. Dodatkowo dla wejs¢ SIN1 i SIN2 dostepna jest funkcja
PHOTOCELL TEST zwiekszajgca poziom bezpieczeristwa. Przy wigczeniu jej sterownik przed
ruchem sprawdza poprawno$¢ ich dziatania.

PODLACZENIE FOTOKOMOREK 11 2.

TRANSMITTER 2 TRANSMITTER 1

RECEIVER 1 RECEIVER 2
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PODLACZENIE FOTOKOMOREK 3-6.




TRANSMITTER X RECEIVER X

O©®PHOTO 1 TX L
©®PHOTO 2 TX EJ
O®PHOTO 1RX [
O®PHOTO 2RX &3

POWER SUPPLY 24VDC *$

PHOTO x TX —zasilanie nadajnika fotokomarki x
PHOTO x RX —zasilanie odbiornika fotokomarki x
+24V — plus dodatkowego zasilania fotokomarki
GND —minus dodatkowego zasilania fotokomarki

S IN x (PHOTOCELL)-styk NC/NO-COM fotokomorki x

4.4. Podiaczenie zabezpieczen STOP
Zabezpieczenia monitorujgce przestrzen zasiegu bram typu NC nalezy podtaczyc
szeregowo, a typu NO réwnolegle do danego wejscia. Sterownik posiada 6 wejs¢, ktére moga
by¢ skonfigurowane jako wejscie zabezpieczerr STOP: SIN1, SIN2, SIN3, SIN4, SIN5 i SIN6. Sg
one niezbedne do poprawnej pracy urzadzenia i zapewniajg bezpieczenstwo.

(o2

NNC2
~Qo!
Q02

NCI

o

S IN x (STOP)—wejscie zabezpieczern NC/NO x

4.5. Podfaczenie wejs¢ parametrycznych
Zabezpieczenia typu rezystancyjnego (np. listwy krawedziowe) monitorujgce
przestrzen zasiegu bramy/skrzydet podtgczane sg do wejsé: SE1, SE2, SE3, SE4, SE5 i SE6. S3
one niezbedne w przypadku sterowania silnikami bez funkcji wykrywania przecigzenia (np.
230Vac). W menu ustawienn mozna wybrac wartos¢ rezystancji: 2k, 4.1k, 8.2k lub 16.4k
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Przy  rownoleglym Iub szeregowym tgczeniu elementow
bezpieczeristwa rezystor koricowy naleiy zamontowa¢ na ostatnim
zabezpieczeniu.

4.6. Podtaczenie statusu rozsprzeglenia (OPCJONALNIE).




Podtaczajac dodatkowg krancéwke do uniwersalnego wejscia ustawionego w trybie
Decoup. sterownik po wykryciu zasprzeglenia dojezdza brama do pozycji kraricowe] na
zaprogramowanej predkosci bezpiecznej (GATE SETTINGS-> Gate Parameters ->Safe Speed).
(Podtaczenie zgodne z paragrafem przyciskdw sterowania).

4.7. Podtaczenie przyciskow sterowania.
Elementy sterujgce (przyciski dzwonkowe, radiolinie zewnetrzne itp.) podtgczane s3
do wejs¢ konfigurowanych: IN1, IN2, IN3, IN4, IN5, IN6, IN7, IN8.

—0 000 000 0— 00—

IN1-IN8—przyciski sterujgce wejs¢

0 21 22 23 24 25 26 27 28 3 programowalnych
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4.8. Zasilanie akcesoriow.
Zasilanie zewnetrznych akcesoriéw/urzadzen 24VDC moze odbywac sie poprzez modut
taczeniowy HLA36. Wyjscia 24VOUT o wydajnosci <1A zabezpieczone sg bezpiecznikami
polimerowymi.
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4.9. Podfaczenie zewnetrznych falownikéw 230Vac.
Sterownik wspétpracuje z falownikami YASKAWA serii V1000 oraz OMRON serii MX2
(od wersji 1.0.22). Komunikacja odbywa sie za pomocg interfejsu R$485. Dodatkowo jako
zabezpieczenie przed niezamierzonym uruchomieniem mozna wykorzysta¢ wyjscia
uniwersalne (patrz podtgczenie wyjs¢ uniwersalnych). Podtgczenie nalezy wykonac¢ za pomocg
przewodu ze ztgczky RJ12 (6P6C) do ztgcza RS485.

Przed uruchomieniem sterownika nalezy ustawi¢  parametry
falownika/falownikéw zgodnie z tabelg. Na ostatnim falowniku nalezy
wtqgczyc rezystor koricowy linii.

YASKAWA V1000 -tryb INVERTER

Parametr Falownik1 | Falownik 2 Opis
B1-01 02 Czestotliwos¢ referencyjna RS485
B1-02 02 Komendy run RS485
C1-01 0001.5 Czas przyspieszania 1 (1.5s)




C1-02 0000.1 Czas hamowania 1 (0.1s)
E1-04 120 Maksymalna czestotliwos¢ wyjsciowa 120Hz
H5-01 01 02 Adres urzadzenia
H5-02 08 Predko$¢ transmisji 115200bps
H5-04 00 Zatrzymanie po btedzie transmisji: RAMP TO STOP
H5-07 01 RTS wiaczony
H5-11 01 Zapis parametréw bez komendy ENTER
OMRON MX2 —tryb OMRON
Parametr Falownik1 Falownik 2 Opis
A001 03 Czestotliwos¢ referencyjna RS485
A002 03 Komendy run R$485
F002 1.5 Czas przyspieszania 1 (1.5s)
FO03 0.1 Czas hamowania 1 (0.1s)
A004 120 Maksymalna czestotliwos¢ wyjsciowa 120Hz
co72 01 | 02 Adres urzadzenia
co71 10 Predko$¢ transmisji 115200bps
C076 01 Zatrzymanie po btedzie transmisji: RAMP TO STOP
Cco77 0.50 [s] Przekroczenie czasu komunikacji.
C078 0 Czas opdznienia komunikacji.
Tryb restartu w przypadku alarmu nadpragdowego/alarmy
B0O08 1 . L S L
zbyt wysokiej wartosci napiecia — od czestotliwosci OHz.
B027 1 Funkcja unikania przecigzenia wiaczona.
B090 20 Wspdtczynnik obcigzenia obwodu hamowania
dynamicznego.
B095 1 Tryb hamowania dynamicznego aktywny w czasie pracy.
B097 200 Opornosc¢ rezystora hamowania dynamicznego.
B130 1 Funkcji regulacji napiecia DC podczas hamowania aktywna.

Przy wykorzystywaniu falownikow OMRON MX2 nalezy zamontowac
rezystor hamujqcy: AX-REMOO0K1200-IE. Parametry soft start i soft stop
powinny byc wieksze niz 0,5s.

PODtACZENIE 1 FALOWNIKA

RJ12 6P6C

PODLACZENIE 2 FALOWNIKOW

RJ12 6P6C

YASKAWA V1000

YASKAWA V1000 OMRON MX2
YASKAWA V1000 OMRON MX2
INVERTER 1 INVERTER 1
S2 -ON
RS485 EdkQ RS485 RON
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YASKAWA V1000 YASKAWA V1000
INVERTER 1 INVERTER 2

S2 -OFF
+

EAcs &b oo

SHIELD |
OMRON MX2
OMRON MX2 OMRON MX2
INVERTER 1 INVERTER 2

R OFF R ON

RS485

RJ12 6P6C

: SPEHSN

4.10. Podtaczenie modutu rozszerzen.
Sterownik moze wspétpracowaé z zewnetrznym modutem rozszerzen. Komunikacja
odbywa sie za pomocg interfejsu RS485. Podtgczenie nalezy wykonaé przewodem ze ztgczka
RJ12 (6P6C) do ztacza EXT RS485.

EXTERNAL

EXT RS485 DEVICE RS485

—_
0

_
T
<
< M

RJ12 6P6C

4.11. Podtaczenie urzadzenia komunikacji RS232.

Sterownik moze wspdtpracowaé z dodatkowym urzadzeniem zewnetrznym np.
stuzgcym do zdalnej diagnostyki i monitoringu. Komunikacja odbywa sie za pomocg interfejsu
RS232 (115200bps). Podtaczenie nalezy wykonaé przewodem ze ztgczkg RJ12 (6P6C) do ztgcza
RS232.

EXTERNAL
RS232 DEVICE

RJ12 6P6C

RS232 TXD
RS232 RXD

+V
v

NC
NC
+24V

——RS232 RXD

GND

—— RS232 TXD

OPTIONAL

SHIELD

412, Podtaczenie lampy sygnalizacyjnej.
Wyjscie OUT3 (LAMP) stuzy do podtaczenia lampy sygnalizacyjnej 24VDC.




+

LAE?E?V

CAUTION!
24V OUT

O®LAMP

4.13. Podtaczenie elektrozaczepu/hamulca.
Wyjscie OUT4 (LOCK\BRAKE) stuzy do podtaczenia elektrozaczepu zamkniecia lub

zewnetrznego hamulca 24VDC.
VARISTOR
[ PROTECTED

N
b
B il

24VDC

VBR

BRAKE

CAUTION!
24V OUT

O®LOCK! E

4.14. Podtaczenie uniwersalnych wyjs¢ bezpotencjatowych.
Wyijscia: OUT1, OUT2, OUT5 i OUT6 moggy petni¢ rézne funkcje m.in. sterowania
semaforem, sygnalizacjg stanu bramy (lista funkcji opisana w paragrafie Programowanie).

OuUT1 OUT2

[1]

. OUT5 ouTe

31 32 33 34 35 36

OUT5 NO B4
OUT6 NO £

o QO QO
2z z 2z
= = &N &N
= = =
D 2D D2
O O0O0Oo

OUTPUTS

Nie wolno stosowac swietlowek jako sygnalizacji.

Wyjscia przekaznikowe mogq stuiy¢ rowniez do podigczenia
elektrozaczepu lub innego obcigienia indukcyjnego. W takim przypadku
nalezy zabezpieczy¢ go warystorem lub innym elementem eliminujgcym
przepiecia powstafe podczas jego zatqczania/wyfgczania.

Nie wolno podtgczac urzqgdzen 230Vac do wyjs¢ OUT1 i OUT2.

Nie wolno podtqgczac¢ do wyjs¢ OUT5 i OUT6 jednoczesnie napiecia
230Vac oraz niskiego (np. 24VDC). Nalezy zachowaé odstepy separacyjne
zgodnie z obowiqzujgcymi normami.

> >

4.15. Podtaczenie anten zewnetrznych.




Sterownik ma wbudowany odbiornik radiowy pracujgcy na czestotliwosci 867.84MHz
oraz opcjonalnie modut WIFI. Anteny zewnetrzny nalezy umieszcza¢ z dala od elementéw
metalowych. Podtgczenie nalezy wykona¢ przewodem koncentrycznym 50 Ohm o jak
najmniejszym ttumieniu. Dla modutu radiowego antena 868MHz, a dla WIFI 2.4GHz
zakonczone wtykiem SMA.

© (©)

WIFI ANTENNA A 868MHZ
SMA RESET ANTENNA SMA
CONNECTOR BUTTON [~ "SI CONNECTOR

W nastepnej kolejnosci nalezy wykonac podtgczenie do ziqcz zasilania.

4.16. Podtaczenie zasilania
Ostatnim etapem jest podigczenie zasilania. Zrédta zasilania 24VDC (o dobranej do
obcigzenia mocy) nalezy wykona¢ do ztgcz 24VDC IN sterownika oraz PWR2 24VDC modutu
taczeniowego do ktorego dodatkowo nalezy podtgczy¢ wyjscie zasilania 12VDC ze sterownika
do ztacza PWR1 12V.

Wejsciowe zasilanie 230Vac Zrédta 24VDC zabezpieczy¢ poprzez
zastosowanie zewnetrznego wylqcznika nadprgdowego (dobranego
odpowiednio, aby zapewni¢ samoczynne wylgczenie zasilania zgodnie z
obowiqzujgcymi normami) oraz réznicowo-prgdowego RCD I, 30mA.
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5. Umiesci¢ szybkoztaczki z powrotem w sterowniku.

Przed uruchomieniem urzqdzenia nalezy sprawdzi¢ zasilanie,
uziemienie oraz przewody. Przewody nie powinny by¢ za dftugie, nie
dopuszczalnym jest zwijanie pozostatego przewodu w tzw. "petle" oraz
jednoczesne prowadzenie przewodow zasilania sterownika, silnika i
przewodow sterowania.

6. Ustawi¢ brame recznie w pozycji sSrodkowej (lub innej w ktorej sprawdzanie kierunku pracy
silnikéw bedzie gwarantowato bezpieczerstwo).

7. Wiaczyc zasilanie.

8. Zgodnie z typem napedu oraz opisem w paragrafie ,Programowanie” odpowiednio
zaprogramowac GATE SETTINGS: Gate type, Safety, Control , Sensors

9. Zaprogramowac parametry ruchu bramy:, pozycje poczatkowgq i koncowg hamowania, predkos¢
maksymalng i dojazdowq, czasy soft start i soft stop.

100%
Vref=120

rd

Speed 1(2) (%)

Brake speed (%)
STOP=0.1s
(conts.)
0% >
"0 Time BRAKE AR ¢
0% SOFT START BEGIN B DE 100%
0 Closed pos. 6 Opened pos.
6 Opened pos. 0 Closed pos.
100% o Stop
= control
Vref=120 signal
Speed 1(2) (%)
CAUTION!
FOR SAFETY STOP
TIME=0.1s
o S
0% t1 — [4
TIME TIME

0% SOFT START SOFT STOP 100%
0 Closed pos. 6 Opened pos.
6 Opened pos. 0 Closed pos.

Dla stopu bezpieczeristwa wywotanego przez fotokomorki, listwy
krawedziowe, wejscie, btedy krytyczne lub wejscie do menu, czas zatrzymania
wynosi zgodnie z ustawieniami parametru Quick stop.

SOFT START okresla czas od momentu ruszenia do osiggniecia
maksymalnej predkosci jazdy (100%), a SOFT STOP od momentu rozpoczecia
zwalniania z predkosci maksymalnej (100%) do zatrzymania —jezeli Speed 1 (2)
sq <100% to ruch odbywa sie zgodnie z nachyleniem tej charakterystyki i
rzeczywisty czas rozpedzania/zwalniania jest proporcjonalny do aktualnych
ustawien.

10. Zaprogramowac nadajniki zdalnego sterowania.
11. Sprawdzi¢ kierunek/kierunki pracy silnikow.
Wejs¢ do menu GATE SETTINGS->Sensors->Absolute enc.>W1 (2) Positions.
Nacis$niecie przycisku w prawo (=) powinno uruchamia¢ odpowiednie skrzydto/brame w




kierunku otwierania, a przycisku w lewo ( €)w kierunku zamykania. Jesli jest inaczej nalezy
zmieni¢ na przeciwne ustawienia kierunkdw w menu GATE SETTINGS->Gate type->M1 dir
(M2 dir).

W przypadku wykorzystywania enkoderow absolutnych naleiy w
menu GATE SETTINGS->Sensors-> Absolute enc.->Enc. direction->ENC1. dir
(ENC2 dir) _zaprogramowac rowniez kierunki pracy enkoderow tak aby
podczas otwierania odczytywany kgt zwiekszat sie, a w kierunku zamykania

zZmniejszat.

I

7'4 e W/G1 >+ I'il
=

Przy wykorzystywaniu wyfacznikédw kraficowych sprawdzenie kierunku pracy odbywa
sie poprzez naci$niecie przycisku Open —brama powinna sie otwierad.

12. Przy wykorzystywaniu enkoderéw absolutnych zaprogramowac pozycje kraficowe bramy
zgodnie z procedura:

PROGRAMOWANIE POZYCJI KRANCOWYCH BRAMY —-ENKODER ABSOLUTNY
Gdy wykorzystywany jest enkoder absolutny to przed pierwszym uruchomieniem bramy nalezy
zaprogramowac niezaleznie dla W1 i W2 pozycje petnego zamkniecia i petnego otwarcia.

1. W menu Gate settings-»Gate type->Sensor ustaw typ Abs. enc. (jezeli wczesniej nieustawione).

2. Przejdz do menu ustawien pozycji danej bramy: Gate settings->Sensors-»Absolute enc.-> W1
positions (W2 positions dla skrzydta W2). Wyswietlone zostanqg aktualne ustawienia:

WX | |[plojs|i|t]i [o]n
Pozycja petnego zamkniecia=> > |C|| o |s le |d plo]s 0000
Pozycja petnego otwarcia=> Opple|nle d plols oiololo
Aktualna pozycja=> | Injla [a s |u [r e |d |: X X X [x

3. Przytrzymaj przycisk ”=»>” (w prawo) klawiatury.
Brama ruszy w kierunku otwierania. Odczytywana

wartosc kgta (Measured) zwieksza sie. T




OPENED

4. Pusc¢ przycisk ”=>>” (w prawo) klawiatury w pozycji
petnego otwarcia. Brama zatrzyma sie. Aby
skorygowac pozycje w kierunku zamykania nalezy
przytrzymac przycisk ”€<” (w lewo).
0 (AAAA)
5. Ustaw kursor wyboru na pozycji |\\IX plo|s i1t loln
Opered pos. | rocin) sk G lo s e d| plols 00100
g whi z i
aktualng pozycje jako pozycje O plejne d plo|s AAIA A
petnego otwarcia. Melals|u|r le|d|: AAAA
6. Przytrzymaj przycisk "€<” (w lewo) klawiatury.
Brama ruszy w kierunku zamykania. Odczytywana
wartosc kgta (Measured) zmniejsza sie. '_9(")").
7. Pus¢ przycisk 7&<” (w lewo) klawiatury w pozycji
petnego zamkniecia. Brama zatrzyma sie. Aby 1 CLOSED
skorygowac pozycje w kierunku otwierania naleZy | e(BBBB)
przytrzymac przycisk ”=»>” (w prawo).
8. Ustaw kursor wyboru na pozycji \\X plols i1t loln
Closed pos. i nacisnij przycisk OK. >[cll lolsleld plols BIBIBIB
Sterownik zapamieta aktualng
pozycje jako pozycje petnego O pejne d plo]s AAIA A
zamkniecia. Melals|u|r |e || B BB|B
9. Naciskajqgc kilka razy przycisk ESC lub ESC i TEST wyjdz do ekranu gtéwnego.
10. Nacisnij przycisk sterowania sekwencyjnego i sprawdzZ poprawnosc¢ zaprogramowanych ustawien i

ewentualnie zgodnie z procedurqg je skoryguj. Brama ruszy zgodnie

predkosciami i profilem ruchu.

Z zaprogramowanymi

UWAGA!
Jezeli po przycisnieciu przycisku ”=>>”
(w prawo) brama rusza w kierunku Glalt le t ylplels
zamykania, a ” €<” (w lewo) w -
kierunku otwierania to nalezy zmienic > M1 dli|r Relvielrsie
kierunek pracy silnika w menu: Gate M|2 dli|r Flo|r \w|alr |d
settings->Gate type->M1 dir (M2 dir
dla GATE 2) na przeciwny.
Jezeli po przycisnieciu przycisku ”=>>”
(w prawo) brama rusza w kierunku ElnlcT. dlilrlelct oln
otwierania, ale kqt zmniejsza sie to :
nalezy  zmieni¢  kierunek  pracy >EINIC1 d i |r Relvielrsie
enkodera w menu: Gate EIN|C|2 dii|r Flo|rw|ar |d
settings->Sensors-»Absolute enc.

->Enc. direction-» ENC1 dir (ENC2 dla
GATE 2) na przeciwny.

13. Przy wykorzystaniu wytacznikéw krancowych wykonac¢ procedure pomiaru dtugosci bramy:




POMIAR DLUGOSCI BRAMY (SYNCHRONIZACJA) ~WYLACZNIKI KRANCOWE

Gdy wykorzystywane sq wylqczniki krancowe to przed pierwszym uruchomieniem bramy nalezy
wykona¢ pomiar diugosci. Na tej podstawie sterownik wyznacza procentowo m.in. pozycje
zwalniania i otwarcia furtki. Brama musi wykonac cykl pracy od jednej do drugiej kraricowki.

1. W menu Gate settings-»Gate type-»Sensor ustaw typ Limit Sw (jezeli wczesniej nieustawione).

2. W menu Gate settings-> Sensor->Limit switches > Type ustaw typ wytqcznikéw kraricowych (NC

lub NO, jezeli wczesniej nieustawione).

3. Przejdz do menu kasowania aktualnie zapamietanej wartosci:

Gate settings-»Sensors-> Limits switches->Pos. reset

4. Nacisnij przycisk OK. Na ekranie
pojawi sie pytanie czy na pewno
skasowad. Potwierd? ponownym
przycisnieciem przycisku OK.
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5. Naciskajqc kilka razy przycisk ESC lub ESC i TEST wyjdZ do ekranu gtdwnego.

6. Nacisnij przycisk sterowania sekwencyjnego —brama
ruszy w kierunku pierwszej pozycji kraricowej na
zaprogramowanej predkosci bezpiecznej Safe speed
—kierunek pracy zalezy od ustawien funkcji Pwr-up

close.

L

(-

7. Po dojechaniu do pierwszej pozycji kraricowej brama

sie zatrzyma.

Limit switch
LSx0

—

g orenen ]

8. Ponownie nacisnij

przycisk

sterowania
sekwencyjnego. Brama ruszy w kierunku drugiej
pozycji kraricowej z predkosciq bezpiecznq.

— [

9. Po dojechaniu do drugiej pozycji kraricowej brama
zatrzyma sie i sterownik zapamieta zmierzong

dtugosc bramy.

Limit switch
LSxC

—_—
I i : CLOSED

1

10.

Nacisnij przycisk sterowania sekwencyjnego i sprawdz poprawnosc¢ zaprogramowanych ustawien i

ewentualnie jeszcze raz wykonaj procedure. Brama ruszy w kierunku pierwszej pozycji kraricowej z
zaprogramowanymi predkosciami i profilem ruchu.

UWAGA!

Jezeli ruch bramy nie zgadza sie z
opisem wyswietlanego statusu np. w
kierunku otwierania status  jest
zamykanie to naleZy natychmiast
zatrzymac brame i zmienic kierunek
pracy silnika w menu: Gate
settings->Gate type->M1 dir (M2 dir
dla GATE 2) na przeciwny.
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Jezeli brama jest zsynchronizowana
to na ekranie statusowym (po
nacisnieciu przycisku TEST) swieci sie
komunikat nSYNC.

P

14. Ustawic¢ dostepne dodatkowe funkcje.
15. Sprawdzi¢ poprawnos¢ dziatania catego automatu i wszystkich podtgczonych elementéw




zabezpieczajacych, sygnalizacyjnych i sterujacych (wytaczniki kranncowe, fotokomérka, listwa
krawedziowa, sygnalizacja swietlna itp.)

16. Zabezpieczy¢ mechanicznie sterownik i przewody.

17. Przeszkoli¢ wszystkich uzytkownikéw bramy.




PROGRAMOWANIE USTAWIEN

Programowanie sterownika odbywa sie za pomocg KLAWIATURY i WYSWIETLACZA LCD.

Programowanie moze odbywac sie tylko ,gdy brama jest w stanie stopu. Jezeli zaczniemy
programowac sterownik, gdy odliczany jest czas autozamykania to odliczanie zostanie zatrzymane,
a po wyjsciu z menu zacznie sie od nowa (jezeli funkcja POWER UP CLOSE jest wtgczona).

Wejscie do menu podczas ruchu zatrzymuje brame.

WIDOK EKRANU GLOWNEGO
Dzien tygodnia Data Godzina
N N N
Sju O/1].0]1].12]0(2|13| (1|2]: |00
Aktualny status - |S|T AT U|S|: [OIPIENEE|D

o

FUNKCJE PRZYCISKOW

OK Wejscie do podmenu/zatwierdzanie ustawien
ESC Wyijscie z podmenu/wyijscie bez zatwierdzania ustawien
PA Przechodzenie po menu w gére/zwiekszanie ustawianej wartosci
NS Przechodzenie po menu w dét/zmniejszanie ustawianej wartosci
€< Zmiana ustawien parametréw -przesuwanie w lewo/przchodzenie po menu -ekrany
>> Zmiana ustawief parametrow -przesuwanie w prawo/przchodzenie po menu-
ekrany
TEST Test —szybkie wychodzenie do ekranu gtéwnego i dostep do ekrandw
testowych/statusowych.

CLOSED Brama w pozycji petnego zamkniecia.
PART. CLOSED Brama czesciowo zamknieta (po sygnale stop podczas zamykania).
CLOSING Praca w kierunku zamykania.
OPENING Praca w kierunku otwierania.
PART. OPENED Brama czesciowo otwarta (po sygnale stop podczas otwierania).
OPENED Brama w pozycji petnego zamkniecia.
INIT Inicjalizacja sterownika.
ALERT Btad krytyczny.
HTR-OP Praca w kierunku otwierania w trybie Hold To Run
HTR-CL Praca w kierunku zamykania w trybie Hold To Run

WIDOK EKRANU GEOWNEGO PODCZAS BtEDU KRYTYCZNEGO

N|(d Oj2(.]011].12/0/1213] [1]2|:]0]|0
SITIATUS|: AL EIR[T

Btad krytyczny > [ n|v e |r |t |e|r alill

Zrédto btedu > W/ |G| |1 W/ G| |2




BLEDY KRYTYCZNE

Unsupp. gate type

Ustawienie nieobstugiwanych parametréw bramy (zalezne od wers;ji

oprogramowania).

Motor(s) Wejscie statusu rozsprzeglenia aktywne
decoupled ) przeg ¥ )
Abs. enc. fail Brak lub nieprawidtowe podtgczenie enkodera absolutnego.

Limit pos. error

Zta polaryzacja wytgcznikéw kraricowych (dwie kraricdwki aktywne).
Niewtfasciwa wartos¢ pozycji enkodera (enkoderéw) absolutnego —poza
ustawionym zakresem.

Btad lub brak komunikacji z falownikiem/falownikami. Btednie ustawione

Inverter fail iy
parametry falownikow.
Power fail Zanik lub brak zasilania 24VDC sterownika.
ZRODLO BLEDU
W/G1 Btad skrzydta/bramy 1
W/G 2 Btad skrzydta/bramy 2

STATUSY ZDARZEN

Kierunek ruchu Stan Zrédto

NG NG N

Opis zdarzenia |[C|L | |[L |O|CIK olc| |[PHOIT|IOC
Wejscie zrodta (numer wejscia)=> |1 2 3 4 5 6
KIERUNEK RUCHU
oP Zdarzenie podczas otwierania lub po sygnale sterujgcym otwierania
CL Zdarzenie podczas zamykania lub po sygnale sterujgcym zamykania
STAN ZDARZENIA
STOP Brama zatrzymana z ruchu.
LOCK Rozpoczecie ruchu bramy niemozliwe (np. aktywny stop, listwy
bezpieczenstwa)
Oczekiwanie na zanik stanu aktywnego fotokomorki/wejscia stop, gdy
PAUSE ustawione jest zdarzenie zalezne od danego wejscia (m.in. ustawienia
fotokomérki przy otwieraniu, zamykaniu, autozamykanie).
ZRODtA ZDARZEN
T-OUT Uptynat maksymalny czas pracy silnika (zabezpieczenie przed niezamierzong
ciagta praca)
OVERLOAD Wystapito przecigzenie silnika (zbyt duzy prad silnika).
sTOP Aktywny stan wejscia STOP.
S. EDGE Aktywny stan listwy/listew bezpieczenstwa.
PHOTOC. Aktywny stan wejscia PHOTOCELL
PH. TEST Btad fotokomodrek podczas Fototestu
E-LOCK Elektrozaczep zamkniecia E-Lock —status.

WEJSCIA ZRODEL

Jezeli wystgpi zdarzenie z wejs¢ parametrycznych lub zabezpieczen to zostanie wyswietlony
odpowiedni komunikat oraz numer wejscia lub wejs¢, ktérych to zdarzenie dotyczy.

1 Wejscie parametryczne SE 1 / Wejscie fotokomérki lub STOP S IN1
2 Wejscie parametryczne SE 2 / Wejscie fotokomorki lub STOP S IN2
3 Wejscie parametryczne SE 3 / Wejscie fotokomorki lub STOP S IN3
4 Wejscie parametryczne SE 4 / Wejscie fotokomérki lub STOP S IN4
5 Wejscie parametryczne SE 5 / Wejscie fotokomorki lub STOP S IN5




6 Wejscie parametryczne SE 6 / Wejscie fotokomérki lub STOP S IN6
W/G1 Zdarzenie skrzydta/bramy 1
W/G2 Zdarzenie skrzydta/bramy 2

W EKRANIE GEOWNYM po naciénieciu przycisku TEST cyklicznie przetaczane sa aktualne stany
skonfigurowanych wej$¢ bramy oraz informacja o wykonanych cyklach oraz ilosci cykli i/lub daty do
nastepnego serwisu. Jezeli wejscie jest w stanie aktywnym to odpowiedni opis miga, a jezeli jest
wytgczone to opis nie jest wyswietlany. W zaleznosci od ustawie bramy, w gérnej linii znajdujg sie
stany wytgcznikéw kranncowych(LS) lub odczytane katy z enkoderéw absolutnych (A1, A2). W ostatniej
linii wyswietlany jest prad silnika (CR1)/silnikdow (CR1 i CR2). Od wersji 1.1.0 wyswietlany jest réwniez
komunikat SYNC jezeli brama jest zsynchronizowana.

STANY WEJSC
Po pierwszym naciscnieciu przycisku TEST pojawia sie status wejs¢ zabezpiecze. W gérnej linii
znajduja sie indeksy okreslajgce numer danego wejscia zabezpieczen (SIN x i SE x). Jezeli dane wejscie
jest skonfigurowane (nie OFF) i jest nieaktywne to wyswietla sie znak “_", jezeli jest aktywne to miga

znak “1”, a jezeli jest wytgczone to przy danym indeksie nie znajduje sie zaden znak.
1] 2] 3| 4] 5] |6
STloP B HE
PHO[T|O B !
SE BEEEEREEEEE

TEST PRZY WYLACZNIKACH KRANCOWYCH

Po kolejnym nacisnieciu przycisku TEST pojawia sie status wytgcznikéw kraricowych (LS1C, LS10)
monitorowanie pradu silnika (CR1:) oraz status synchronizacji bramy (P1).

LIS1|C| ILIS1|O
CRI1|:100].]0
P1|: In|SIYIN|C

TEST PRZY ENKODERACH ABSOLUTNYCH

Po kolejnym nacisnieciu przycisku TEST pojawia sie odczyt aktualnych wartosci z enkoderéw (ENC1:,
ENC2:) monitorowanie pradu silnikow (CR1:, CR2:) oraz wartos¢ okreslajgca wirtualng pozycje bramy
(P1:, P2:).

EINC1|: AAIAIA| EINIC|]2|: |BIBB|B
CR[1|:10/0]. )0 CR[2|:1010]. 0
PI1: 1500 P12|: 15100

Po kolejnym nacisnieciu przycisku TEST pojawiajg sie informacje ilosci wykonanych cykli, oraz
cyklach i dacie wymaganego serwisu. Po kolejnym nacisnieciu przycisku TEST pojawia sie

| In|s|plejc|t i |o]n
llos¢ wykonanych cykli - [Cin |t |: 1000
llos¢ cykli do serwisu > (Cly c || |e|s 5010
Data nastepnego serwisu - Dja |t |e |: 08 110].12/0111]9




Aby wejs¢ do menu programowania halezy nacisna¢ przycisk OK i wprowadzi¢ hasto

dostepu (Fabrycznie wytaczone: 00000)

UWAGA! Aby wejs¢ do menu serwisowego nalezy wprowadzi¢ hasto serwisowe (w

ten sam sposdéb co dla hasta dostepu).

Zmiana jezyka, podglgd wersji sterownika/oprogramowania oraz danych kontaktowych

mozliwy jest bez wpisywania hasta dostepu. W widoku EKRANU GEOWNEGO naciskajgc przyciski géra

PA Jub dét &V mozna przechodzi¢ cyklicznie po ekranach:

EKRAN GtOWNY=> INFORMACJE O STEROWNIKU = DANE KONTAKTOWE=> ZMIANA JEZYKA

Przechodzenie po ekranach w gére 2 i dét I,V moze odbywac sie
podczas normalnej pracy.

WPROWADZANIE HAStA DOSTEPU

Za pomocq przyciskow PN i dot &V wartosé cyfry jest zwiekszana/zmniejszana. Przechodzenie na
sqgsiedniq pozycje odbywa sie przyciskami €< i =>. Wprowad? hasto i nacisnij przycisk OK.
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WIDOK MENU GtOWNEGO

Nazwa menu/podmenu -

Kursor wyboru -

Numer ekranu w menu/podmenu

N

MIE IN|U
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>

Po wejéciu do MENU GEOWNEGO zmienia sie zasada dziatania przycisku TEST. Umozliwia on
wtedy szybki powrdét do EKRANU GLOWNEGO z danej pozycji menu (np. aby przetestowaé ustawione
parametry ruchu bramy), a po nacisnieciu przycisku OK powrdt na te sama pozycje bez potrzeby
wpisywania hasta dostepu. Po 2 minutach od powrotu do EKRANU GLOWNEGO przyciskiem TEST, aby

wejs¢ do menu nalezy ponownie wpisa¢ hasto.

MENU GLtOWNE

Gate settings

Gate type

Safety

Control

Sensors

Gate parameters

Gate options

Outputs

Settings

Language

Change passwors

Remotes

Add

Remove

RCinputs

Alarms/Errors

Errors

Events

Clear




Time/Calendar

Date and time
Schedule
Holidays

Service/Tests

I/O test
Inspection
Presets
Service sets

GATE SETTINGS

1x Wing/Slide —jednoskrzydtowa/przesuwna

Gate 2x Wing/Slide —dwuskrzydtowa/dwie bramy przesuwne
Motor Yaskawa — falownik YASKAWA V1000, komunikacja RS485
OMRON —komunikacja RS485 OMRON MX2
Gate type Sensor A_bs.. enc. —enkoder absolutny t)'/p'u HL,’4\27
Limit Sw. —zewnetrzne wyfgczniki kraricowe
M1 dir Forward —kierunek skrzydta W1/51 (silnika) zgodny
Reverse —kierunek skrzydta W1/51 (silnika) przeciwny
M2 dir Forward —kierunek skrzydta W2/S2 (silnika) zgodny
Reverse —kierunek skrzydta W2/S2 (silnika) przeciwny
SIN1 Fun: (Funkcja)
SIN2 PHOTOC. —wejscie fotokomdrki
. SIN3 STOP —zatrzymaj brame i blokuj ruch
Safety inputs SINA Typ:
SIN5 NO —normalnie otwarte
SING6 NC —normalnie zwarte
Fun: (Funkcja)
Off. —wejscie wytqgczone
SE-Open —listwa bezp. otwierania
SE-Close —listwa bezp. zamykania
SE-O/C —listwa bezp. otwierania i zamykania
SE1 EX-Open —sygnat bezpieczeristwa otwierania
SE2 (stan nieprzekazywany na wyjscie w konfiguracji
SE3 SE-Open)
Safety edges SE4 EX-Close —sygnat bezpieczeristwa zamykania
SE5 (stan nieprzekazywany na wyjscie w konfiguracji
SE6 SE-Close)
Safety Typ:

2.0k —rezystor koricowy 2k
4.1k —rezystor koricowy 4.1k
8.2k —rezystor koricowy 8.2k
16.4k —rezystor koricowy 16.4k

Photocell sets

Fun: (dziatanie po sygnale z fotokomorki gdy brama
jest otwarta)
Off —ignorowane
Closing
Count res. —odliczanie czasu autozam. od nowa
T1-T2 —odliczanie czasu Open time 2
Opened | Fun: (dziatanie po sygnale z fotokomorki przy
Opening | otwieraniu/zamykaniu)
Closing Off —ignorowane
St->Wait->O0p —Stop—>Czekaj-»Otworz
St->Wait->Cl —Stop—> Czekaj-»Zamknij
Stop—>Open -Stop—>O0twdrz (dostepne przy
zamykaniu)
T1-T2 —odliczanie czasu Open time 2.




Fun: (Funkcja)
oc1 Off —wyjscie wytqczone
oc2 PHOTOCELL TEST - testowanie fotokomorki
(wejscia SIN1 i/lub SIN2)
Max. xx.x A —wartos¢ maksymalna prgdu silnika 1 (od 0.1A do
Motor 1 10A)

current Sensitivity xx — czufosé prgdu silnika 1 (od 0.1s do 5.0s)

Max. xx.x A — wartos¢ maksymalna prqdu silnika 2 (od 0.1A do
Motor 2 10A)

current Sensitivity xx — czutos¢ prgdu silnika 2 (od 0.1s do 5.0s)

Fun: (Funkcja)
Off. —wejscie wytgczone.
0->S->C->S —Otworz—>Stop—>Zamknij—>Stop.
Wicket —czesciowe otwarcie/otwarcie 1 skrzydfa.
Open —Otworz.
Close —Zamknij.
Stop —Zatrzymaj brame.
O_C/SEQ —-Wejscie czasowe. Impuls<ls sterowanie

IN1 sekwencyjne. Impuls>5s brama otwarta dopdki wejscie

IN2 aktywne.

IN3 Decoup. —status rozsprzeglenia (jezeli brama po
Config. inputs IN4 zasprzegleniu nie znajduje sie na pozycji kraricowej to przy

IN5 pracy bez enkodera absolutnego silnik dojezdza do pozycji

IN6 kraricowej na wolnej predkosci).

IN7 HTR-OP —Hold To Run —Open.

IN8 HTR-CL —Hold To Run —Close.

O_C —brama otwarta dopdki wejscie aktywne.
O_C/Wick —brama otwarta w trybie furtki dopdoki wejscie
aktywne.

C_C —brama zamknieta dopdki wejscie aktywne.

Elock FB —status/sygnat zwrotny E-Lock (elektrozaczepu).
Typ:

NO —normalnie otwarte

NC —normalnie zwarte

(Wytqczniki kraricowe)
Type:

NO —normalnie otwarte

NC —normalnie zwarte
(Sterownik na podstawie pomiaru dtugosci bramy wyznacza
procentowo m.in. pozycje zwalniania i otwarcia furtki. Aby
ponownie wykonaé pomiar nalezy zresetowal pozycje i
uruchomic¢ naped, aby wykonat petny cykl od kraricowki do
krancowki.)
Pos. reset:
Sensors OK —potwierdzZ kasowanie.
ESC —wyjdz bez kasowania.
(Na pozycji Odczyt: znajduje sie aktualne pofozenie
w1 bramy. Przyciskiem > (prawo) uruchamiamy silnik
w kierunku otwierania, a przyciskiem < (lewo) w

Limit switches

positions s ) e ;
Absolute enc. k/eru.nku zg,rr)ykan/a. Apy .za.pgrtnetac pozycje
nalezy przejs¢ do odpowiedniej linii menu (Closed
pos. lub Opened pos.) i nacisngc¢ przycisk OK.)
w2 Closed pos.: xxxx (Pozycja zamkniecia)
positions | Opened pos.:  xxxx (Pozycja otwarcia)

Measured: XxXxx (Aktualna pozycja)




(Kierunek obrotu enkodera ENC1/ENC2 dir)
Forward —kierunek zgodny
Reverse —kierunek przeciwny

Enc.
direction

Gate
parameters

Speed 1

(Predkos¢ odniesienia 100% wynosi 120)
XX XXX % —predkosc¢ jazdy silnika 1 (od 30% do 100%)

Speed 2

(Predkos¢ odniesienia 100% wynosi 120)
XXX % —predkosc jazdy silnika 2 (od 30% do 100%)

Brake speed

(Predkos¢ odniesienia 100% wynosi 120)
Xxx % —predkosc dojazdowa silnika 1 i 2 (od 10% do 75%)

Safe speed

(Predkos¢ odniesienia 100% wynosi 120)

Xxx % -—predkos¢ bezpieczna silnika 1 i 2 (po ponownym
zasprzegleniu lub w trybie Hold-to-run)

(od 10% do 75%)

Soft start

(Czas przyspieszania od startu do predkosci maksymalnej)
XX s —czas przyspiesz (od 0.1s do 10s)

Soft stop

(Czas zwalniania od predkosci maksymalnej do zatrzymania)
XX S —czas przyspiesz (od 0.1s do 3s)

Brake begin

(Pozycja w ktérej silnik zaczyna zwalniad)
Xx % —pozycja zwalniania (od 10% do 98%)

Brake end

(Pozycja w ktdrej silnik konczy zwalnianie i od ktérej jedzie z
predkoscig dojazdowa)
Xx % —pozycja zwalniania (od 10% do 99%)

Wicket pos.

Funkcja furtki umozliwia czesciowe otwarcie bramy przesuwnej,
skrzydta W1 lub petne otwarcia skrzydta W1.

0% -funkcja wytgczona

XX % —pozycja furtki (od 0% do 100%)

W2 delay

(Czas opdznienia ruchu skrzydta W2 wzgledem W1)
XXXX S —Czas opOzZnienia (od Os do 20s)

Open time

(Czas po ktorym brama automatycznie zamknie sie po otwarciu)
0Os —funkcja wytqczona
XXXX § —czas autozamykania (od Os do 5000s)

Open time 2

(Czas zamkniecia po zadziataniu fotokomorki w trybie T1-T2)
XXXX § —czas autozamykania (od 1s do 10s)

Warning

(Czas wyprzedzenia zatgczania przekaznikéw w trybie PULSE i
LAMP przed ruchem)
XXXX § —czas opoZnienia (od Os do 15s)

E-lock time

(Czas wyprzedzenia zatqczania elektrozaczepu E-Lock przed
ruchem)
XXXX s —czas wyprzedzenia (od Os do 60s)

Semaph. time

(Czas zatqczania przekaznika w konfiguracji RED po zadziataniu
bariery podczerwieni).
XXXX S —czas opoZnienia (od Os do 10s)

(Czas aktywnego stanu fotokomorki, ktory zatgczy wyjscie w

Photo alarm | konfiguracji ALARM. Os —sygnalizacja alarmu wyfgczona.)
XXXX s —minimalny czas stanu aktywnego PHOTO (od Os do 300s)
(Dynamiczne domkniecie —przyspieszenie przed zamknieciem )
Dyn. close On —wifgczone
Off —wytgczone
(Automatyczne zamkniecie bramy po zatgczeniu zasilania.
Gate Options Pwr-up-> Autozamykanie musi by¢ wigczone)
Close On —wtgczone
Off —wytqgczone
(Zdalne programowanie nadajnikow)
Remote Irn. | On —wfqgczone

Off —wyfqczone




(Wczesniejsze ostrzeganie - wyprzedzenia zatgczania
przekaznikéw w konfiguracji Lamp/Pulse i/lub Red (miganie))
Warning Lamp —tylko wyjscia Lamp i Pulse

Red —tylko wyjscia Red (miganie, semafor)

Lamp+Red —wyjscia Lamp, Pulse i Red (miganie, semafor)
(Kierunek dziatania wczesniejszego ostrzegania)

Warn. dir Close —tylko przed zamykaniem

Always —przed zamykaniem i otwieraniem

(Funkcja Semaphore 2)

Semaphore 2 | On —wfgczona

Off —wyfqczona

(Cofniecie po zadziataniu przecigzenia)

Off —wytqgczone,

Open —podczas otwierania,

Close —podczas zamykania,

Always —podczas otwierania i zamykania.

(tagodne zatrzymanie po zadziataniu fotokomorki' )

SS on Photo | On —wfgczone

Off —wytgczone

Ovi->Rev

(Wyjscia uniwersalne)
Fun: (Funkcja)
Off —wyjscie wytfqgczone
Opened —zatgczony, gdy brama jest w petni otwarta.
Closed —zatgczony, gdy brama jest w petni zamknieta.
Green —zafqczany przy petnym otwarciu i wytgczany przy
aktywnym wyjsciu Red (rowniez przy pre-warning).
Red -zafqczony ,gdy brama nie jest w petni otwarta oraz
pulsuje podczas otwierania i zamykania (2Hz).
Stop —zataczany, gdy wejscie STOP jest aktywne.

ouT1 Photoc. —zataczany gdy fotokomdérka jest aktywna.

ouT2 o . [
OUTS SE-Close —zafqczany, gdy ktdras z listew bezpieczeristwa
OUTE ZAMYKANIA jest aktywna.

SE-Open —zatgczany, gdy ktdras z listew bezpieczerstwa
OTWIERANIA jest aktywna.
Alarm —zataczany, gdy aktywne sg wejscia stop, listwy
bezpieczenstwa i przy btedach krytycznych.
Outputs Safe Trq. Off —Safe Torque Off wytgczony przy braku
komunikacji z falownikami i przy rozsprzegleniu
(wyjscie NO podpiete do wejscia zabezpieczer STO)
RF Monostab —zafgczany na 1s po sygnale z nadajnika
przypisanego do funkcji RF OUT.
RF Bistab —zatqgczany/wytgczany bistabilnie po sygnale z
nadajnika przypisanego do funkcji RF OUT.
Fun: (Funkcja)
Off —wyjscie wytqgczone
ouT3 Lamp —zafgczony podczas otwierania i zamykania
(LAMP) (opcjonalnie z wyprzedzeniem).
Pulse —pulsacyjnie (2Hz) zatagczany podczas otwierania i
zamykania (opcjonalnie z wyprzedzeniem).
Fun: (Funkcja)
E-Lock —wfqgczany w pozycji petnego zamkniecia.
n_E-Lock —wytgczany w pozycji petnego zamkniecia.
Brake —wyfqczany podczas ruchu bramy.
n_Brake —wfgczany podczas ruchu bramy.

ouT4
(LOCK/BRAKE)




SETTINGS

Polski
English
Deutch
Svenska
Finnish
DeutschNorsk
Frangais
Nederlands

Change Zmiana aktualnego hasta dostepu. Wprowadz nowy kod i zatwierdz przyciskiem
password OK. Ustawienie 00000 wytqcza hasto dostepu.

Language

REMOTES

(Wirtualne wejscia zdalnego sterowania. Po zatwierdzeniu kanatu sterownik
oczekuje na nacisniecie przycisku nadajnika (wyswietlany jest napis Receiving).
Operacja sygnalizowana jest ekranem statusowym :
Status: Status programowania (OK-New, OK-Old, Bad button, Full memory, Bad
code)
Button:  Numer zaprogramowanego przycisku
Number: Numer w pamieci
Add Aby zaprogramowac kolejny nadajnik nacisnij przycisk OK. Aby powrdci¢ do menu
wyboru kanatu nacisnij ESC.
RC1 Przypisanie przycisku do wirtualnego wejscia RC1
RC2 Przypisanie przycisku do wirtualnego wejscia RC2
RC3 Przypisanie przycisku do wirtualnego wejscia RC3
RC4 Przypisanie przycisku do wirtualnego wejscia RC4
All Przypisanie wszystkich przyciskow do wejs¢: A do RC1, B do RC2,
Cdo RC3iDdoRC4
(Kasowanie nadajnikdw: wszystkich lub z poszczegdlnych kanatéw wejsciowych)
RC1 Usun nadajniki z wirtualnego wejscia RC1
Remove RC2 Usun nadajniki z wirtualnego wejscia RC2
RC3 Usun nadajniki z wirtualnego wejscia RC3
RC4 Usun nadajniki z wirtualnego wejscia RC4
All Usun wszystkie nadajniki
(Wirtualne wejscia zdalnego sterowania)
Fun: (Funkcja)
Off. —wejscie wytqgczone
RC1 0->S->C->S —Otwdrz->Stop->Zamknij->Stop
. RC2 Wicket —czesciowe otwarcie/otwarcie 1 skrzydta
RC inputs ,
RC3 Open —otworz
RC4 Close —zamknij
Stop —zatrzymaj brame
RF OUT —sterowanie przekaznikiem wyjsciowym w trybie RF
monostab i/lub RF Bistab.

ALARMS/ERRORS

Errors Wyswietlanie 10 ostatnich btedow sterownika.
Events Wyswietlanie 10 ostatnich zdarzen.
Clear Kasowanie btedow i zdarzen.

TIME/CALENDAR
Ustawianie aktualnej daty i godziny wedtug procedury:
Date and time | Ustaw date->Nacisnij OK->Ustaw godzine-»Nacisnij OK
Aby wyjs¢ bez zapisywania ustawien nacisnij ESC.




Ustawianie w ktorych godzinach brama bedzie otwarta.
Opened . It ]
Doktadny opis funkcji w paragrafie Schedule.
Schedule — p - — - -
Test Ustawianie w ktorych godzinach i dniach brama bedzie w trybie
testowania. Doktadny opis funkcji w paragrafie Schedule.
. Podglqd aktualnych ustawien dni w poszczegdlnych miesigcach,
View , . .
w ktorych harmonogram Opened jest nieaktywny.
Holidays Add/Remove Zmiana ustawiellv' dni w dany{n mi.esiqcu 'c.ila harmonogramu
Opened —szczeqdty w paragrafie Opis funkcji.
Clear Usun wszystkie zapisane ustawienia Holidays.

UWAGA! Aby wejs¢ do menu serwisowego nalezy wprowadzi¢ hasto serwisowe (w

ten sam sposoéb co dla hasta dostepu).

SERVICE/TESTS

Testowanie obwoddw wejsciowych i wyjsciowych, nadajnikdw oraz klawiatury.

/0 test Doktadny opis w paragrafie /0 Test.
. Podglgd daty lub ilosci cykli do nastepnego serwisu bramy oraz mozliwosc
Inspection . . . .
resetowania. Doktadny opis w paragrafie Inspection.
Presets tadowanie konfiguracji. Wybierz ustawienia i zatwierdz przyciskiem OK.

Service sets

Przywracanie ustawien fabrycznych.
Factory reset | Aby potwierdzi¢ nacisnij przycisk OK.
Aby wyjs¢ bez przywracania ustawien nacisnij ESC.

Serv.options | Ustawianie daty i/lub ilosci cykli bramy do nastepnego serwisu.

Serv.

parameters | Ograniczenie maksymalnych nastaw predkosci.

PRESETS

tadowanie konfiguracji. Wybierz ustawienia i zatwierdz przyciskiem OK.

Preset 1

Preset 2

Preset 3

Preset 4

Preset 5

Serv. options

Opcje dodatkowe ustawien funkcji.

Cycles Ilos¢ cykli do nastepnego serwisu bramy.
Period Czas do nastepnego serwisu bramy.
Pos. corr. Witaczenie/wytgczenie funkcji korekty pozyciji.

P.corr+e-lock

Ustawienia elektrozaczepu zamkniecia (E-Lock) podczas korekty pozycji.

Serv. parameters

Ograniczenie maksymalnych nastaw predkosci i parametry dodatkowych funkcji.

Max speed Maksymalna wartos$¢ predkosci Speed1 i Speed2 (od 30% do 100%).
Max brake sp Maksymalna warto$¢ predkosci hamowania (od 5% do 75%).
Max safe sp Maksymalna wartos$¢ predkosci bezpiecznej (od 5% do 75%).
Czas cofniecia bramy po zadziataniu listwy krawedziowej otwarcia (SE-OPEN).
SE rev time UWAGA! Cofanie odbywa sie na predkosci bezpiecznej, i odlegto$é/kat cofniecia
zalezy od aktualnych ustawien.
Quick stop Czas zatrzymania bramy po zadziataniu zabezpieczen, wejscia do menu, przy

btedach krytycznych.




Calib. value Wartosc kalibracyjna zegara RTC (od 0 do 127 ).
) UWAGA! Nie nalezy jej zmieniac!
Corr. start Kat rozpoczecia korekty pozycji (od 2 do 15 jednostek -~0.5 do 5.0 stopni).
Kat wczesniejszego zatrzymania podczas korekty pozycji (od 0 do 6 jednostek
Corr. stop .
-~ 0.0 do 2.0 stopni).
Predkos¢ silnika/silnikéw podczas korekty pozycji (od 5% do 50%).
Corr. speed . .
UWAGA! Podczas ruchu uwzgledniany jest czas tagodnego rozruchu Soft start.

OPISY PROCEDUR/FUNKCJI

ZMIANA FUNKCJI WEJSC
1. Zmiana konfiguracji odbywa sie w menu:
Gate settings-> Control dla wejs¢ IN1-8,
Gate settings-> Safety->Safety inputs dla wejs¢ SIN1-SIN6
Gate settings-> Safety->Safety edges dla wejs¢ SE1-SE6

WEJSCIE FUNKCIA TYP

Clon|t|r o]l 11//13

2. Wyswietlone zostanq aktualne |> || IN|1 Olf If N|O

ustawienia poszczegdlnych wejs¢ 1 INI2 Olf If N|O
(przyktad wejscia IN1-IN8)

I IN3 O|f |f N|O

3. Przyciskami UP/DOWN przejd? do wejscia ktore chcesz zaprogramowac i nacisnij przycisk OK.

4. Migajgcy kursor wyboru | N|1
ustawiony bedzie na pozycji Fun.: |~ |F U [N |. |: O pie|n
Przyciskami LEFT/RIGHT wybierz | |T ylplel: NIO
odpowiednig funkcje.

| IN|1

5. Ustaw kursor wyboru na pozycji ;
Type.: Przyciskami LEFT/RIGHT Flun|. Op e n
wybierz odpowiedni typ wejscia. >|T yipie|: N|C

6. Aby zatwierdzi¢ ustawienia nacisnij przycisk OK. Aby wyjs¢ bez zapamietywania nacisnij przycisk
ESC. Sterownik powrdci do menu ustawien wejsc.

ZMIANA FUNKCJI WYJSE

1. Zmiana konfiguracji odbywa sie w menu: Gate settings=> Output

WYJSCIE FUNKCIA

Olujt jpjuit|s 1/ |2

2. Wyswietlone zostang aktualne |> |O|U|T |1 Olf If
ustawienia poszczegdlnych wyjs¢ olulTl? olf If
OUT|3 L [a [m|p




3. Przyciskami UP/DOWN przejdZ do wyjscia ktore chcesz zaprogramowac i nacisnij przycisk OK.

4. Migajgcy kursor wyboru ourTnl
ustawiony bedzie na pozycji Fun.: | |F
Przyciskami LEFT/RIGHT wybierz
odpowiednig funkcje.

5. Aby zatwierdzi¢ ustawienia nacisnij przycisk OK. Aby wyjs¢ bez zapamietywania nacisnij przycisk
ESC. Sterownik powrdci do menu ustawier wyjsc.

ZMIANA PARAMETROW BRAMY

1. Zmiana konfiguracji odbywa sie w menu: Gate settings - Gate parameters

PARAMETR USTAWIENIE
Glajtle| plajrjlajmle|tle|r |s 1]/16
2. Wyswietlone zostanq aktualne |> |S plele d 1 11010 9%
ustawienia poszczegdlnych wyjs¢ S plele d 2 1lolo %
Birjalkle| |s|plele|d 30| %
Przyciskami UP/DOWN przejdZ do parametru ktdry chcesz zmienic i nacisnij przycisk OK.
Migajgcy kursor wyboru
ustawiony bedzie na pozycji
zmiany wartosci. Przyciskami o
LEFT/RIGHT przechodzi sie po S ple€ d 1 0910/%
poszczegolnych cyfrach, a [ 030 - 1100 ]
przyciskami UP/DOWN zmienia

ich wartosé. W nawiasie podany
jest dostepny zakres zmian.

5. Aby zatwierdzi¢ ustawienia nacisnij przycisk OK. Aby wyjs¢ bez zapamietywania nacisnij przycisk
ESC. Sterownik powrdci do menu ustawien parametrow bramy.

SCHEDULE
Harmonogram w trybie Opened umozliwia automatyczne otwarcie bramy (aby automatycznie sie
zamkneta musi by¢ wigczona funkcja autozamykania ) w okreslonych godzinach oraz wybranych dniach.
Mozna zaprogramowac trzy rozne programy (np. dni powszednie, weekend, wakacje).
Harmonogram w trybie Test umozliwia cykliczne wykonywanie rozkazow sterowania co 2min.
Ustawiony czas autozamykania podczas testu jest ignorowany.
UWAGA! Harmonogram Test ma wyzszy priorytet niz Opened.

Otwarcie oraz zamkniecie bramy moiliwe jest tylko, gdy
zabezpieczenia w danym kierunku sq nieaktywne. Sterowanie z wejs¢
uniwersalnych oraz nadajnikow przy aktywnym harmonogramie OPENED
(brama otwarta) jest ignorowane do momentu zamykania.

Dni tygodnia (Sunday...Saturday)

SIM[TWT [F|S
Program1l >|06]: 45 -1 5]: 15[ [ XXX XX|_
Program 2 O6: 4B -12: 15 x| L Lo
Program 3 O|7]:145]-116]: 1[5 X X X X X




Po wybraniu danego programu zmieniajqc Status mozna go wtgczyc (On) lub wytgczyc (Off).

> Sitjlajtjuls|: Oln
TIli me |: OB:45-15]:115
Dalyls

| Mjo| [Tlu| We| [Tih| [Fir| | |

W podmenu Time najpierw ustawiana jest godzina rozpoczecia, a po zatwierdzeniu przyciskiem OK
godzina kornca trybu harmonogramu (przy wigczonej funkcji autozamykania i odliczeniu
zaprogramowanego czasu brama sie zamknie lub aby jg zamkngc¢ nalezy nacisng¢ przycisk nadajnika
lub przycisk dzwonkowy sterowania zamykania (rowniez sekwencyjny). Uwaga! Jezeli zostang
ustawione jednakowe godziny to harmonogram bedzie aktywny przez catg dobe.

Blelgli |n|n]i |n|g

ol6l: lal5
[ [HH]: [M[M]]

W podmenu Days wybierane sq dni w ktorych program bedzie aktywny. Naciskajgc przyciski €=
zmieniamy dni tygodnia, a strzatkami 4 1 wtgczamy (x)lub wytgczamy (_).

Dlaly|s

Su| Mo| |[Tlu| We| [Tth| |Fir Sl|a
X X

HOLIDAYS

Funkcja umozliwia wytgczanie harmonogramu w trybie Opened w okreslonych dniach miesigca. Mozna
jg wykorzystaé m.in. do okreslania statych swigt, w ktorych brama nie powinna sie uruchamiac¢ w trybie
harmonogramu.

W menu Time/Calendar->Holidays->View mozna podglgdngé¢ aktualne ustawienia dla danego
miesigca.

Strzatkami gora/ddt przechodzi sie kolejno po ustawieniach w danym miesigcu -znak (x) oznacza
harmonogram wytqczony, a (.) wigczony.

X
X
X

Janjujairly
Xl X XXX ] ] X

Aby zmieni¢ ustawienia nalezy przejs¢ do Time/Calendar->Holidays->Add/Remove, wybra¢
odpowiedni miesigc i nacisng¢ przycisk OK. Naciskajgc przyciski €=> zmieniamy dni miesigca, a
strzatkami 4 N wigczamy (x) lub wytgczamy (.). W aktualnej pozycji kursora dany znak miga.

Jahjiujairly
X

Aktualny dzien |0 |5

Aby zapamietac ustawienia nacisngc przycisk OK. Aby wyjs¢ bez zapetania nacisnqc przycisk ESC.




Aby skasowad wszystkie ustawienia nalezy przejs¢ do menu Time/Calendar->Holidays->Clear i

potwierdzi¢ kasowanie przyciskiem OK.

Cl|l

a

OK

9

A

y

SERVICE SETS/INSPECTION

W parametrach serwisowych Service sets w podmenu Serv . options ustawiana jest ilos¢ cykli
oraz czas do nastepnego przeglagdu serwisowego. Mozna wybraé tylko przedziat czasowy, tylko ilo$¢
cykli lub jednoczesnie czas oraz ilo$é cykli —serwis bedzie sie zgtaszat na to co wczesniej wystapi.

llos¢ cykli do nast. serwisu—>
Czas do nastepnego serwisu—>

Slejriv|. olpjt]i |o 11]/1]2
> Clyjc|l le]s Olf |f
Pleirl|i lo|d O|f |f
Plols cloir|r O|f |f

llos¢ cykli: Off (wytaczone), 500, 1000, 2000, 5000, 10000, 20000, 50000, 75000 i 100000, 200000,
500000, 1000000, 2000000.
Okres: Off (wytaczone), 6m-cy, 12m-cy, 18m-cy, 24m-ce, 36m-cy

Po kazdej zmianie ustawien Serv.options aktualizowana jest data oraz ilos¢ cykli do
nastepnego przegladu. Jezeli wymagany bedzie serwis to na wyswietlaczu co 5s pojawi sie napis !!
SERVICE !! (na 0.5s) oraz wszystkie wyjscia skonfigurowane jako LAMP i PULSE bedg zataczane w
czasie bezczynnosci -2 krétkie impulsy i przerwa. W trakcie normalnej pracy bramy ich dziatanie sie

nie zmienia.

W menu Service/Tests->Inspection réwniez mozna podglqdnqc kiedy jest przewidziany nastepny

serwis bramy —data i/lub ilos¢ cykli ustawione przez serwisanta.

Aby zresetowac nacisnij OK -pojawi sie zapytanie czy na pewno -potwierdZ kasowanie naciskajgc
ponownie OK lub nacisnij ESC, aby wyjs¢ bez kasowania.

Jezeli miga to wymagany jest serwis

llos¢ cykli do nast serwisu—>
Data nastepnego serwisu =
Reset licznika serwisu=>

N

| INISIPEI|C|T|I |ON
Cylc|l lels 500
Dait|e 09/.12|018
OK|=2Rles |e|t




SERVICE SETS/Pos. corr

Wymagane sq enkodery absolutne. Sterownik zapamietuje pozycje zatrzymania bramy i w przypadku,
gdy zmieni sie ona o zaprogramowangq wartos¢ Corr. start, automatycznie uruchamia silnik/silniki z
predkosciq Corr. speed i koryguje jej potoZenie. Aby uwzgledni¢ bezwtadnos¢ bramy silniki
zatrzymywane sq wczesniej o warts¢ Corr. stop. Aby wigczy¢ funkcje nalezy przejs¢ do menu
serwisowych Main menu-> Service/Tests -> Service sets->Serv. options->Pos. corr. i ustawi¢ w
konfiguracji On.

Slejrivj. opjt]i lo|n|s

Cylc|l les Olf |f

Ple|r|i |o|d O|f |f
Korekcja pozycji > (> |P|o |S |. cloirir|. Oln

Zmiana parametréw funkcji odbywa sie menu Service/Tests-> Service sets->Serv. parameters.

Sle|r v |. plajrjlamliejtile|ris| |3]|/]3
> Clo|r|r|. s|tjajr |t 0|6
Clojr|r|. s|tjo]|p 00
Cloir|r s|plele|d 10| %

Podczas automatycznej korekcji pozycji na wyswietlaczu pojawia sie komunikat , Correction”.

'] COIRIRE|ICTIIl ON| [!]!

UWAGA! Podczas korekcji fotokomorki sqg ignorowane, a stan aktywny pozostalych
zabezpieczen zatrzymuje brame. Jezeli wystgpi przecigZzenie, to rowniez brama zostanie zatrzymana,
a kolejna proba nastgpi po 30s.

PAMIEC BLEDOW | ZDARZEN

W menu ALARM/ERROR w zaktadce Errors mozna podglagdna¢ 10 ostatnich bteddéw sterownika.
Po nacisnieciu przycisku OK pojawia sie ostatni btad. Przechodzenie po pozostatych odbywa sie
strzatkami gora i dot.

Numer btedu
Eir rjofr #10
Data i godzina wystapienia-> |[0(8|. [0|4|. |12/012|13| |1|12|: |05
Opisbtedu-> [ In|vie|r |t |e]r flalill
Zrédto btedu > W/ [G|1 W/ |G|2

W menu ALARM/ERROR w zaktadce Events mozna podglagdna¢ 10 ostatnich zdarzen. Po nacisnieciu
przycisku OK pojawia sie ostatnie zdarzenie. Przechodzenie po pozostatych odbywa sie strzatkami géra
i dot.

Numer zdarzenia

Elvie|n|t #10
Data i godzina wystagpienia=» (0 8|. |[014|. 21012(3| [12|:]|0/5
Opis zdarzenia=> [C|L | L |O|ICIK oin| [PHOIT|O|C|.
Zrédio > |1 2 3

Aby skasowac btedy i zdarzenia nalezy przej$¢ do zaktadki Clear w menu ALARMS/ERRORS, nacisngc
przycisk OK i potwierdzi¢ ponownie wciskajac OK.




1/0 Test

Podczas testowania wyjsc¢ podigczonych do innych urzqdzen sterujgcych
nalezy zachowa¢ szczegolng ostroznosc.

Po wejsciu do menu I/0 test wyswietlane sq aktualne stany testowanych obwoddéw:

INx: Stany wejs¢ IN1 do IN8 (0 —stan nieaktywny, 1-stan aktywny).

KBx: Test klawiatury w kolejnosci UP, LEFT, OK, RIGHT, DOWN.

RCx:Test nadajnikow zdalnego sterowania RC1, RC2, RC3, RC4 (0 —stan nieaktywny, 1- stan aktywny)
LSx: Stany wejs¢ LS1/ENC1 i LS2/ENC2.

SINx: Stany wejs¢ SIN1 do SIN6 (0 —stan nieaktywny, 1-stan aktywny).

| INx|: O0O/0/0|0|0|0|0
KIBix|[:10|[0/0[0|0

RICix|[: 00|00 LIS|x|:1]0]0
S|/ [Nx|: 000|000

Po kolejnym nacisnieciu przycisku TEST ekran przetgczy sie na wyswietlanie kolejnych obwoddéw
wejsciowych:

SE x: Odczyt wejs¢ SE 1 do SE 6 (wartosc).

EBC: Odczyt wartosci enkoderow absolutnych.

SIEx
SE| 1| [SIE|l 2| |[SIE| [3| |SIE| |4

SE|_5] |[SIE_|6

EINC1|: AIAJAJA| EINICI2|: BIBBIB

Po nacisnieciu przycisku TEST ekran przetqgczany jest na testowanie wyjsc. Naciskajgc przycisk OK
sekwencyjnie zatgczane sq kolejne wyjscia: OC1, OC2, OUT1, OUT2, OUT3, OUT4, OUT5, OUTS, (0 -
stan nieaktywny, 1-stan aktywny).

OoCj1 OC2| OuU[T1| O

OuUuT3| OU[T4| OUIT5| OU

oo |d

C
1
T
0

o400

o|4H|o|H

KASOWANIE NADAJNIKOW ZDALNEGO STEROWANIA

1. Przejdz do menu kasowania nadajnikow Remotes->Remove

KANAL
Selllejcjt] RIC| |in]plu]t
2. Przyciskami LEFT/RIGHT wybierz | RICl4
kanat ktory chcesz wykasowac i
nacisnij przycisk OK.

3. Podczas kasowania na
wyswietlaczu miga napis Rleimjo|v|i |n g
Removing.




4. Poprawne kasowanie Sjtlajt |ujs|: OK
potwierdzone bedzie
komunikatem ze statusem OK.

5. Aby wyjs¢ z procedury nacisnij przycisk ESC.

PROGRAMOWANIE NADAJNIKOW ZDALNEGO STEROWANIA

Przed programowanie nadajnikow przejdz do menu ustawien kanatow wirtualnych Remotes-»RC
inputs i ustaw funkcje danego wejscia (podobnie jak w procedurze ustawien standardowych wejsc,
bez wyboru typu).

1. Przejdz do menu programowania nadajnikow Remotes->Add

KANAL

Selllejcjt] RIC| |in]pju]t

2. Przyciskami LEFT/RIGHT wybierz | RICl4
kanat do  ktérego  chcesz
zaprogramowac¢  nadajnik i
nacisnij przycisk OK.

3. Na wyswietlaczu pojawi sie R
migajgcy napis oczekiwania na
kod. Nacisnij przycisk nadajnika.

4. Aby zaprogramowac kolejny nadajnik nacisnij przycisk OK. Na wyswietlaczu znowu pojawi sie
komunikat oczekiwania na kod itd. Aby wyjs¢ z procedury nacisnij przycisk ESC.

5. Poprawne zaprogramowanie
sygnalizowane bedzie sSltlalt luls olk!- INle lw
komunikatem ze statusem OK
(New oznacza nowy nadajnik, Old Blultitjon 1
ze byt juz w pamieci). W linii NJU [m|b |e |r 0
Button wyswietlana jest

informacja ktdry przycisk zostat
przycisniety, a w linii Number,
komdrka pamieci pod ktdra zostat
zapisany.

UWAGA -STATUSY PROGRAMOWANIA
OK-New —poprawne programowanie nowego nadajnika
OK-0ld —poprawne programowanie nadajnika ktdry byt juz w pamieci (np. zmiana przyciskow
sterujgcych)
Bad-button —zty kod przycisku (np. jednoczesne wcisniecie kilku przyciskéw)
Full-memory —petna pamiec
Bad-code —nadajnik niekompatybilny z kodowaniem sterownika.




ZDALNE PROGRAMOWANIE NADAJNIKOW

Zdalne programowanie nadajnikdw odbywa sie, gdy mamy zaprogramowany wczesniej nadajnik 4
kanatowy. Procedura umozliwia zaprogramowanie nowego nadajnika do wszystkich wirtualnych
wejs¢ lub do poszczegdlnego.

Funkcja zdalnego programowania musi by¢ wigczona:

GATE SETTINGS -> Gate options - Remote Irn.: On

1. Przez ok. 5s przytrzymaj jednoczesnie przyciski A | B ’
zaprogramowanego nadajnika. AB

2. Puscé przyciski A i B. ,
AB

3. W ciggu 5s nacisnij przycisk zaprogramowanego nadajnika ktory

steruje dang funkcjaq. =
UWAGA! Nowy nadajnik bedzie przypisany do funkcji, do ktdrej

zaprogramowany jest przycisniety przycisk.

4. W ciggu 5s nacisnij przycisk nowego nadajnika. '

5. Sprawdz poprawnos¢ operacji. Po nacisnieciu zaprogramowanego przycisku dziatanie powinno
by¢ zgodne z przypisang funkcjq.
UWAGA! Aby standardowo przypisa¢ wszystkie przyciski (A do RC1, B do RC2, Cdo RC3 i D do RC4)
nalezy w ciggu 5s od puszczenia przyciskow A i B nacisng¢ dowolny przycisk nowego nadajnika.




WYMIANA BATERII (3V CR2032)

Wyftqczy¢ napiecie zasilania i odczekac ok. 10s —dopdki wyswietlacz nie zgasnie.
UWAGA! Podczas wymiany zachowac podstawowq ochrone przed wytadowaniami ESD.

Odkrecic¢ 4 sruby od spodu obudowy i
delikatnie jqg wysungc.

Odkrecic¢ 4 sruby wyswietlacza LCD i
delikatnie go wysungc.

Delikatnie wysungc w lewo z podstawki
starq baterie.

Wsungc do podstawki nowq baterie zgodnie
z polaryzacjq —PLUS od gory.

Delikatnie nasung¢ wyswietlacz LCD na
ztqcza i przykreci¢ z powrotem 4 srubami.

Delikatnie nasungc¢ pokrywe obudowy i
przykreci¢ z powrotem 4 srubami.

Wigczy¢ zasilanie.
Ustawié date i godzine w menu Main menu—->Time/Calendar->Date and Time
Sprawdzi¢ poprawnos¢ dziatania catego sterownika.
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